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BIENVENIDA

Ante Todo gracias por adquirir una estacion total KTS-580R

La nueva generacién de estaciones totales de la serie kts-580 realiza la automatizacién
de la informacion, y ayuda a avanzar en el trabajo, haciendo la estacion como una
computadora.

El interface Windows CE de la kts 580 es muy similar al sistema Windows. Usted puede
intuitivamente almacenar datos, manipular y extraer datos con su PC, todo basando se
en la plataforma Windows CE.

Este manual es aplicable a: WinCE KTS-580R Series

1. WincE KTS-580R con EDM infrarrojo

2. KTS-580R con EDM laser infrarrojo (laser visible, medicion sin prisma)

El contenido con© en el manual es aplicable solamente a KTS-580R. Por favor lea el
manual completo antes de usarla.



PRECAUCIONES

No colime la lente del objetivo directamente a la luz solar sin filtro

No almacene el instrumento en sitios con alta temperatura para evitar la

sudoracion y tampoco donde existan grandes cambios de temperatura.

3. Cuando no use el instrumento, introduzca dentro una bolsa antihumedad

4. Si hay grandes diferencias de temperatura en su trabajo el lugar de
almacenamiento, para evitar que el instrumento tenga errores debe de dejarlo
adaptarse a la temperatura antes de empezar a trabajar

5. Si el instrumento no va a ser utilizado en un largo periodo de tiempo, es

recomendable quitar la bateria. La bateria debe ser cargada al menos una vez al

mes.

Transporte el instrumento siempre en su caja de transporte.

Para evitar vibraciones y obtener mayor precision, el instrumento se debe de

montar en un tripode de madera pesado mejor que en un tripode de aluminio.

8. Limpie las lentes con un pafio de algoddn 6 un pafiuelo para lentes

9. Limpie el instrumento después de usarlo con un pafio humedo. Si esta mojado,
séquelo inmediatamente

10. Antes de trabajar, inspeccione las baterias, los indicadores del instrumento, asi
como la inicializacion y los parametros de correccion

11.Para cualquier averia, envie el instrumento a un Servicio Técnico autorizado, no

desmonte usted el instrumento podria ocasionar graves danos

N —
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© GUIA DE INICIALIZACION

Para EDM laser infrarrojo (laser visible)

Advertencia:
La estacion Total esta equipada con un EDM laser de grado 3R/llla. Es verificable por las
etiquetas que aparecen en el instrumento

CAUTION
LASER RADIATION-DO NOT
STARE INTO BEAM
620-690nm
CLASS IIl LASER PRODUCT

Sobre el tornillo tangencial vertical una etiqueta indica “CLASS Il LASER PRODUCT".
Una etiqueta similar esta en la cara opuesta.

Este producto esta clasificado como Class 3R laser, de acuerdo a los siguientes
Standard

IEC60825-11:2001 “SAFETY OF LASER PRODUCTS".

El laser producto Class 3R/Ill: es peligroso observar fijamente el haz Iaser. Evite el haz
laser en los ojos.

Advertencia:
Buscar continuamente el haz luminoso es perjudicial

Prevencién:
No apunte con el haz laser, o puntero laser a los ojos de otros. La reflexidn del haz laser
puede ser una medicion valida para el instrumento

Advertencia:
Cuando el haz laser se emite con prisma, espejo, superficie metalica, ventana, etc, es
peligroso estar frente al reflejo.

Prevencién:

No mire al objetivo cuando emita el haz laser. Cuando el laser esta activado (modo
EDM), no mire sobre la parte 6ptica o cerca del prisma. El prisma solo se puede observar
con el telescopio de la estacion total.

Advertencia:
Una accion inapropiada sobre el instrumento laser de Class 3R puede ser peligroso




1.NOMENCLATURA Y FUNCIONES

1.1 Nomenclatura

Enfoque Telescopio

Telescopio

Bateria

Enfoque Ocular

Cierre
bateria

Ocular

Bloqueo
vertical

Tornillo
tangencial
vertical

Nivel
esférico

Blogueo
horizontal

Tornillo
tangencial
horizontal

Puntero
pantalla




Colimador

Objetivo
Pantalla
Nivel |
tubular
Base

Nivelante

Marca central
instrumento

Puerto de
datos

Plomada
optica

Tornillo de
nivelacién

Base




1.2 TECLADO

Funciones del teclado
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Tecla Nomenclatura Funcion
POWER | Tecla encendido | Enciende y apaga el instrumento
F1-F4 Tecla funcion Refiere a las funciones de la pantalla
0-9 Teclado numérico | Introduce niumeros
A-/ Teclado Introduce letras
alfabético
Tab Tecla Tab Mueve el cursor al préximo caracter
de campo
B.S. Borra un caracter a la izquierda
cuando introducimos numeros o letras
Ctrl Tecla Ctrl Mismas funciones que en un PC
Shift Tecla Shift Mismas funciones que en un PC
Alt Tecla Alt Mismas funciones que en un PC
Func Tecla Funcién Inicia una funcion especifica definida
en el software
S.P. Tecla espacio Introduce un espacio
o Teclado virtual Introduce un teclado virtual en la
pantalla
v Tecla cursor Mueve el cursor arriba, bajo, derecha,
> < izquierda
A
a Tecla alfa Al pulsarla introduce caracteres
alfabéticos
* Tecla estrella Inicia funciones especificas del
instrumento
ESC Tecla ESC Sale de la pantalla o del modo de
trabajo
ENT Tecla Enter Finaliza y acepta la introduccion de
datos




2. SINCRONIZACION CON EL PC
2.1.  INSTALACION MICROSOFT ACTIVESYNC

Desde el Cd de Microsoft ActiveSync que adjuntamos. Primero instale Microsoft
ActiveSync en su ordenador personal.
Por favor siga los siguientes pasos.
Antes de instalar Microsoft ActiveSync
Antes de la instalacion, lea la siguiente informacion:

¢ Durante el proceso de instalacion, reinicie su computadora si se lo pide. Antes
guarde sus trabajos y salga de todas las aplicaciones antes de instalarlo.

e Al instalar Microsoft ActiveSync, se supone que usted tiene un cable USB
(disponible con este producto), conecte la PDA (Estacidén) con su ordenador
personal.

Instalacién Microsoft ActiveSync

e Introduzca el Cd en su disquetera
La guia de instalacion de Microsoft ActiveSync aparecera automaticamente, si no
la quiere leer, haga doble clic sobre “setup.exe” y aparecera el menu del driver.

e Pulse “Next” para instalar Microsoft ActiveSync.

License Agreement

Please read the following license agreement carefully,

MICROSOFT SOFTWARE LICENSE TERMS
MICROSOFT ACTIVESYNC 4.5

These license terms are an agreement between Microsoft Corporation (or
based on where you live, one of its affiliates) and yvou. Please read them.
They apply to the software named above, which includes the media on which

vou received it, if any. The terms also apply o any Microsoft
v

(%11 accept the terms in the license agreement Print

()1 do nok accept the terms in the license agreement

< Back ][ Mext = ] [ Cancel ]




2.2 CONECCION ESTACION TOTAL CON EL PC

Después de la instalacion de Microsoft Active Sync, reinicie el PC

e Introduzca su cable USB en el puerto USB de su estacion total, y después
introduzcalo en el puerto de comunicaciones de su ordenador. Para mas detalles
refiérase al manual de su hardware.

e Encienda su estacion total. El software detectara su PDA (Estacién) e iniciara la
comunicacion con el puerto. Cuando este conectada, siga los mensajes de la
pantalla

'
Syne _Details | Explore Options

{ |
Connected '@J

Synchronized

Information Type Status

Usando la funcién “Browse”
Después de la sincronizacién entre la estacion y el PC, clic “Browse”. La opcién Browse
contiene los detalles y proyectos de la estacion como sigue

File Edit View Go Favorites |]]¢|¢Iﬂ

I]]Address My Computer

S AT B

Application My Metwork  Program Files
Data Dacurnents
A A ©
SouthDisk Temp Windows Control
Pariel
&))H J My Computer || __'Iﬁ 1:30 AM |@ |%

Usted puede asignar una carpeta a un archivo que desee copiar o borrar



3. CONOCIENDO WINCE KTS-580R

Presione la tecla POWER para encenderlo, y entrara dentro del interfaz de bienvenida de
Win de la estacion total

'|'|'|.‘|'i n r‘."l IE| 200

T o

IZIl:lrru:il_Jter

v #

Recycle Bin WinTS

@

."fﬂ | 5:33PM|@|%

3.1. SISTEMA OPERATIVO
La estacion total KTS-580R esta basada en el sistema operativo Windows CE de su PC.
Usted puede buscar muchas similitudes como por ejemplo la funcion Stara, Lista de
funciones y lista de herramientas, etc
¢ Nota: cuando la bateria esta baja, un icono &G « aparecera en la barra de estado,
mostrando el mensaje de bateria baja en la pantalla

3.2. PUESTA EN MARCHA DE SU ESTACION TOTAL
Usted puede ajustar su kTS-580R y adaptarla a sus estilos de trabajo

3.2.1. lluminacién

Para ahorrar bateria, la estacion KTS-580R juzga automaticamente entre la luminosidad
que hay y ajusta la iluminacién. Usted puede cambiarla si lo necesita

Como cambiar el tiempo de iluminacion?



PANTALLA

PASOS OPERATIVOS TECLA
1. Abra el escritorio Windows
Ce, Clic “Star” — “Setting”
&
+
Settings

2. Presione en el panel de
control para entrar en el menu.
Use el lapicero sobre la barra
de desplazamiento hasta
encontrar el icono “Display”

Control panel
+

Display

»

@ Programs
ifg Favorites P Lo
) Documents ¥ Il’ldOWS CE nBt
[ Contral Panel

e,-, MNetwork and Dial-up Connections
o, Taskhar and Start Manu...

Sgspend
|_~}v 1:32 AM |ﬁ |%

File View El
O 0 2 bL-F

EBIuetDDth Cert|ﬁcates Date/Time Dialing

§ = D

Input Panel  Keyboard MoLse

e 8 B U

MNetwork and — Cwner Password

Display

3. clic “Display” para entrar en
setting Display properties

8| [ Contral Panel |:p 5:00 PM |@ |%
5]} Display Propertie OKJl X
Bluet| Image:

Dewi

brvindowsce

[ Tile image on background

Disp

Net\nj

& Wi dows CE e

B[t e inen A

4. clic “Backlight”, una funcion
aparecera en la pantalla.
Cambien el tiempo de
encendido de la iluminacién de

Backlight
+

OK

51=W Display Prope

ok x

Q[Background IAppearance | Backlight |_ -

Dievid automatically turning off the
] backlight when not needed.

3

Disy]

Eluet] : Save battery life by

Turn off backlight when using:
Battery power, and device is idle

for more than ISD TRE E'
Net\nﬁ

External power, and device is idle
—

8“ ;&Dlsplay Properties

|yslspm|ﬁ|%




3.2.2 Ajuste pantalla tactil
Si la pantalla tactil no es sensible al puntero, usted necesita ajustarla
Como se ajusta la pantalla tactil?

PASOS TECLA PANTALLA
File View
I\IIF,‘LWU[K dridd LT Ir Fdasward [ ] E
Dlal-up (W Connection
Control j ﬂ“ ®
Regional Rermove Storage
1. En el panel de control panel Settings  Programs  Manager
buscar el icono “stylus” + 4 Jo B
StyIUS Systemn volume & EAEFHE
Sounds
i IS
HDcmora @ ssmAR
Y stus properie:—— EIEA
IHE LY
Dial-u. Double-Tap |Ca|ibrati0n| o E
g Double-tap this grid to
set the double-tap
Styl us Piy sensigvitydforh bo_thI the ]
H 1] ” speed ar SICa g
2. Clic “stylus + istance betwe

Calibration

L[_ distance between taps.

Sty Double-tap this icon to
test your double-tap
settings, If this icon
doesn't change, adjust

3. Clic “Calibration”, y luego

Calibration

| x|
DHE

If your device isn't

L[:—] responding propetly to your
= taps, you may need to

recalibrate your screen. r

+ —
“Recalibrate” . . To start the recalibration process, tap
Recalibration o Recaltrate.
%))H l:] Stylus Properties || @ __Iﬁ 5:37 PM |@ |%
qully press and briefly hold stylus on the center of the tan
Repeat as the target moves around the screen,
. Press the Esc key to cancel,
4. Use el puntero y haga clic
en el centro de la cruz. Repita
los movimientos donde -+
indique en la pantalla. El
ajuste consta de 5 puntos
Mew Calibration settings have been measured.
Press the Enter key to accept the new settings.
. Press the Esc key to keep the old settings.
5. Presione ENT para guardar
la nueva configuracion. ENT
Presione OK para volver al +
panel de control OK




3.3 COMO INTRODUCIR NUMEROS Y CARACTERES

Para la estacién total KTS-580R, hay dos formas disponibles para la introduccion. La
primera es usando el teclado, similar al teclado del movil, con 3 caracteres por tecla.
Presiénelo y en la pantalla aparecera el primer caracter. Presidénelo dos veces y en la

pantalla parecer el segundo caracter. Y si lo presiona tres veces en la pantalla aparecera

el tercer carecer. La otra forma es usando el teclado virtual. Presione el icono a para
entrar en la interfase. Como ejemplo, nosotros podriamos crear una carpeta llamada

Job-1.

Ejemplo 1: Introduciendo datos usando el teclado virtual

PASOS

TECLA

1. Sobre el escritorio de
WinCE, presione en un area
en blanco con el puntero un
momento

2. Seleccione’New Folder”
sobre el menu desplegable

3. en el escritorio de WinCE,

Se activara el teclado virtual
como se ve a la derecha

se creara una nueva carpeta.

4. Click la tecla Shift para
activar mayusculas, a
continuacion haga clic en la
letra J para introducir el
caracter “J”

PANTALLA

Microsalt

H*/ Windows CE.net

|:?p 11:35 PM |@ |%
Arrange Icons By »

y Refresh
Cornputer

Paste
E Paste Shortcut
Recycle IM Mewr Folder

Properties

Cornputer

v

Recycle E:in

Recycle E:in S
=/

5 tm...n-m-mmmaa
]

."3| |S—1205AM|@|%




5. El sistema automaticamente
volvera al modo de letras

minusculas. Use su puntero y g
haga clic en las teclas “0” y “b”

para imponer “0” y “b”

6 Click “-“ para imponer “-* e
7. Clic el numero “1” para o

imponer “1”

8. Al terminar, haga clic en
cualquier parte del teclado
para confirmar y el teclado
virtual desaparecera

|Qr 12:26 nm|@|%

* Pude pulsar la tecla m para cerrar el teclado virtual




Ejemplo 2: Introduciendo datos usando el teclado

PASOS

TECLA

PANTALLA

1. Cuando la nueva carpeta
este creada sobre el escritorio,
el teclado virtual aparecera
inmediatamente. Si no
necesitamos el teclado virtual
presionamos la tecla o para
cerrarlo y usamos el teclado
numeérico del instrumento para
introducir los caracteres

3

Iy
Computer

ﬂ Microsalt
Recycle E:E'u '5[ Win d OWS CE .nBt'

|3.. 12:34 AM |@ |%

2. Presione la tecla a para
introducir caracteres. Para
introducir mayuscula presione
la tecla SHIFT, como vemos a
la derecha y presione “4” una
vez para imponer “J”

shift
ﬂ4”

Computer
Recycle Bin '_[}l MW-"’;"‘;I dows CE.net
|@3- 12:36 AM |@ |%

3. Presione SHIFT
nuevamente para retornar a
minusculas, presione “5”
cuatro veces para imponer “0”,
“7” dos veces para imponer “b”
como se muestra a la derecha

Shift
“g
g
wpn
wpn

|:Zu:$:er
Recydle E:f. '_[}l MW"?';‘ d ows CE .n.et'
Job|

|@S- 12:39 AM|@|%

4. Presione la tecla a para
volver al menu numérico y
presione “-“y “1” para imponer

el N° 1

“1 ”

3

Ty
CompLiter

Recycle Bin '_[}l MW-"’;FI dows CE net
|3- 12:40 AM |@ |%

5. Después de imponer,
presione la tecla ENT para
aceptar

ENT

&

Iy
Computer

v__
Recyde EIE'u EWi n d oWS CE .]"LEt'

Job-1

,IJ| |$- 12:41 AM |@|%

1) Hay dos opciones para escribir con el teclado virtual. Una de ellas




presionando la tecla m. Presidnela nuevamente para cerrarlo. La otra es
usando el punteroﬁ, poniendo sobre el escritorio y aparecera el teclado
virtual. Presionamos sobre (&1 para cerrarlo

2) La segunda es con el teclado, cada tecla define 3 letras. Cada presione
hara que aparezca una letra en la pantalla. Presione una vez y aparecera
la primera letra, dos veces la segunda y tres veces la tercera

4. TECLA ESTRELLA %

Presione la % para ver la configuracién del instrumento.

Usted puede modificar las configuracion presionando v

MODO INCLINACION: Nivel electrénico en pantalla. (F1)

ATMOSFER: Introduzca la temperatura, presion, valor de correccién atmosférico (ppm) y
constante del prisma (PSM). F2

OBJETIVO: Acepte la cantidad ¢ nivel de luz en pantalla (intensidad sefal) F3

1 Nivel digital en pantalla
El nivel electrénico parece en un grafico en pantalla. Esta funcién es muy buena para la
nivelacion del instrumento cuando la burbuja circular tiene dificultad para nivelar

.’Hi"lﬂ & =
Modo de Incl.:

-n:Iinal:il:'l e

Ohjetivu n: -0.1520 2 gjes |
A

-0.1746 No s :l
.‘3“ |||E_,1=> 1n=5s|ﬁ|%

Gire los tornillos de nivelacion observando la pantalla. Después de la nivelacion, pulse
“Atras” para volver al menu anterior

2 Introduzca la Temperatura, Presion, Correccion atmosférica (ppm) y constante de
prims (psm)

Clic Atmosfer. Para ver Temperatura, Presién, PPM y PSM. Para modificar los
parametros, use el puntero moviendo el cursor al campo y entre el nuevo dato. Refiérase
a “14.2 DATOS ATMOSFERICOS Y CONSTANTE DE PRISMA”

| =
=N 1o

Entrada

Lo
cllnaclu om0 .
Presidn |1013 hPa
PRM IU ppm
PS |-30 M

Objeti\ru
Warsion:09,068.02

'.jH |||E_p> 10:56 ‘@‘%




3 Configure tipo de objetivo, iluminacion del reticulo y chequee la intensidad de la
senal.
Click Objetivo, tipo de objetivo, iluminacion del reticulo, etc, cuando lo necesite.
Configure tipo de objetivo:
La estacion KTS-580R puede configurar el EDM como Laser rojo y como EDM infrarrojo,
y el reflector se puede configurar con prisma, sin prisma y sefal reflectante. Uselo segun
necesidades. La estacion KTS-580R tiene solo la funciéon EDM infrarrojo invisible, el
prisma usado tiene que estar ajustado con su constante.
Use el puntero para seleccionar entre las distintas opciones: Medicion sin prisma / Sefal
de punteria / Prisma

o Refiérase a los “parametros Técnicos” para los parametros propios del reflector

Configure la iluminacién del reticulo:
e Mueva el puntero y ajuste la iluminacion del reticulo.
Izg: Indica que la iluminacién es minima
Dere: indica que la iluminacion y mayor
Mueva el puntero desde la izquierda a la derecha para cambiar la iluminacion del reticulo
de menos a mas.

Configure la intensidad de senal

Al reflector retorna la intensidad de sefial que fue emitida en este modo. Se escuchara
un sonido cuando retorne la sefal recibida por el prisma. Esta funcién es conveniente
usarla para la colimacién, cuando el enfoque es dificil de localizar.

El retorno del nivel de sefal aparecera en la pantalla en un grafico de barras.

1 o
l g e
= i [

-Objetivo

cllnaclul @ Directo ) Lamin: () Prisma

-I[lum. Reticulo

- 0 +
Intens. de Senal
[]

—— 9 rPuntero——Laser plumb

DhjEti\rcéa 8?&? Osi || Osi

(1Smn.  @MNa|| @M

q"ff;f'“ ||E|_aﬂh 1u=55|@|%
Signal Intensity —— Signal Intensity —— Signal Intensity ————
Signal; 0% | Signal: 3% Signal: 100%

No hay senal Minimo nivel Maximo nivel



5. PREPARACION PARA LA MEDICION

5.1 DESEMPAQUETADO Y ALMACENADO DEL INSTRUMENTO

- Desempaquete el instrumento

Panga la caja de transporte con la apertura hacia arriba, quite los seguros de apertura,

coja el instrumento

- Almacenamiento del instrumento

- Tape el telescopio con su tapa, introduzca el instrumento dentro de su caja con el
tornillo vertical y el nivel circular hacia arriba (el objetivo hacia la base nivelante) y
coloquela cuidadosamente y cierre la caja.

5.2 UTILIZACION DEL INSTRUMENTO
Ponga el instrumento sobre el tripode. Nivele y centre el instrumento con precisién hasta
la maxima precision.
Pasos a seguir:
1 Nivelacién y centrado de la plomada del instrumento

1) Abra el tripode
1. Extienda las patas del tripode, situe el tripode en la linea paralela a sus ojos y bloquee
los tornillos
2. Centre el tripode aproximadamente en el punto de estacionamiento.
3. Asegurese que el tripode esta estacionado sobre una superficie dura, que no se
mueva

2) Ponga el instrumento sobre el tripode
Ponga el instrumento cuidadosamente sobre la cabeza del tripode y atornillelo con el
tornillo de la cabeza del tripode. Si la plomada 6ptica esta a la derecha del punto de
estacionamiento, desplace el instrumento desbloqueando el tornillo del tripode.

3) Nivele el instrumento rigurosamente utilizando el nivel circular
1. Gire los tornillos de nivelacion Ay B y mueva la burbuja dentro del nivel circular, la
burbuja debe situarla en linea perpendicular a los dos tornillos de nivelacion y ajuste.

e Tornillo nivelacion C

Tornillo
nivelacién
A

& | Tomillo nivelacioN B




4) Ajuste la precision usando el nivel tubular

1. Gire el instrumento horizontalmente hacia el lado del tornillo de bloqueo horizontal, y
alinee el nivel tubular con los tornillos de nivelacion Ay B, y luego gire los tornillos Ay B
hacia adentro y hacia fuera hasta centrar la burbuja del nivel tubular

Tornillo nivelacié C

—

D]

.\\‘ Tornillo nivelacié B

g

Tornillo nivelacioll A

2. Gire el instrumento 90° (100g) sobre el eje vertical y vuelva a nivelar con el tornillo C
hasta centrar la burbuja

Tornillo nivelaciéN C

%
| D

Tornillo nivelacion A Tornillo nivelaciol B

3. Repita los pasos 1y 2 cada 90° (100g) del instrumento y chequee si la burbuja esta
correctamente centrada en todas las direcciones
2 Centrado usando la plomada éptica
1) Sitde el tripode
Situe el tripode a la altura necesaria, con las tres patas abiertas a la misma altura, haga
el que tripode este paralelo al terrero y asegurese que esta en el punto de
estacionamiento.
2) Monte el instrumento y colime con el punto de estacion
Situe el instrumento con cuidado sobre el tripode, ponga una pata del tripode frente a
usted y colime con la plomada 6ptica. Coja las otras dos patas con ambas manos y
ajuste la posicion con ambas patas, observando a través de la plomada éptica. Aproxime
la plomada al punto de estacionamiento, suelte primero una pata y después la otra
mantenido la posicion con la plomada optica. Abra o cierre las patas del tripode hasta
dejar el tripode aproximadamente nivelado, la plomada no se habra movido el punto de
estacion.
3) Use el nivel tubular del instrumento
Ajuste las tres patas del tripode, situe el nivel circular del instrumento en el centro
4) Use el nivel circular para nivelar el instrumento
1. Gire el instrumento horizontalmente hacia el tornillo de bloque y alinee el nivel
tubular con los tornillos de nivelacién Ay B, luego gire los tornillos A y B hacia
fuera o hacia adentro hasta que la burbuja este en el centro



2. Gire el instrumento 90°, en la perpendicular a la linea de los tornillos de nivelacion
Ay B. Gire el tornillo C hasta que la burbuja se desplace al centro del nivel

5) Precise el centrado y la nivelacion

Observando a través de la plomada 6ptica, busque el punto de estacionamiento,
desbloquee el tornillo del tripode y desplace el instrumento sobre la cabeza del tripode si
es necesario (no gire el instrumento), ponga el instrumento con precision en el punto de
estacionamiento. Luego mueva los tornillos de nivelacion hasta precisar la nivelacién.

Repita este procedimiento si el instrumento se desnivela y es preciso volver a estacionar

5.3 INFORMACION DE LA BATERIA
El icono de la bateria muestra el nivel remanente de bateria del instrumento

| Funcion Ayuda |

A Medicion

@ Basica

Windows CE

i Medicion _
“ﬁ Estandar | total station

: ' Seteos
Mapeo ﬁ Sistemna
Ingenieria EXIT WinCE

Nota:

1. El tiempo de trabajo de la bateria dependera de las condiciones ambientales,
temperatura, tiempo de carga, numero y horas de carga y descarga, etc. Es
recomendable agotar la bateria antes de cargarla nuevamente.

2. El nivel de bateria disponible aparece en la pantalla del modo de medicién. La
medicion de distancia consume mas bateria que la medicion de angulos. Ponga
especial atencion en la medicién de angulos o de distancias, porque la
insuficiencia de bateria interrumpira la operacion.

- Antes de salir al campo es aconsejable chequear la bateria

3. Cuando cambie el modo de medicién la bateria no mostrara inmediatamente el
nivel disponible. El sistema de indicacion de bateria se muestra generalmente
pero no de forma instantanea cambiando la bateria.

Recarga de la bateria:

La bateria solo debe ser cargada con el cargador SC-21 que se entrega con el
instrumento.

Extraiga la bateria del instrumento y conéctela al cargador. Cuando la luz del cargador
esta en naranja, el proceso de carga a empezado. Cuando la carga esta completada (la
luz indicadora se vuelve verde), desconecte el cargador de la toma eléctrica.



Sustitucién bateria:

Antes de extraer la bateria del instrumento, debe estar seguro de que esta agotada. De
otro modo al instrumento se le podria ocasionar un dafio

Recarga de bateria:

El cargador tiene un circuito de proteccidn para las sobrecargas. No olvide desconectarlo
de la conexion eléctrica una vez haya terminado la recarga.

Asegurese de que la carga de la bateria se hace a una temperatura de 0° ~ +45° C, la
recarga puede ser anormal si no se realiza dentro de los rangos de temperatura
especificados.

Cuando la luz indicadora no se encienda cuando conecte la bateria al cargador, puede
ser peligroso para la bateria o el cargador. Por favor contacte con un profesional para
repararlo.

Cargando la bateria:

La recarga de la bateria se puede realizar durante 300 6 500 veces. Si completa la
descarga conseguira una larga vida a la bateria

Durante un largo periodo sin servicio, asegurese que la bateria se carga al menos una
vez al mes

5.4 PRISMA REFLECTOR

Midiendo distancias, necesitamos un prisma reflector en el sitio del objetivo. El sistema
reflector esta compuesto por un prisma simple 6 un prisma triple montado sobre una
base nivelante en un tripode 6 montado sobre un jaldn porta prismas. El sistema reflector
puede ser autoconfigurado por el usuario acorde a su trabajo

5.5 MONTAJE Y DESMONTAJE DEL INSTRUMENTO DE LA BASE NIVELANTE

- Desmontaje

Si es necesario, el instrumento (incluyendo prisma reflector con la misma base nivelante)
puede ser desmontado de la base nivelante. Busque en la base nivelante el tornillo —
palanca de bloqueo. Gire la palanca 180° y suelte los enganches del instrumento de la
base nivelante. Retire el instrumento



Instrumento

[ )
- "'-PJ_ Saliente ranura

- -
Enaanches - — —
"'" Agujeros base
e '*v—‘*—-er/" nivelante
o ALY - -
I‘ —..._.T_J.":A# e
Base Nivelante Qg pll¥ ,,_Jj_ -
L‘rr@' [ r'-f" Z:Z‘D""ml—*ul
L] S N —
1 '
- — _,"' _..1___ «
Palanca bloaueo r \\ Tornillo palanca

Montaje
Inserte los tres enganches dentro de los agujeros de la base nivelante y alinee el saliente
con la ranura. Gire la palanca 180°. El instrumento esta montado.

5.6 AJUSTE DEL RETICULO Y COLIMACION DEL OBJETIVO
Método de colimacion del objetivo (como referencia)
1. Enfoque el telescopio a una zona blanca y gire el reticulo hasta que vea con
nitidez
2. Colime el punto del objetivo con el triangulo de la parte superior (tenga una
distancia segura ente el ojo y el colimador)
3. Gire el enfoque del telescopio hasta que vea una imagen limpia

Puede haber paralelismo cuando los ojos se mueven arriba, abajo, derecha o izquierda
debido a las dioptrias, lentillas 6 que el enfoque no este bien ajustado, lo que puede
influenciar la precision, usted debe ajustar el reticulo para liminar el paralelismo



5.7 CORRECCION DE LA INCLINACION DE LOS ANGULOS VERTICAL Y
HORIZONTAL

Cuando los sensores de inclinacién estan activados, la correccion del angulo vertical y
horizontal son automaticas.

Para tener una medicion angular precisa, el sensor de inclinacién debe de estar activado.
Nos puede salir un dialogo del compensador en la pantalla, indicando que el instrumento
esta fuera del rango de compensacion automatica (x4°), y debe nivelarse manualmente.
La estacion KTS-580R compensa tanto el eje vertical como el horizontal, leyendo los
anglos de doble inclinacion tanto el X como el Y

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
| Funcion Avyuda | E
Modo de Incl.:
1. Si el instrumento no esta ECHhclinacisi| 2 5

bien nivelado, La caja de
dialogo del compensador
aparecera automaticamente.
Como muestra en el grafico de

la derecha ometim i

2. Gire los tornillos de Funcion _Ayuda | H
nivelacion para introducir el |[Aedodetndl;
punto dentro del circulo. [ECihciinacisl| == :
Cuando el punto negro esté en — AR
el circulo pequeno esta- remos & 5
en la auto compensacion +4°

Si se encuentra fuera del Ohjetivu « oo e 1 eie
circulo pequefio el instrumento v, [ 00003 | No | Atras |
necesita ser nivelando [ == I

manualmente

3. Para situar un eje de
compensacion, haga clic en
“1eje”. Para desactivar la
compensacion pulse “NO”.
Para volver a la pantalla
anterior elija “Atras”

e La pantalla del angulo vertical y horizontales inestable cuando el instrumento
cuando trabaja en un lugar inestable 6 es un dia de viento. Usted debe desactivar
el compensador en este caso

e Si el compensador esta activado (1 Eje 6 2 Ejes), en esta situacién el instrumento
no necesita ser nivelado, usted puede nivelar el instrumento viendo la burbuja del
nivel electronico



6. MEDICION BASICA

Sobre el escritorio haga doble clic en & para entra en el menu de Windows de la

estacién total, como se muestra en el siguiente grafico

| Funcion Ayuda |

@ Medicion
Basica
: |
Windows CE
i2 Medicion s
2% Ectandar | total station

Seteos
Mapeo @ Sistema

Ingenieria WinCE

®

Usted puede presionar las teclas numéricas 1 a 5 para seleccionar las funciones. Para
salir de esta pantalla presiones las teclas ESC.

_“. Basic ,
Presione la tecla numérica 1 o haga ClicK Cr suver para entrar en el menu de
medicion basica. Aparecera la siguiente pantalla

Medicion de Angulo

Conf EDM

Ang 128.5004 FREM: O

fann PSM: O

ﬂf’rihﬂ 189.0841 Unidad Dist.:Metros
Modo EDM; Fino
Comp: 2 Ejes
“vAngulc distanc

Set H Fijar

|/ coord ("R Parar

Repetir Vit HRJHL




Descripcion de las funciones:
Las teclas de funcion de la parte inferior de la pantalla, pueden cambiar segun el modo
de medicion.

La siguiente tabla indica las funciones de cada tecla segun el modo de medicién.
La softkey es una opcion que pulsando una tecla del teclado puede activar una funcion en la pantalla
(ATENCION en algunos modelos puede estar desactivada)

Modo Pantalla | Softkey Funcién
Set 0 1 Situé el angulo horizontal a “0” cero
Set H 2 Introduzca angulo horizontal conocido
“/Angle Fijar 3 Fijar / Bloquear un angulo conocido
Repetir 4 Repetir angulo horizontal
V /% 5 Elige entre angulo y porcentaje
HR / HL 6 Elige entre angulo a der. O izq.
Modo 1 Medicién: Fino s / Fino n/ Fino r / Continuo
m/pie 2 Unidades de distancia. Metros / Pie
Capa 3
M Dist REM 4 Medicion de altura remota
MLP 5 Distancia a una linea
Linea 6 Diferencia de altura entre dos puntos
Modo 1 Medicion: Fino s / Fino n/ Fino r / Continuo
Base 2 Introducir coordenadas de Estacion
Pto 3 Introducir coordenada de orientacion
I/ coord Atras
I Seteos 4 Introducir altura de instrumento y prisma
Memoria 5 Funcion de almacenamiento
Offset 6 Medicion offset: Angulos, Distancias, Columna, Plano




6.1 MEDICION DE ANGULOS

6.1.1 Angulo Horizontal (angulo derecha) y medicion Angulo Vertical
Asegurese que esta en el modo medicion de Angulos

PASOS TECLA PANTALLA
Angle Measurement
—————  -Parameters
WAL 160959'50"  |pP: O
oo |PEM 20
HA(HR): 19195734 it Unit: Meter
EDM Made: Track
Tilt: 2-Axis
1. Localice el primer punto A Oriente al punto A
/angle| # Dist
. 0Set | HSet Hold
d .
Repeat Vi HRfHL ZCDDr ﬂPara
Conf EDM
Ang Y 128.4715 ==/ P
- i . fonn A — PSM: O
2. Situe el angulo horizontal en frot L | [e— o] [ Dt etros
o) P o EDM: Fino
el punto A como 0°. Clic “Set Set 0 p: 2 Ejes
0”, pulse OK en el dialogo OK @ s
emergente ngulc distanc
Set 0 Set H Fijar
d
Repetir Vi HRfFHL ZCnnr ﬂParar
edicion de Angulo -
Conf EDM
. . f‘«Pg \-f‘ 91.9735 FPM: O
3. Gire el instrumento hasta el agH [ 357.0991 o etros
punto B. En la pantalla B Maci EDM: Fino
visualizaremos el angulo Punto B R
horizontal y vertical del punto %ngu.+ dlistanc
B
TR
d
Repetir V% HRfHL ZCnur aParar

Como colimar el objetivo

ajuste de dioptrias

1. Enfoque el telescopio a un punto luminoso, gire el reticulo, enfoque el
telescopio hasta que observe la cruz filar nitidamente
2. Alinee el objetivo con la marca del triangulo del colimador. Deje un
espacio entre el colimador y usted
3. Enfoque el objetivo hasta que lo vea claro y este centrado en su cruz filar

Si existiese paralelismo entre la cruz filar y el objetivo cuando miramos a través
del objetivo, para horizontal y vertical, es debido a un enfoque incorrecto é a un
ajuste malo de dioptrias. Esta advertencia es importante efectos de precision en
la medicion. Para eliminar el paralelismo, haga un buen enfoque y use un buen




6.1.2 HR/HL: Angulo Horizontal Drcha / Izq.
Asegurese que esta en el modo medicion de angulos

PASOS TECLA PANTALLA
20 [ e A [) ) X
———— Conf EDM
Ang Y 91.9735 FPM: O
fimm ———————— |[paM: 0
'?:Ew:'—h-ﬁ 357.0991 Unidad Dist.:Metros
Modo EOM: Fino
1. Asegurese que esta en el Comp: 2 Eies
modo medicién de angulos J
“oAnguld distanc
i Setd || SetH Fijar
Repetir Vi% HRJHL ZCDDH:' ﬂParar
Medicion de Angulo
——— Conf EDM
Ang W 91.9678 FPM: O
] fanm ———————— |PSM; O
2. Haga clic en la tecla HR/HL. aroH | 42.9013  lyridad Dist.:Metros
. Modo EDM: Fing
Por defecto esta activado en HR/HL Comp: 2 Ejes
angulo a la derecha, si pulsa la
tecla se activara a la izquierda "ehnguid diistanc
Set O Set H Fijar
Rapatir V% £ coord| &9 parar
Cada vez que haga clic en HR/HL cambiara el orden

6.1.3 Lectura del Angulo Horizontal
1) Situar y fijar un angulo )
Asegurese que esta en el modo Medicion de Angulos

PASOS TECLA PANTALLA
edicion de Angulo *
————— Conf EDM

Ang W 91.9710 == Fa |

e ——————— |PsM: 0
1. Desbloquee el tornillo del Aol 6.5935 |Unidad Dist.:Metros
, . . Modo EDM: Fina
angulo horizontal, y gire el Comp: 2 Ejes
instrumento hasta el angulo
requerido ‘vangulc distanc

Set 0 Set H Fijar
— Coord 9 Parar
Repotrr | vi% | HRIML

2. Click en la tecla Fijar

il | cancelar | dhstanc

Set O Set H Fijar

£ coord| &9 parar

Repetir V% HR/HL

3. Colime con el objetivo




edicion de Angulo -

———— Conf EDM
;;-‘«ng \-" 91.9687 == Fa |
i fom —————— |PSM: O
4. Clic en Destrabar. La aroH [ 65933 |y vt wtros
pantalla volvera al modo de Maci EDM: Fino
medicion de angulos, con el s 2 S
nuevo valor y la orientacién del ‘Angulc distanc

angulo horizontal

setD | setH | Fijar |
£ coord &9 Parar
Repetir V% HRfHL

Para abortar ClicK en cancelar

1.) Introducir el Angulo Horizontal desde el teclado
Asegurese que esta en el modo medicion de angulos

PASOS TECLA PANTALLA
edicion de Angulo *
————— Conf EDM
Ang 4 91.9687 FPM: O
fmn —————— |psM: @
’I?‘TTE "'L i 6.5933 Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
1 Colime el objetivo Lo £ B
\vﬁnguIJ dlistanc
seto | setH | Fijar |
d
Repetir V% HRfHL ZCnur @Parar
2. Click Set H, aparecera e
una caja de dialogo en la Argh  Entrar Ang: (120,000 etros
Set H Modo de Ingreso—— [@
pantalla Introducir 8] i
3. Introduzca el Angulo . 12.2345(12°23'45 "gracos)
h . angu|o 12,7665(12, 7865G0n) -
Horizontal requerido, por 12.45(12.45Mil)
ejemplo 120.0000 Set I Aceptar I | Cancelar |
Repetirl V% I HRfHL | — T parar
edicion de Angulo *
—————— Conf EDM
Ang 4 91.9661 FPM: O
i . . fmn —————— |psM: @
4. Después de introducirlo, argH ] 2799997 uridad Dist. Metros
. A t U Modo EDM: Fino
lpreS|onal\r ceptar. Una vez Aceptar Comp: 2 Ejes
introducido podemos J
comenzar a hacer la medicion ‘anguic dlistanc
setn | SsetH | Fijar
d
Repetir V% HRfHL ZCnur @Parar

1) Si usted presiona m se abrira el teclado virtual, vea 3.3 INTRODUCCION
DE NUMEROS Y CARACTERES.

2) Para moverse entre los valores, utilice el puntero o presiones » <
moviendo el cursor a la derecha del numero que desee borrar. Clic < en el
panel o presione B.S. para borrar el valor e introducir otro correcto.

3) Si al introducir un valor y presionar Aceptar 6 ENT el sistema fallase, volver
a paso 3.




6.1.4 Modo Angulo Vertical y Porcentaje (%)

Asegurese que esta en el modo medicion de angulos

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
edicion de Angulo -
—— Conf EDM
Ang W 91.9670 PEM: O
food o |pg O
’?‘,TE !iwm 2668773 Unidad Dist.:Metros
1 Mado ECM: Fino
. Asegurese que esta en el Comp: 2 Eies
modo medicién de angulos
oAangulc distanc
seto | SetH | Fijar
Coord P
Repetir Vi% HRfHL Z aor a arar
= ) e A [] ) x
—————— Conf EDM
U 12.68 % PPM: O
————————— [PSM: O
’f}’}E’ !jwm 266.8774 Unidad Cist.:Metros
Mado ECM: Fino
2. ClicK V/% V/% Comp: 2 Ejes
‘dAngulc diistanc
Set 0 Set H Fijar
........................... d
Repetir || v/% o 1/ coord| P Parar

Cada vez que haga clic en V/%, el modo de la pantalla cambiara

6.1.5 Repeticion Medicion de Angulos

Este programa se utiliza para acumular repetidas mediciones de angulos, en pantalla
apareceran la precision de los valores de todos los angulos observados. Se pueden
grabar las observaciones al mismo tiempo.

| Comienza la tercera medicién I‘

| Comienza la segunda medicion |

| Comienza la primera medicién |

7(

La primera tercera finaliza
El angulo entre los dos puntos se muestra

La segunda medicion finaliza
El angulo entre los dos puntos se muestra

La primera medicién finaliza
El angulo entre los dos puntos

5
%




Ejemplo:

PASOS TECLA
1. Clic Repetir para entrar para
en la funcion de repeticion de Repetir

angulos

%o

Ang

iTamn

2. Oriente al primer punto A

Oriente punto
A

sell.

PANTALLA

Repetir Angulo

Angle Repeat

Ht: | 109.0337
Hrm: I

CDnte_u[ 0

|| Trabar IDestrahar salir
[/ _uur? E! Parar

3. Click “Set 0” y situ el angulo
horizontal a “0”

Set 0

®
Canf CORE
kLelIRepetir Angulo
.:'r!\ng Angle Repeat btros
T2
H: I 91.7548 o
Hrm: I ——
t.
Conteo[ O S
Sel Trabar IDestrabar Salir
Coor barar
Repetir V% HRfHL
X
MR epetir Angulo
f«ng Angle Repeat———————— Liros
T2
H: I 0.0000 o
Hm: I —
t.
CDnte_u[ 0 ElLE
Sel Trabar IDestrahar Salir
Coord| P Parar
Repetir Vi% HRfHL

4. Usando el tornillo horizontal,
ajustamos al punto B

Oriente punto
B

5. Click Trabar

Trabar

Yo

Ang

Tz

Repetir Angulo

Angle Repeat

Hrri: li

Ht: | 38.0726

Contep[ u]

Trabar IDestrahar

Repetir Angulo

Angle Repeat

Hm: I 38.0719

Ht: I 38.0719

1 _DDT? E! Parar

CDnte_u[

Rep

Set 0 |

etir




X
] EMlIRepetir Angulo
Oriente Ang Angle Repeat Ltros
6. Use el tornillo horizontal, nuevamente al || " e [ 38.0719
oriente de nuevo al punto A punto A W [T 38.0719
7. Click Destrabar +
Destrabar contesl
X
Coanf COik
8. Use el tornillo horizontal y Oriente ] [Repetir Angulo
oriente nuevamente al | fng|  (Angle Repeat——————  btros
segundo punto B nuevamente a W [ 757169 b
9. Click Trabar. punto 5 . [38.0719 =
El angulo total Ht y el parcial Trabar Conteo[ 1 [°0C
Hm se mostraran en pantalla ge{_Set 0 | Trabar | salr
Repetir V% HRfHL 20r arar
10. Repita los pasos 6 al 9 las
veces que necesite
1) Clic salir para abandonar repeticiéon de medicién de angulos

6.2 MEDICION DE DISTANCIAS
En la pantalla de medicién, haga clic en Distanc para entrar en medicion de distancias

Medicion de Distancia
Conf EDM
oy 12.68 % PEM: 0
FSM: O
f}TE Hn e 265.5506 Unidad Dist.:Metros
: Modo EDM: Fino
ne: e Comp: 2 Ejes
art: 0532 SAngulc égstam;:
Modo mjfpie Capa
|/ coord (P Parar
REM MLP Linea

NOTA:
Las mediciones a objetivos en movimiento en modo infrarrojo, deben ser evitadas. La
medicion de distancias puede tener errores 6 no pueden ser precisas.
Cuando realizamos la medida, la medicion se realiza al objeto que esta entre el rayo y el
objeto a medir.
Ejemplo personas, animales, coches, ramas de arboles, etc. Si cuando se esta midiendo
atraviesan el laser, el rayo puede ser reflejado y obtener valores en distancias
incorrectos.

IZ5" Evite realizar medidas con el laser a zonas de metal reflexivo

I~ Reflector EDM



» Asegurese que el laser no es reflejado por ningun objeto de alta reflexibidad
» Cuando comenzamos la medicion, el EDM mide a los objetos que encontremos en
ese momento. En caso de obstruccion temporal (Ej. Paso de vehiculos, lluvia, nieve,
ramas, etc) el EDM puede medir a la obstruccién
* En mediciones de larga distancia, puede haber divergencias entre el punto rojo y la
senal donde hacemos la medicion, obteniendo medidas menos exactas. Esto podria
ser porque el laser no se refleja a nuestra sefal. En este caso recomendamos
verificar la colimacién del rayo laser con la linea del telescopio.
* No colime al mismo objetivo con dos estaciones simultdneamente
IZ5" Las mediciones con precision a prismas deben ser hechas con el
programa Standard (modo infrarrojo)
IZ5" La medicién de distancias con laser puede cooperar con sefales
reflectantes
El rayo laser rojo visible puede también ser usado en mediciones a sefales
reflectantes. La garantia de la precision con el rayo laser debe ser la
perpendicularidad de la senal reflectante y un buen ajuste (refiérase a
REFLECTOR EDM)
Asegurese de la constante de adicion para la senal reflectante

6.2.1 Correccion Atmosférica
@® La medicion de distancias esta influenciada directamente con las condiciones
atmosféricas del aire donde se este tomando la medicion
Para influir en estas mediciones de distancias el usuario puede corregir los
parametros atmosféricos.
Temperatura: Temperatura del aire del lugar de la medicién
Presién: Presién del aire del lugar de la medicién
Atmos PPM: Calculo e indicacion atmosférica PPM

6.2.1.1 Calculo de la correccion Atmosférica

@ El valor de la correccion atmosférica puede estar influenciada por la presion del
aire, la temperatura del aire y la altura. La formula de calculo es la siguiente:
(Calculando en unidades: metros)

PPM =273.8 - 0.2900 X Valor de la Presion (hPa)
1 + 0.00366 xValor de Temperatura (°C)
si las unidades de la presion estan en mmHg: haga la conversion con:
1 hPa = 0.75 mmHg.
@® Las condiciones atmosféricas Standard de la KTS-580R (Ej. Las condiciones

atmosféricas, en las que la correccion del valor del instrumento es cero)
Presién: 1013 hPa
Temperatura: 20°C

Independientemente de la correccion atmosférica, situe el valor de PPM como “0”



PASOS TECLA PANTALLA
Iw‘ Parametros Atrnosfericos @
1. En el menu de la estacién “Seteos Entrar —
i~ “ H » . » Temperatura (20 oC
total, clic “Seteos Sistema” y Sistema e
luego en “Parametros “Parametros Mo ppm
Atmosféricos” Atmosféricos” psm [-30 -
R 0] <] |
2 LaS CorreCCioneS Seteos de Medicion | Parametros  Atrnosfericos @
Ari A Entrar
atmosféricas apareceran en et g
.pantalla,. use el puntero para Introduzca o e
introducir nuevos datos. Por Temperatura o
un instante situe la pem [-30 o
o
temperatura a 26° C [ |
le Pararmetros Atrnosfericos @
:’3. Acorde a los mismos pasos, Introdg’zca parametros Atmasferices [l
introduzca el valor de la presion o _
., . . arametros Atmos han sido
presion del aire. Clic en + @ guardadios
guardar para finalizar Guardar o -
Guardar
1 le Pararmetros Atrnosfericos @
4. Presione OK para guardar
los parametros. El sistema le Entrar p—
dara un PPM con respecto a © N
ara un P OK Presion 1013 hPa
los valores de temperatura y s oo
presion, como muestra la psu [-30 o

pantalla del grafico

*1) Margen de datos: Temperatura: -30 ~ +60°C (en pasos de 0°1°C) 6 -22 ~ +140°F (en pasos de

1°F)

Presion del aire: 420 ~ 800 mm Hg (en pasos de 1 mm Hg) 6 560 ~ 1066 hPa (pasos de 0°1 hpa)
16 "5 ~ 31’5 inchHg ( en pasos de 0°1 inchHg)
Parametros atmosféricos PPM: -100 ~ +100 ppm (en pasos de 1 ppm)

*2) Los valores de la correccion atmosférica deben ser calculados por el instrumento de acuerdo a
los valores introducidos de temperatura y presién




6.2.1.2 Introducir directamente los valores de la correccion atmosférica
Calcule la temperatura y la presion fuera de la oficina, y obtenga el valor de la correccién
atmosférica PPM con la formula de la correccién atmosférica

PASOS TECLA PANTALLA
[w‘ Parametros Atmosfericos @
“Seteos Entrar

1. En el menu de la estacion Sistemas” Temperatwa 20 e
total Click “Seteos Sistemas” y + Freson 11013 hPa
“Parametros atmosféricos” “Parametros D ppm
Atmosféricos” o i

Guardar

Seteo del Sistema m
Seteos de Medicion | Parametros Atmosfericos @

Entrar

Temperatura |20 oC

Introduzca el Presion [1013 hPa
valor PPM em 3 pom

pSM |30 i

Guardar

Seteos de Medicion | Parametros Atmosfericos @

2. Borre el valor PPM e
introduzca el nuevo

Parametros A osfericos (14 B2

3. C“Ck Guardar para Guardar @ Parametros Atmos han sido
almacenar el valor guarclacins

T T

Guardar

1. El margen de los parametros atmosféricos: -100 ~ +100 PPM (en pasos de 1PPM

A la correccion de los valores atmosféricos también podemos acceder con la tecla
6.2.2 Refraccidn Atmosférica y correccion de la Curvatura Terrestre

El instrumento automaticamente corrige el efecto de la refraccion atmosférica y la
curvatura de la tierra calculando la distancia horizontal y la diferencia de alturas.

La correccion de la refraccién atmosférica y la curvatura de la tierra se obtiene de las
siguientes formulas:

Correccion Distancia Horizontal:
D=S * [cosa+ sina* S * cosa(K-2) / 2Re]

Correccion Diferencia de Altura:
H= S * [sina + cosa* S * cosa(1-K) / 2Re]



Si la correccion de la refraccion atmosférica y la curvatura terrestre se ha descuidado, la
formula para el célculo de la distancia horizontal y la diferencia de alturas seria:

D=S-cosa
H=S-sina
En la formula: K=0.14 .............. Coeficiente Refraccion Atmosférica
Re=6370 Km ...... Radio de la Curvatura Terrestre
a(o B).eeerennnnns Angulo Vertical calculado desde un plano
Horizontal (Angulo Vertical)
S Distancia inclinada

NOTA: El coeficiente de la refraccion atmosférica del instrumento esta establecido como:
K=0.14, también puede ser cambiado como: K=0.2, 6 puede ser situado como (0) Valor

cero

6.2.3 Elija tipo de objetivo

La estacion KTS-580R puede tener las opciones de laser Rojo (RL) y laser Invisible (IL),
usando el EDM para medir con prisma, sin prisma, 6 diana reflectante. También lo puede
seleccionar de acuerdo a los requerimientos de cada trabajo. La estacion esta solo
equipada con la funcion EDM laser, la cual requiere que este en concordancia con la

constante del prisma.

Usted puede elegir el tipo de objetivo usando la tecla estrella *

PASOS TECLA PANTALLA
| Funcion Ayunﬂ E

Modo de Indl.:

|:Iina|:i|:’| 2E=8

1. Presione % sobre su * | N O 0 .............
teclado .

Objetivu x: [ o.0004 | 2ejes [[ieie.
i No | Atras I
|

=] I i

Funcion Ayuda | E

Objetivo
-n:linal:ic'l

[ Ooras
F_Iunﬁm Retlculu—+‘
2. Clic Objetlvo para entrar ObjetiVO [Ir.'lilir;s..llililsle:al—‘

dentro de la funcién

Puntero rLaser plumb

l_qEI == |




| Funcion Ayuda | |Z

-u:linal:il:'l

3. Use el puntero para elegir el
tipo de Objetivo, Directo, <
Lamina, Pr|Sma — | (Puntero rLaser plumb

Objetivu 8 iDmSEg ®s ®s

() Smin.  @HNo|| @ Mo

Intens. de Senal

4. Presiones ENT para salir ENT
1) Instrucciones para elegir tipo de objetivo
I Directo: Medicién con laser rojo visible, no necesita usar prisma. Es
posible medir a cualquier tipo de objetivo
% Lamina: Se usa para medir a dianas reflectantes
Prisma: Se usa para mediciones a un prisma

6.2.4 Introduccion de la Constante de Prisma

En el mercado podemos obtener prismas de distintos fabricantes, y las constantes
pueden ser diferentes. Una vez que la constante este introducida, el instrumento
mantendra el valor, incluso aunque se apague.

PASOS TECLA PANTALLA
Setens de Medicion | Parametros  Atrnosfericos @
. ., Seteos Sistema Entrar

1. En el menu de la estacion + Temperatura [20 o
haga clic en Seteos Sistema y . Freson 11013 hPa
. - Parametros pen 3 o
Parametros Atmosféricos . SR -
Atmosféricos psm [0 i

| Guardar

Setens de Medicion | Parametros  Atrosfiericos @

2. Los parametros de la

Correccion Atmosférica (A —
P ta”a USG el Temperatura (20 o
apareceran en pan ) . .
P o P Introducir valor Presian 1013 hPa
puntero y sitiese en PSM, e
borre el dato e introduzca el psm [-30 -
nuevo valor
| Guardar
SeteodelSistema oK x|
Setens de Medicion | Parametros  Atrnosfericos @
3. Clic en Guardar Guardar @ Parametras Atmas han sido
) guardadas

Lar=in | T

4. Clic OK para Guardar OK




Usted también puede introducir la constante de prisma usando la tecla estrella v

6.2.5 medicion de Distancias (medicién continua)
Asegurese que esta en el modo medicion de angulos

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Angulo
—  Conf EDM
Ang W 91.9655 FPM: 0
ftmm ————————— [PSM: O
f‘:ﬂibﬂ\ 134.4488 Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
1. Enfoque y centre al prisma Enfoque L P
\g/hngulc‘ dlistanc
isetn | SetH Fijar
d
Repetir V% HRfHL chm ﬂParar
=T 0 de D 3 d -
— ConfEDM
) ) :}ng \f‘ 91.9732 FPM: 0
e ————— [Psm: O
2. Cllck'Dlstanc,.p.e}ra entrar en argt [ 1344489 |t it etos
el menu de medicion. El , — 5=+ |Modo EDM: Fino
. . ) . Inc: 4.231 o 2 S
sistema empieza a medir Distanc o 198 iy
segun la ultima Click — %ngu# hstanc
. ., wert: 0.532
co nﬂg uracion de| E D M
Modo mjpie Capa
d
REM MLP Linea W.coord (Prarar
X
JPnE|Modo EDM
;‘;1’; Modo EDM
R} ” o] ! etros
3. Clic “Modo” para entra en el i Q Fino [5] -
Inc: O Fi ]

Modo EDM. Aqui elija por Modo ®F

Horz:

ejemplo Fino ATRAS Vert: O:tontinuo stanc
Mod | Aceptar I | Cancelar |
REM | MLP | Linea | — =it
=18 0 de D = 3 X
—  __ .Conf EDM
Ang W 91.9704 PRM; O
il 134 4486 | ot
.., o . Unidad Dist.:Metras
4. El resultado de la medicion e 2333 [Mado EDM: Fing
aparecera en la pantalla o 2199 o 2 i
(paSOS 1a 3) Vert: W %ngul{ dlistanc

. Modo | m/pie Capa

|/ coord E3Parar

REM MLP Linea

1) Para cambiar el modo de medicion, clic Modo, como en el paso 3.

2) El resultado se mostrara con un sonido

3) La medicion se puede repetir automaticamente si los resultado estan
afectados por la refraccion atmosférica, etc.




6.2.6 medicion de Distancias (simple / repeticiones)

Cuando preseleccionamos el numero de repeticiones de mediciones, el instrumento
medira de acuerdo a las repeticiones preseleccionadas. En la pantalla aparecera la
media de las mediciones.

Cuando preseleccionamos por ejemplo 1 medicion, en pantalla no aparecera la media,
porque esta configurado como una medicion. Esta forma de medir es la que viene por
defecto desde la fabrica.

1) Ejemplo: Introduzca numero de repeticiones

PASOS TECLA PANTALLA
ek Modo EDM
1. En el menu de medicion de syl Modo EDM t
. . . F ETroS
Distancia elija Modo, para 1 o
entrar en el Mgdo EDM, por Modo Lo O i [8]
defecto esta situado en Fino vt O Continuo Jstanc
(S) Mod | Aceptar I | Cancelar |
REM | MLP I Linea | — TParar
JYE|Modo EDM
e
. . , . argH Modo EDM——
2. Haga clic en Fino (N) 6 Fino (N) pitch [ Y . i B i
presione flechas A / V. + Inc: @ Fria (] "
Introduzca el numero de N° de Horz; O Fino [R]
mediciones mediciones verts| | O Continuo RELZ
Mod | Aceptar I | Cancelar |
REM | MLP | Linea | - |'—" Parar
Medicion de Distancia
————— f
.I-'r-\ng\."\ 91.9770 F(':I!‘JI\? EDDM
fee ———————— |PSM: O
3. Clic en Aceptar. Enfoque al angH | 134.4483 |pidad Dist. metros
. s . . T Modo ECM: Fino[3]
objetivo, el sistema empezara Acentar Inc: . Comp: 2 Ejes
a medir basado en el ajuste P Hore: 4.201
realizado Vart: 0.537 “wAngulc distanc
"Modo | m/pie | capa
REM MLP Linea Zcumd ﬂparar




6.2.7 Medicion modo Fino y Tracking é Continuo

Modo Fino: Este es el sistema de medicién Standard

Modo Tracking (Continuo): Este modo de medicion realiza mediciones cortas igual que el
modo Fino. Use este modo de medicion para replanteos. Es muy usado para mediciones
a objetos en movimiento 6 replanteo de puntos

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Distancia
———— Conf EDM
Ang W 91.9770 PPM: O
fhno —————————— [PsM: O
IR 134.4483 | ryicfad Dist. ;Metros
2 oma  |Modo EDM: Fina[3
1. Enfoque al centro del Enfoque al Inci 4234 |10t B Aol
prisma prisma Horz: 4.201
. 0532 “dangulo distanc
- Modo | m/pie Capa
REM MLP | Linea Wcoord (pparar
X
¥ [Modo EDM
;‘;‘”F Modo EDM——
e | O Fina 5] f;{g?
2. Click Modo, para entrar en Modo Inc: O Fina []
Modo EDM. Elija continuo Horz: i
stanc
Wert:
Mod | Aceptar I | Cancelar |
REM | MLP | Linea | = = PRI
Medicion de Distancia [
———— Conf EDM
Ang W 91.9699 PPM: O
. . fhno —————————— [PsM: O
3, Clic Aceptar. Oriente al praH | 1344488 lunigad Dist.:Metros
objetivo, el sistema de Aceptar Inc: 4227 [fo N
medicion comienza a medir P Horz: 4.193
basado en el ajuste realizado Vert: 0.532 ik -
- Modo | m/pie Capa
REM MLP | Linea Wcoord (pparar




6.3. MEDICION DE COORDENADAS

6.3.1 Introduzca el Valor de las Coordenadas de Estacionamiento

Introduzca las coordenadas de estacionamiento de acuerdo a las coordenadas de
origen, y el instrumento automaticamente calculara y aparecera en pantalla las
coordenadas del punto del prisma al que realicemos la medida, basadas en las

coordenadas de origen.

Prisma

{n, e, =)

| :

I
Inst. Pomt C
Origen >
E
(03 Us 0} [
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
Conf EDM
ang v 91.9737  |pem: 0
s ————————— |PSM: O
’?ﬂﬂim 134.4486 Unidad Dist.:Metras
. Modo ECM:
1. Clic Coord para entrar en el Coord Norte ) | 997.836 | EU T
menu coordenadas Este (E) 1003.600
Cota (2): 1000532 VAnguic distanc
Modo Base |Pto Atras
Seteos |Memoria | Offset gé.CDDrcé Cpparar
>
Conf EDM
Ang Y
Emm
’.:TELEM\ —— |ist.:Metros
. Morte (W) M IO r;l AINE
2. Clic Base Base E o s
Ecte (E)
Cota (Z) !istanc
Modo
C d P
Seteos |Memoria | Offset Z oo a arer
b4
gy ———————— [Conf EDM
B TR
3. Introduzca las coordenadas AR e tear Est. _
. . ) ’?ﬂﬂim Entrada —— — |ist.:Metros
de estacionamiento. Después norts )| | M [1000 s
de cada coordenada pulse Aceptar e || E [1000 o
Aceptar para volver a la ots (2 z [100d . distanc
SIQUIente Aceptar Cancelar I
Modo
d
Seteos |Memoria | Offset ZCDDr ﬂParar




Conf EDM — B

f‘«ng V\ W FPM: 0O
oo ————————— |PSM: O
4. Después de introducir los ENT Al ] LSRR U
P , I aox oso M EDNM: Fi
tres valores, pulse ENT 6 o) Norte (W) | 997.838 | -TR T
Aceptar para volver al menu Aceptar Este (E) 1003.597
de medicion Cota(z); | 1000.531  vAnaulc distanc
Modo Base |Pto Atras
Seteos | Memoria | Offset
6.3.2 Situe la coordenada de orientacion
Ejemplo.
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
- f — -
Bng W 91.9741 55@ EDDM
oot ——————— |psM: O
'?:E‘,ih“ ﬂ Unidlad Dist.:MetrDs
1. Click Pto. Atras para entrar Pto. Atras morte ) [ 997.838 fgggﬂ';@ge'jm
en el modo orientacion ' Este (E) 1003.597
Cota (2): 1000531 vhngulc distanc
| Modo Base [Pto Atras
- /coord |
Seteos |Memoria | Offset
R
2. Introduzca la coordenada de Ang H
orientacion. Después de Marte (M)
) : Aceptar
introducir cada uno de los Este (E)
valores, acepte con Aceptar Cota ()
Aceptar I Cancelar |
Modo
Seteos |Memoria | Offset ZCuurd ﬂparar
eng v 91.9670 _ om o]
, . . ENT e H(E): 225°00'00" o
3. DeSpueS de |ntrOdUC|r IOS é Mort @ Apyntar al pto atras y presionar |
valores pulse ENT 6 Aceptar Aceptar Este =
-m Etanc
Modo Base |[to Atra
Seteos |Memoria | Offset ZCuurd ﬂparar
Medicion de Coordenada
. . ——————— Conf EDM—
4. Oriente al punto y elija YES. Ang v T ||
El sistema situara el Acimut y fnaH | 249.9994  |Uricad Dist.Metros
, T aar nz1 |Modo EDM: Fi
retornara al menu de Yes Narte () [ 997.031 [0 FDM P
coordenadas en pantalla. En la Este (E) 997.031 “ J‘i
, . [ anrnm coo |
pantalla aparecera el Acimut Cota(z: | 1000.533 ouk) @stanc
Horizontal Modo Base l?tl:l Atras
- |/ Coord| 59 Parar
Seteos Memunal Offset




6.3.3 Altura del Instrumento y del Prisma

Para poder medir en coordenadas debemos de tener introducidos los valores de la Altura
del Instrumento y del Prisma, de este modo la coordenada de un punto desconocido la
podremos calcular haciendo una medicién directa

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
———— Conf EDM—
Ang W 91.9764 PPM: O
demt o |pg;
1. clic en Seteos para Aot | 2499991 lunided Dist. Metmos
introducir la Al altura de Nerte () [ 997.031 [0 EDR Fino
Seteos Comp: 2 Ejes
Instrumento y la AS Altura del Este () 997.031
prisma Cota(z: | 1000533  Anaulc difistand
Modo Base |[?to Atras
- £ coord| &9 parar
Seteos | Memoria | Offset

Ang W
2. Introduzca la Altura del o
A IntrOdUZCG mE’m.—m Entrada— [t:iMetros
Instrumento y después la del altura ool o s I
Prisma. Después de cada : =
entrada pulse ENT para saltar Instrumentoy || =@ | £ LS
adap P de Prisma Cota (2) (LS
al siguiente [ Aceptar | | cancelar |
Modo BISE [FIO AUTdS
d
Seteos |Memoria | Offset 'L{_Cnur aParar
Medicion de Coordenada [
———— Conf EDM—
ang V. 91.9679  [pom: o
oo ————————— [PSM: 0
3. Después de introducir todos ENT e Ui Ot s
los datos haga clic en Ent para 6 Morte (N) | 997.031 oS e ™
volver a la pantalla Medicion Aceptar Este (E) 997.031
de Coordenadas P comzy [ 1000533 \vAngulc distanc
Modo Base |Pto Atras
- lcoord P Parar
:Seteos | Memoria | Offset

6.3.4 Medicion de Coordenadas

La medicién de coordenadas se realiza introduciendo las coordenadas de
estacionamiento de un punto, un acimut conocido, la altura del instrumento y la de
prisma. De esta forma un punto de coordenadas desconocido lo podriamos calcular

e Para Estacionar en coordenadas conocidas, vea la seccién “6.3.1”
e Para introducir la altura del instrumento y del prisma, vea la seccion “6.3.3”
e La coordenada de un punto desconocido sera calculada y mostrada en la pantalla
o Coordenada de estacionamiento: (NO, EO, ZO)
o Coordenada al centro del prisma, calculada desde el centro del instrumento
(n, e, 2)



Coordenada de un punto desconocido: (N1, E1, Z1)

[ ]
0 N1=NO+n
o E1=EO+e
o0 Z1=Z0 + Alt. Inst. + z— Alt. Prisma
Coordenadas del centro del prisma, calculadas desde el centro del
instrumento (N, E, Z)
. T -
Centro del instrumento e, S
NO, EO, ZO + Alt. Inst. _ - Pmsm Height
\ .- - J(_‘J}__,,.F—F’__ z (VD)
- Fi
T Punto Desc. N1, E1, Z1 l
—————— ﬁiéenterl:‘omtofths—hlstmmn T e B g e B e S
T =
Altura Inst. /
T b ol
Estacionamiento NO, EO, ZO
HO
Origen (0, 0, 0)
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
L —————— Conf EDM — 1
1. Sitte los valores de las . EER
coordenadas de AngH | 250.0003 Uniddad Dist. :Metros
. . 1 EDM: Fi
estacionamiento y la altura del Norte (W) | >>>-—— Comp: 2 Ejps.
instrumento y del prisma *1 Este (E)
2. Oriente a un Azimut *2 Cota (2): \vhnguld difstanc
3. Enquue al puntO *3 | Modo Base |Pto Atras| |:
o ﬂparar
Seteos |Memoria| Offset
Medicion de Coordenada
Conf EDM — -
Ang Y 91.9732 PRI 0
oo 249.9994 | peti:
. . e nan . Unidad Dist.:Metras
4. Click Coord, la medicion Norto (0 | 997,031 |Modo EDM: Fino
finalizada y el resultado se Coord e @) =
. .
mostrara en pantalla *4 cors 2 [ 1000535 Vanaulc dstanc
| MDdD Base Pto Atras u .......................
d P
Seteos |Memoria | Offset é oord (pparar
*1) En caso que las coordenadas de estacionamiento no hayan sido introducidas,
se utilizaran al ultimas introducidas. Los valores de la altura del instrumento y del
prisma mantendran los mismo valores de la ultima medicién.
*2) Refiérase a la seccion “6.1.3 Lectura Angulo Horizontal” 6 “6.3.2 Orientacion”
*3) Click Modo (Fino S, Fino N, Fino R, Continuo)
*4) Para volver a medicion de angulos ¢ distancias, Click Angulo / Distanc




7. PROGRAMAS DE APLICACION

7.1 TRAZADO / PLANO

Es la diferencia entre la medicion de distancia y la distancia que introducimos en la
pantalla.
El valor en pantalla = Distancia medida — Distancia Standard (Introducida)

Esta funcién se utiliza para replanteos de Distancia horizontal (HD), Diferencia
Vertical (VD) y Distancia Geométrica (SD)
Ejemplo:

PASOS

TECLA

1. Desde el modo medicion de
distancias, haga Click en Capa

Capa

PANTALLA

Ang W

Fmm

AN H .:Metros

Inc:

Haorz:

Wert: ﬁstanc
Modo mjpie Capa
d
REM MLP Linea coord (pparar
——— [Conf EDM — P
2. Seleccione el modo de ey, | 19e%s e o
medicion de distancia (I, H, V) fnaH [y - Metros
. : Fino
Inc: .
presionado en Aceptar. y =

Después introduzca el valor de
la distancia a replantear, Click
ENT *1)

Cancelar (| ghctanc

| Aceptar I
Wert:

3. Comience el replanteo

Modo mjfpie Capa
l# coord| 9 parar
REM MLP Linea
edicion de D a a ®
——————— Conf EDM—
Ang v 91.9732 PRM: O
[Z S R g
’m?ﬂﬂhﬂ 249.9996 Unidad Dist.:Metras
[ 1 aae |Modo EDM: Fino
oI . .
LERID Comp: 2 Ejes
Harz: 4.196
Wert: 0532 ‘dAngulc diistanc
- Modo | m/pie Capa
1~ coord| FP Parar
REM MLP Linea

*1) Le aparecera una caja de dialogo con la distancia inclinada que usted quiera
replantear, haga clic en aceptar para confirmar la distancia inclinada (l). En la
caja de dialogo de Distancia Horizontal a replantear introduzca 0. [IClick aceptar.
En la caja de dialogo que le salga otra vez introduzca 0 para Diferencia de Altura

y acepte para volver a la pantalla de medicion




7.2 MEDICION DE ALTURA REMOTA (REM)

El programa de Altura Remota calcula la distancia vertical (altura) a un objeto remoto,
referenciado a un prisma y a su altura desde un punto conocido (Calcula la altura sin
prisma).La medicion de una altura remota empezara usando la altura del prisma (punto
de referencia). Si no hemos introducido altura al prisma, la medicion empezara desde
cualquier punto de referencia en el que hayamos establecidazo el angulo vertical. En
ambos procedimientos, el punto de referencia debe ser perpendicular al objeto remoto.

7.2.1 Introduccion de la altura del prisma

‘ Obieto K
e 1'
Pl |
d-f"f; |
Prisma F |
E:‘ I
N\ }
— —'_'_'_:F ——
=T = ——

WD

Ejemplo: (h =1.5m)

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Distancia
——————— -Canf EDM
Ang v 92.4727  |pRM: D
fama ——————— |[PsM: O
TN 355.0536 |Unidad Dist.:Metras
PR [ wwe_____ |Modo EDM: Fi
1. Desde el modo medicion de REM D S S s
distancia haga [/Click en REM Harz: T
. “oAngulc ;jstamg
Modo mjpie Capa
REM MLP | Linea ecoord (parar
REM
Opciones Conf EDM
{@ Con Eley () Sin Elev PRM: 0O
: PSM: 0
. Medir Unidad Dist.:Metros
2. Como muestra el grafico de Dt | Macio EDM: Fino
la derecha, utilice el puntero Con Elev Hevacon [0 Comp: 2 Ejes
para elegir Con Elev / Sin Elev Medir
Continuar
Salir




3. Introduzca la altura del
prisma

Introduzca
altura prisma

REM

Opciones
{@ Con Eley () Sin Elew
Medir

Dist H:

Elevarion |1 ﬁ]

Conf EDM
FPM: 0O
PSM: 0O
Lnidad Dist.:Metros
Moda EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

Medir

Continuar

Salir

4. Enfoque al centro del

REM

Opciones
{@ Con Eley () Sin Eley

Conf EDM
FEM: 0O

prisma Medir Foi: O
. . Uridad Dist.:Metros
5. Click Medir para comenzar Enfoque al Disth; | 4.193 .
la medicion prisma Blevacon [1.5 Comp: 2 Ejes
6. La Dist. H entre el “Medir” Medir
instrumento y el prisma se Continuar
mostrar.
ostrara Salir
REM
P EEES Conf EDM
{@ Con Eley () Sin Elev FRM: 0O
Medir Foi: O .
. . Uridad Dist, :Metros
7. Click en Continuar, la ostH: | 4.193 Mot EDM: Fire:
posicion del prisma esta Continuar Blevacian [1.5 SuUSLL R
introducida Resultado Medir
Salir
Opciones Conf EDM
{@ Con Eley () Sin Elev PRM: 0O
. = Psi: 0O
8. Eleve el telescopio hasta el ';'?';"; [ aass || Dstenos
't . H 15T H o Modo EDM: Fino
Obje.tIVO K Lel distancia Oriente a K sevacon [T5 | lcompi 2Ees
Vertical “Vert” se mostrara
% 1 ) Resultado
Salir

*1) Para salir de REM, haga Click en Salir




7.2.2 Sin Introducir Altura de Prisma

Obieto K

_,-o-"""-rf T
_,.fff I VD
_'_,_.,-o-"""--f |
o |
e SN |
. |
— :
-— P __F___Lh——-.--l"i__—__q_—:____h
8
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
REM
Opciones Conf EDM
() conEley @ Sin Eley Egm g
Medir ) )
Unidad Dist.:Metros
. Dist H: I— Modo EDM: Fino
1. LJsge EII puntero y haga Click Sin Elev e 2 o
en Sin Elev
Continuar |
Salir
2. Enfoque al centro del DpGiones = conf EDM
prisma ) Con Eley Sin Elev Egm g
3. Haga Click en Medir para Medir Uricad Dist,:Metros
— Enfoque al pstH: | 4.223 Modn EDM; Fino
comenzar la medicion : S
. pnsma Comp: 2 Ejes
4. La Dist. H entre el “Medir” Medir
instrumento y el prisma se
mostrara
Salir
REM
Opciones Conf EDM
() ConEley @ Sin Eley PRM: O
= Eirlgad IDZ)ist [Metros
5. Click en Continuar. El punto ot [ 4224 |k e
; wHck en Lontnhuar. i pu Continuar ve: [ 92.3082  ||Como:2 s
G ha sido introducido Medir
Continuar
Salir




Opciones Conf EDM
() ConEley @ Sin Eley FEM: O
PSM: O

Medir

Unidad Dist.:Metros

Dsth | 4.224 Mol EDM: Fino
6. Click Continuar Continuar va: [ 923073 |[ommiZEs
Resultado ———

Salir

REM

Ol EEliES Conf EDM

() conEley @ Sin Eley FEM: O
pPSM: 0

. By Uriclad Dist,:Metros
7. Oriente al punto K. La . Dsthi | 4.224 Modn EDM; Fino
; . . Oriente al s 2
distancia Vertical se mostrara WA [ 923073 |[Compi2Ees
. punto
1 ) Resultado —— |:
Vert:  4.289 Continuar |
Salir

*1) Para salir de REM, Click Salir

7.3 DESPLAZADO DE LINEA MLP

El programa desplazado de linea, calcula la distancia horizontal (dHD), la distancia
geométrica (dSD) y la diferencia vertical (dVD)

El programa se puede llevar a cabo en dos partes:

1. (A-B, A-C): medicion A-B, A-C, A-D ......

2. (A-B, B-C): medicién A-B, B-C, C-D ......




Ejemplo 1 (A-B. A-C)

Medir

PASOS TECLA PANTALLA
edicion de D 3 3 -
——————— Conf EDM—
f‘”g \.f‘ 45.9270 PRM: O
s ————————— [PSM O
1. En medicién de Distancia, pgH | 392.0723 U D e
. M e |M ELM: Fi
Click MLP para entrar en la MLP DL PRI Conp D Efes
funcién de desplazado de Horz:
Iinea \art: “oAngul éﬁstan(
Modo mjfpie Capa
REM MLP Linea ZCDDrd ﬂParar
P >
Opciones Conf EDM
® (sB.8-C) (O ia-BB-C) ||FPM: O
PSM: 0
;fthl(l).l— | Unidad Dist.:Metras
. . Modo EDM: Fino
2. Use el puntero para Comp: 2 Eies
seleccionar (A-B, A-C)
Seteos
Salir
Opciones Conf EDM
[@ (&Bac) (O (aBEC [[PPM D
. . Med 1 F‘SM: D_
3. Oriente el prisma al punto A, Dt H e[ 4.134 | fqgﬁ;ig;ﬁmms
[IClick Medir. La distancia Medir Comp: 2 Ejes
Horizontal entre el instrumento  Medr |
y el prisma se mostrara
MLP
Opciones Conf EDM——
[@ (a-BaC) (O aBEC) |[PPM: O
PsSM: O
Med 1 ) L
Dist. H (1); 4.132 mg;dEg'rfqt:' g::'jeutms
. . . Med 2 o 1 2 Ej
4. Click Continuar Continuar S ———
Opciones Conf EDM
[@ (a-B.AC) O BEBEC) Egm g
;;dHl(l)-IW | Unid'ad Dist. :Metros
. . ' ' - Modo EDM: Fino
5. Oriente al punto B, Click Medir Med 2 Comp: 2 Ejes

Dist. H (2): 3.987 |
Medir |




Opciones Conf EDM
6. Click continuar. La distancia [®¢ss0 Owsso oo o

. . . Med 1 . L
horizontal (dHD), la diferencia bist. H(1:[ 4,132 fqgﬁﬂg;ﬁ-;ﬁfms

de altura (dVD) y la distancia Continuar Med 2 Comp: 2 Ejes
geométrica (dSD) entre el Dist. H (21 3.986
to A | B t Resultado——— =
punto Ay el B se mostraran e
R 0022
dSD:2.450 TR
7. Para medir la distancia (® (ero O weero | L
entre el punto Ay el C, oriente Med 1 o Mot
al punto C y luego Click Medir. o 4132 |
Med 2 Comp: 2 Ejes

Después de la medicion la Medir
distancia horizontal entre el
instrumento y el punto C se

mostrara

Dist. H (2): 4.038 |
Medir |

MLP

Opciones
® (sB.A-C) () (aBEBC)

Med 1

Dist, H (1):| 4,132 |

8. Click Continuar, la distancia
horizontal (dHD), diferencia de

Unidad Dist,:Metros
Moda EDM: Fino

altura (dVD) y la distancia Continuar T s [|eeE
geomeétrica (dSD) entre el rouitads
punto Ay el C se mostrara dHD:3.502

dvD:-0.014

dSD:3.502

*1) Click Salir para volver al menu

El procedimiento para las observaciones de (A-N, B-C) es el mismo que (A-B, A-C)




7.4 MEDICION A UNA LINEA

El programa medicion a una linea ayuda al usuario a medir la altura de un objeto
inaccesible sobre un punto. Ambos, objeto y punto estan localizados en una linea base.

Dos prisma A y B separados entre ellos establecen la linea base. La distancia horizontal

es medida e introducida en el instrumento para ambos prisma A y B. La pantalla luego
mostrara la distancia vertical entre el prisma A y el B, la distancia horizontal desde el

instrumento al prisma B, también se mostrara en pantalla la distancia vertical del prisma
A a la linea base, y la distancia horizontal para cada punto. Adicionalmente, la distancia

vertical entre los dos puntos sobe la linea base, punto G y L en el diagrama de la

medicion

el o
| PrsmHeight _G¥ s T
s i e TR e s e P AT |

_,-_,-'-""'_'_F'_H-'_'_'_
Bt
o R T

e 1
I
I
| LH
i
| VD

Off — =
*: e Prism B

Ejemplo: Introducir la altura del prisma

/N

PASOS TECLA PANTALLA
dicion de D X
————— Conf EDM
ang v 90.1818  |pPM; O
angH 388.1634 |y o
. s . . :Em_ . . Unidad Dist.:Metros
1. En Medicion de Distancia, o T3 s |Modo EDM: Fino
Click linea para introducir la Linea o CMESRE
altura de la linea vort Wgu,J Mhistan
Modo mfpie Capa
REM MLP Linea ZCl:u:lrd aparar
Linea
Opciones f
[@ Con Elev () Sin |§|:'|Jr-:1] EDDM
Dist. H—08M PEM: O
B I Urnidad Dist,:Metros
il ; Moo EDM: Fi
2. Utilice el puntero para elegir B Comp: 2 Eiee
Con Elev / Sin
Medir I Setear |




%‘%g:ﬁ. ™ cin [E.—E?f I,E—.DM
_ _ _ STTETE| Setear AL ¥ AS
3. Click Setear para introducir i | Entrada— [etros
la altura del instrumento y del B[] A [15 e
, . . : Setear as
prisma. Después de introducir 15
los datos Click en Aceptar
| Aceptar I | Cancelar |
| Medir | Setear |
Linea
Opciones
[@ Con Elev &) Sin |§|:'|Jr-.:|];f EDDM
. . . Dist. H——  ™M@M8M3 PEM: O
4. Oriente al prisma A, Click a; | 4.248 Unidad Dist. Metros
. . . ey B l— Modo EDM: Fino
Medir, comienza la medicion. . : Cormp: 2 Ejes
. " : Medir
Después de la medicion Click
en continuar
Linea
Opciones
[@ Zon Elev (O Sin I;:Fl‘:.r'-zl.l:f EDDM
Dist. 'ﬂ: PSF*;! dU
. . . o 3.980 Linidad Dist.:Metros
5. Oriente al prisma B, Click o [3ose | |MooEMiAo
Medir para comenzar la Medir - S P
medicién
|§Continuar I Setear |
Linea
Opciones Conf EDM
[@ Con Elev(j?‘ == P
Dist. H——  ™M@M8M3 PEM: O
B I 3.980 Urnidad Dist,:Metros
6 D , d f | | B l— Modo EDM: Fino
. .eSfr’)UGS : e Tinallzar .a Continuar 3.979 Comp: 2 Ejes
medicion, Click en Continuar 3‘5;_- ‘-‘71 o0
HD: 3.978
Off: 0.002
éContinuaré Setear
7. Situe el telescopio en el = X
Opciones
punto L, los datos del punto L @ con e O Sonf EDM
se mostraran. [,;i-St' 3.980 Ergwrilgliad DDist Metros
VD: Distancia Vertical . IW Modo EDM: Fina
HD: Distancia Horizontal v SomE: 2 e
desde el punto L al vD:  3.505
: HD: 3.961
instrumento off:  0.010

Off. Distancia Horizontal desde
el punto Aal L




8. Click Continuar. Esta

H H Opciones f
funcién se usa ,cuando se mide (@ con v O Conf EDM
la altura de la linea desde un Dist. P 0
: ) ridad Dist. :Metras
punto en el terrero LOS :, So70 | [todoEDM:Fo
PASOS : Comp: 2 Ejes
Dist. ¥ ——
e Oriente al punto sobre la Continuar vD:  1.134
linea antes de hacer Click A
en Continuar Pto Terreno —
e No mueva el tornillo W | 95.9408 u_;CDntlnuargl Setear |
tangencial horizontal para
situar el punto G
ea x
Opciones f
[@ Can Eley (O Sin IE':F"JP:I] EDDM
Dist, H— PSM: O
. . ﬁl:s 3.980 Unidad Dist.:Metros
9. Gire el telescopio con el o [“3o7g | [todoEDM:Fo
tornillo vertical hasta el punto Oriente a G T SomE: 2 e
G vD:  1.134
HD: 3.962
Off:  0.018
Pto Terreno
vi | 108.8707
o X
Opciones f
[@ on Eley (O Sin IEF"JP:I] EDDM
. . Dist. H— PEM: O
10. Click Continuar, La altura B 3.980 umddad Dist. :Metros
. ; ; Mado EDM: Fi
de la linea LH y la distancia Continuar B [ 3.979 Comp: 2 s
horizontal Off se mostraran Dist. ¥ ——————— Altura de Linea
- . vD: 1.134 LH: 1.173
1) *3) HD:  3.962 Off: 0.018
Off:  0.018
Pto Terreno - -
vi | 1088661 | vert. | sower |

*1) Para finalizar la medicion presione Salir
*2) Para volver al paso 7. Click Vert.

*3) La tecla Salir se usa cuando el punto G no esta claro y le gustaria chequear
otro punto G en la misma linea vertical




7.5 CAMBIO DE ESTACION (GRABACION NEZ)
En este programa, las coordenadas del siguiente punto seran grabadas en la memoria
después de que la medicion se realice y se acepte. Esta funcidn es para ayudar al

usuario a mantener los datos del estacionamiento para que en el siguiente
estacionamiento le sirvan como orientacion. Cuando nos estacionamos en el siguiente
punto, orientaremos al punto inicial y el instrumento calculara la desorientacion del

angulo. Si no hemos introducido coordenadas de estacionamiento, (0,0,0) 6 las previas
con las que hayamos trabajado con anterioridad seran las que use el programa.

H
Y
Punto Conocido Fj]_‘n_t L

e Introduzca el valor de las coordenadas para el punto PO y situe la orientacion del

angulo entre el punto PO y el punto conocido A

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
———————  Conf EDM
g 108.8670 PI;JRQ ]
fana ————————— |Psm: O
AnglE 386.2641  |Unidad Dist.:Metras
Modo EDM: Fi
1.) En el modo Coordenadas Memoria Norte (W) | >>>-—— Comp: 2 B
elegimos Memoria Este (E)
Cota (2): oangulq distanc
| Modo Base [Pto Atras
Seteos |Memoria| Offset Epparar
Memoria
Conf EDM
it () Renombrar Egm g
Unidad Dist.:Metros
. I | 386.2641 ||Modo EDM: Fina
2.) Use. el puntero y elija Memoria ' Im— L
Memoria -

Seteos

Salir




Setear Al ¥ AS

3.) Elegimos Seteos para Entrada—
. . 1 : Fi
introducir la altura del Al L5 L
. X ) Seteos H
instrumento 6 del prisma, = [1.5 ke
deSpueS Aceptar Aceptar Il Cancelar |
Salir
Memoria
Opciones Conf EDM
® Guardar () Renombrar E;m g
4.) Sittie el prisma sobre el Medit ———————————— Uridad Dt Metros
. ) . t p t “P1 » I 3862647 Maodo EDM: Fino
siguiente punto , Ql:Ie Medir " 4460 Comp; 2 Ejes
queramos como estacion. B
Seteos
Salir
Opciones Conf EDM
@ Guardar () Renombrar E;m g
5.) Elija Continuar. Las Medit ———————————— Uridad Dist. Metros
) ) « » I 386.2646 Modo EDM: Fino
coordenadas de punto “P1 Continuar ) a5 |lCome: 2 Ees
apareceran en al parte inferior _ ' T rabar
Medir Res :
de la pantalla N: 1004.353
E:  999.046 eteas
Z: 1000.524 .
Salir
6.) Pulse Grabar. Las - 925558 [qont EDM
. . gy 92.5558 PPM: 0
coordenadas del punto “P1” se o 38 oeas [P 0
fi L I ?:r%.im\ 386.2645 Uniclad Dist. :Metras
contirmaran. ’a p.an’Fa a Narte () 1004 353 EﬂDdDIEzDI\;: Fino
vuelve a menu principal. Grabar e &) I
Apague el mstrum“entS) y o 2: [ 1000524 Vanaulc distanc
muevalo al punto “P1” (el
. “ » Modo Base |Pto Atras
prisma al “PO ) \T ' Coord| (P Parar
ereos

7.) Después de situar el
instrumento en el punto “P17,
enciéndalo y entre en el menu
de coordenadas. Seleccione
Memoria utilizando el puntero
elija Renombrar. Mostrar el
grafico de la derecha *1)

Opciones

(C Guardar @ Re

Renombrar

HR: 186.2646

Setear?
Seteos
Salir




8.) Oriente el instrumento al
punto “P0”, Click en Seteos.
Las coordenadas del punto P1
y la desorientacion del angulo
se mostraran al retornar a la
pantalla del menu principal

Medicion de Coordenada

9.) Repita los pasos del 1.) al
8.) tantas veces como necesite

——————— Conf EDM
Ang W 92.5574 PPM: O
fhme ———————— |PSM: O
’?gﬂihﬂ 186.2647 Unidad Dist.:Metras
Modo EDM: Fino

Morte (M) 1000.000 Comp: 2 Eies
Este (E) 1000.000
Cota(z): | 1001.048  VAngulc dstanc
Modo Base |Pto Atras

|/ Coord (5 Parar
Seteos |Memoria| Offset

*1) Click Salir

7.6 MEDICION OFFSET

Hay cuatro modos de medicion offset

1. Angulo offset
2. Distancia offset
3. Plano offset
4. Columna offset

7.6.1 Angulo offset

Este modo se utiliza cuando la dificultad esta exactamente encima del prisma, por

ejemplo en el centro de un arbol. Situe el prisma en la misma distancia horizontal desde
el instrumento como al punto de medicién AO. La medicidn de coordenadas a la posicion
central, se consiguen después de situar la altura del instrumento y del prisma y realizar la

medicion offset

e Cuando midamos coordenadas al punto A1: Introduzca la altura del instrumento y

del prisma

e Cuando midamos coordenadas al punto AO: Introduzca solamente la altura del
prisma (Situe la altura del prisma a 0)

HD (r) = HD (f)

HD (r) : HD desde el instrumento al prisma

HD (f) : HD desde el instrumento a la orientacién
(punto a medir)




—_ 0

rotacién del telescopio

En el modo de medicion de Angulo offset, hay dos opciones para el angulo vertical
Angulo Vertical Libre: El angulo vertical cambiara con la rotacion del telescopio.
Angulo Vertical Fijo: El angulo vertical se bloqueara y nunca cambiara con la

Cuando orientamos a A0, usted puede seleccionar una opcion, (Fijo) si fijamos el angulo
vertical a la posicién del prisma. Cuando seleccionamos (Libre),DI (Distancia Inclinada) y
VD (Distancia Vertical) pueden ir cambiando de acuerdo al movimiento del telescopio

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
———— Conf EDM
Ang i 92.5448 PRM: O
fomd L pey;
’m?w'ihﬂ 186.2647 LUridad Dist. :Metros
1) Click Offset Offset norte () [ 1000.000 E"DD;EIEEE}EE'”D
;) Clie S€ se Este (E) 1000.000
Cota (Z): 1001048 oangulg distanc
Offset Ang
| Modo Base Offset Dist
X Offset Columna  H (FPParar
Seteos | Memoria Offset Plano

2.) En la caja de dialogo que
parece elija (Offset Ang) para
entrar en medicion de angulo
offset

3.) Utilice el puntero para
elegir “Ang V libre” (6 “Fijar
Ang V") para empezar la
medicion de angulo offset

Angulo Offset

Medicion de Coordenada

————— Conf EDM
Ang W 92.5448 PEM: O
fammd o g O
’?:E lihﬂ 186.2647 LUridad Dist. :Metros
[ 10 aon |Modo EDM: Fino
Morte (M) 1000.000 Cormp: 2 Eies
Este (E] 1000.000
Cota (2): 100 dlistanc
| Modo Base Offsat Dist
X Offset Columna  [| (P Parar
Memaria Cffset Plano

Opciones ——
@ ang v libre () Fijar Ang v
. . . Medir Uniclad Dist. :Metras
4.) Oriente al prisma P y luego Orientar DstH | Modo EDM: Fino
. . . Comp: 2 Ejes
haga Click en Medir para prisma P
comenzar la medicion Medir
i Medir | Continuar Seteos Salir
I
Offset Ang
Opciones—————— -Conf EDM
@ 2ng ¥ libre () Fijar Ang W Egm g
. Medir Uniiclad Dist.:Metros
5.) Desbloquee el tornillo ostH: | 4.459 Modo EDM: Fino
. . . i . 2 Eii
horizontal y con el tornillo Colime A0 L

tangencial oriente al punto A0

Salir




6.) Click en Continuar. La
Distancia Inclinada “I”, la
Distancia Horizontal “H”, la
Diferencia de Altura “V” y las
coordenadas desde el
instrumento al punto AO se
mostraran en pantalla *1) *2)

Continuar

Offset Ang
Opciones

@ ang ¥ libre (3 Fijar Ang W

Medir

Dist H:

| 4.457

Resultado

Conf EDM
PPM: O
PSM: 0O
Lridad Dist. :Metros
Modo EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

H:

Vo 92.5476
I: 4.487
4.457
W: 0.524

HR:
MN
E
z

186.2646
1000.000
1000.000
1001.048

i Medir | Cl:lntinuarl Seteos I

Salir

*1) Para introducir la altura del instrumento 6 del prisma, Click Seteos

*2) Click Salir para abandonar

e Introduzca altura del prisma y del instrumento antes de comenzar la medicion
e Introduzca las coordenadas de estacionamiento, refiérase a “6.3.1 introduzca el
valor de las coordenadas de estacionamiento

7.6.2 Distancia Offset

La medicién a un punto aislado desde un prisma es posible introduciendo una
distancia horizontal offset de frente y atras / derecha e izquierda

Distancia
Horizontal
delantera “d” +
e |
D dil Drch/1zq
P Distancia
=+
it "{-,{-- Altura Prisma Horizontal “d 1zq”
I P
Prism P

Estacionamiento

e Cuando midamos coordenadas al punto A1: Introduzca la altura del prisma y del

instrumento

e Cuando midamos coordenadas al punto AO: Introduzca solo la altura del
instrumento (situe la altura del prisma a 0)
e Introduzca las coordenadas de estacionamiento, refiérase a “6.3.1 introduzca el
valor de las coordenadas de estacionamiento “




PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
—————— Conf EDM
mgn\.f\ 92.5567 PI;JrJI]: 0
: ’?: E lihﬂ 186.2647 Erswrl\glad DDist. Metros
1.) En el cuadro de dialogo : . po— oo |Mado EDM: Fino
Distancia Morte (M) 1000.000 o B
H H omp: 2 Ejes
Offset elija Offset Dist, para
) Offset Este (E) 1000.000
entrar en Dist. Offset Cote (2 1001042 oanguld distanc
Offset Ang
| Modo Base Offset Dist
X Offset Columna  [| (P Parar
Seteos | Memoria Cffset Plano
Entrada Conf EDM
d 0 PPM: O
) PSM: 0O
2.) Pulse con el p_untero para :' Izg_werda 0 Unidad Dist.:Matros
entrar en distancia offset. [ eir | Moda EDM: Fino
. Comp: 2 Ejes
Cuando los valores hayan sido
introducidos utilice el puntero
para entraren el préximo item
| Medir | Cl:lntinuarl Seteos I Salir |
Offset Dist
Entrada 6 Conf EDM
d " PPM: O
, . o d zuierda 2 P ©
3.) Después de introducir “d I Lt s
lzquierda”, oriente al prisma, Medir [ostn | 4.460 Comp: 2 Efes
Click medir para iniciar la
medicién
| Medir I;Cuntinuar 1 Seteos I Salir |
Offset Dist
Entrada
d 1.
4) C“C’k COntlnuar,’ la :'Izg_uierda 2 Unidad Dist.:Metras
medicion aparecera en [ostn | 445 Mado EDM: Firg
. . C 1 2B
pantalla y mostrara un grafico Continuar Resultado ==
: * Vo 94.7811 HR: 206.5702
parecido al de la derecha *1), o & 2 e eEs s
*2) H: 6.378 E: 998389
V: 0.524 Z 1001.048
{Medir | Continuar I Seteos I Salir

*1) Para introducir la altura del prisma 6 del instrumento haga Click en Seteos
*2) Para abandonar haga Click en Salir




7.6.3 Columna Offset

Si es posible medir directamente al punto de la circunferencia de una columna (P1),
la distancia al centro de la columna (PO0), las coordenadas y la direccién del angulo
pueden ser calculados por la medicion de los puntos de la circunferencia (P2) y (P3)
La direccidn del angulo al centro de la columna es "2 de la direccion total del angulo
de los puntos de la circunferencia (P2) y (P3)

¢ Introduzca las coordenada de estacionamiento, refiérase a “6.3.1 introduzca el
valor de las coordenadas de estacionamiento “

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
———— Conf EDM
&ng W 92.5627 PRI O
. ] fina ——————— |[PsM: O
1.) En la caja de dialogo gt | 186.2647  lunided Dist. Metros
Offset, haga clic en Offset Offet Columna | | @ [ 1000.000 — [ ER Fre
Columna, para entrar en Este (E) 1000.000
medicion offset columna Cota (2): 100 [ HET

Modo Base Offset Dist
Offset Colurmna

Cffset Plano

Seteos | Memoria

Offset Columna

Medir Conf EDM
Dist H: 4.460 D
2.) Oriente al centro de la leg H: —— Uniad Dit etros
Columna (P1) Yy pUISe Medir, Medir Dere H: Cormnp: 2Ejles
después de la medicién haga
Click en Continuar
Medir  ficontinuar | Seteos Salir
Offset Columna
Medir Conf EDM
. Dist H: 4.257 D
3) Orle_nte al puntO (P2) sobre Izq H: 173.1997 Unid:ad Dist. :Metros
la cara izquierda como cerot: | ||Modo EDM: Fino
. . & . 2 Ej
muestra en el grafico de la Continuar Lt
derecha y haga Click en
Continuar

Medir I;Cnntinuar ] Seteos I Salir




Offset Columna

Medir Conf EDM
; PPN O
Dist H: 4.257 pSM: 0
Iz H: 173.1992 Unidad Dist. :Metros
. , | 203.7910 Modo EDM: Fino
4.) Oriente a la cara derecha Dere Comp: 2 Ejes

de la columna (P3)

| Medir I Continuar | Seteos I Salir |
Offset Columna
Medir Conf EDM
, , Dist H: 4.257 Egmf g
5) C“Ci_( en Contlr_}uar’ la Tzg H: 173.1992 Unid:ad Dist. :Metros
distancia entre el instrumento Dere H: 203.7910 | |Modo EDM: Fino
C L2 E
y el centro de la columna (P0) Resultado —
* - I: 5.609 N 298.857
pantalla *1) *2) H: 5.587 E 1000.050
V: 0.499 Z 1001.023
TMedir | continuar I Seteos I Salir

*1) Para introducir la altura del prisma 6 del instrumento haga Click en Seteos
*2) Para abandonar haga Click en Salir

7.6.4 Plano Offset
Medicion obtenida a un plano cuando no podemos hacer directamente la medicion.

Por ejemplo la medicion de distancia 6 coordenadas a la esquina de un plano.
Elijamos tres puntos al azar (P1, P2, P3) sobre el plano al que queremos hacer la
medicion, primero en la medicidén del plano offset determinaremos el plano medido.
Oriente al punto (P0) luego el instrumento calculara y mostrara en pantalla las
coordenadas y los valores de las distancias entre los ejes de los puntos orientados y

del plano.

/? P1(Prim)
(Pnsm) PE(Pnsm
PO (Punto sin prisma) Wﬂ\/ﬂ

Las alturas de los puntos P1 a P3 se
situaran a “0” automaticamente

/1N

e Introduzca las coordenada de estacionamiento, refiérase a “6.3.1 introduzca el
valor de las coordenadas de estacionamiento “




Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion de Coordenada
—————— Conf EDM
ang v 92,5442  |pem: o
o ———————— |PsM: O
1.) En la caja de dialogo de tngH | 203.7911 Uridad Dt Metros
. BT EDM: Fi
Offset, Click Offset Plano, para | o, e || Mo [ 1000103 oo g ™
entrar en la medicién Offset Este (E) 998.793 vls
. ngulc dstanc
Plano e ) i ffset Anig
| Modo Base Offset Dist
X Offset Columna  [| (P Parar
Seteos | Memoria Offset Plano
Medir Conf EDM
pipHyl 4163 PEM: O
. . . F‘SM: D.
2.) Oriente al prisma P1, Click F2 O H: Urrgec| D5 o
. . P3 (D Hi: Modo EDM_: Fino
Medir, para comenzar la Medir Corp: 2 Ejes
medicidn, después pulsar Continuar
Continuar
| Medir I;Cnntinuar 1 Seteso I Salir |
Offset Plano
Medir Conf EDM
P1 (D H): I 4198 PPM: D
PSM: 0
3.) Mida al punto P2, Click 2 Dl _Le2e Uil D, Mtros
. . F3 (D HY: Modo EDM_: Firio
Medir, para comenzar la Medir Comp: 2 Ejes
medicion, después pulsar Continuar
Continuar
| Medir I;Cuntinuar 1 Seteso I Salir |
Offset Plano
Medir
pripHy|  4.198
P2 (D H: 4.195 Unidad Dist.:Metras
. . . . I 3.731 Modo EDM: Fino
4.) Oriente al prisma P3, Click Medir F3 DAY Comp: 2 Eies
Medir para empezar a medir
Seteso
Offset Plano
Medir
pripHy|  4.609
5.) Click Continuar, el calculo F2 (D H): :'i: Uit b istos
de las coordenadas y las : P3 O Hx : Comp: 2 Ejes
dist . , | Continuar Resultado
IStancias apareceran en la V : 92,5520 HR: 207.3741
antalla *1 I: 4.209 N : 1000.201
p
H: 4.180 E 998.563
V: 0.491 z 1002.515
Medir | Cuntinuarl Seteso I Salir

*1) Para introducir la altura del prisma 6 del instrumento haga Click en Seteos




e En el caso que el célculo del plano no se haya conseguido por la medicién de los
tres puntos, aparecera en la pantalla error. Comience nuevamente la medicion
desde el primer punto

e Aparecera error en pantalla cuando orientemos a una direccién que no esta
determinada en el plano

7.7 PARAMETROS DE AJUSTE
En la medicion basica, algunos parametros se pueden configurar
Parametros de comunicacion
La fabrica situa por defecto los siguientes parametros

MENU SELECCION CONTENIDO
1. Baud Rate 1200/ 2400 7 4800 / 9600 | Selecciona baud rate
/ 19200 / 38400 / 57600
2. Bit Datos 7/8 Selecciona longitud de datos 7 u 8 digitos
3. Bit Parada 1/2 Selecciona Bit de parada
4. Chequeo No / Odd / Siempre Selecciona Paridad
5. ACK/NAK Cuando conectamos a un equipo externo,
el protocolo de comunicacion puede
Si/ No omitir ACK. Los datos desde el equipo
externo no se enviaran
Si: Omite ACK No: Standard
Otros Parametros
MENU SELECCION CONTENIDO
1. Coordenadas NEZ / ENZ Selecciona formato medicion de coordenadas

en pantalla formato NEZ / ENZ

2. Guardar Est

0 Set / Guardar

Seleccion en guardar coordenadas o el punto
de estacionamiento es 0

3. Unidad Ang

Deg / Gon / Mil

Selecciona grados (360°), gon (400 G) 6 mil
(6400 M) para la medicidon de angulos que se
mostrara en pantalla

4. Unidad Dist

Metros / Pies / Pies Us

Selecciona la unida de medicién de distancia




PASOS

TECLA

1.) En el menu principal de
medicion basica, clic en
“Parar”, para entrar en los
parametros de configuracion

Parar

2.) Seleccione las distintas
opciones con el puntero

PANTALLA
Medicion de Angulo
———— Conf EDM——
Ang W 92.5463 PRM: 0O
fanmd o pgu O
fﬂf’,ﬂm 207.3739 Unidad Dist.:Metros

Moda EDM: Fina
Comp: 2 Ejes

?‘cfnnguli dlistanc

Set 0 Set H Fijar
ZCDDrd ﬂ Parar
Repetir V% HRfHL

Setear Parametros m

Parametros COM |Otros parametros |
Datos
{@?bit QOsbit | Bauc [EEN ]
Bit Parada
@ 1 hit () 2 bit

[
{Chequeu
[

(Mo () odd @ Siemr
ACKfNAK

®si (@ ‘

| Por Defecto |

3.) Click ¥ para seleccionar
los Baudios que necesite

4.) Click Por Defecto, para
usar los parametros de
comunicacion por defecto

Por Defecto

Setear Parametros m
Parametros COM |Otrus parametros |

Datos
{ @ 7 hit () 8bit | Baud:
Bit Parada

@ 1 hit () 2 hit

[
{Chequeu
[

Cno O odd @ Siemp
ACK/NAK
@ si (Mo

Setear Parametros m

Parametros COM |Otrus parametros |
Datos
{ @ 7 hit (Crabit | Baud: |1200 :I
Bit Parada
@ 1hit C) 2 bit

{ h
{c equeo
[

Cno O Odd @ Siemr

ACK{NAK
@S (Mo

éPDr Defecto

5.) Para configurar otros

Setear Parametros m

Paramnetros COM | Otros parametros

Secuericia de Coord
@ NEZ (I ENZ

parametros, Click “otros Otros Guardar Est
parametros”. Utilice el mismo Parametros [ Ooset ® Suardar
, Unidad Ang
método Coeg @®Gon  (Cwi
Unidad Dist
® Metroe () Pies (O Pies US
6.) Después de configurar
haga Click en OK para salir. OK

Volvera a la pantalla principal
de medicién basica




8. PROGRAMA DE MEDICION STANDARD

En el menu principal de la estacion total, haga Click en = %2 para entrar en el
programa de medicion Standard

Proyecto Recordar Editar Prugrama|

-Informacion
Proyvecto:Por Defecto.npj
Medicion: 35
Coord,: S8
Dato: 1
Pto Esthl
Pto Atras20
Pto 5514
Pto F51

Prograrma de Medicion Estandar

Lineas generales del programa de medicién Standard

e Multiples archivos de trabajos

El software de medicion Standard usa nombres de trabajos con lineas separadas por
datos brutos, coordenadas, y cadenas de informacién. El trabajo puede tener
nombres alfanuméricos. Usted puede tener varios trabajos en el sistema. Usted
puede crear un nuevo trabajo para grabar datos, 6 puede abrir un trabajo existente
para grabar datos. Usted también puede borrar trabajos.

e Transversales & Secuencias de Grabaciéon Topografica

Observaciones en puntos adelante y atras son usadas para grabar transversales 6
hacer multiples observaciones en varias secuencias. Muchas observaciones a puntos
adelante 6 atras dan una buena dinamica de trabajo.

Tomar puntos a una zona determinada nos da la posibilidad de colectar mediciones
topograficas. La toma de datos puede ser combinada entre Topografia y
Transversales.

o Offsets

Una simple opcion offsets puede ser activada por una tecla de funcion y determina la
entrada manual de perpendicular offsets, 6 calculos offsets, incluyendo desde
elevacion remota a segunda lectura de angulos

¢ Puntos de Coordenadas y Generacion de Cadenas “String”
Las coordenadas son calculadas en tiempo real con la opcion de grabacion. Las
coordenadas de estacionamiento son usadas para calculos de desorientacion

e Orientacion del Angulo Horizontal
La orientacion del instrumento puede ser calculada por coordenadas 6 introducida
manualmente



o Biblioteca de Puntos de Control de Coordenadas

Cada biblioteca de puntos de control es accesible para todos los trabajos de
grabacion que se usan frecuentemente. El archivo del punto de control puede ser
introducido manualmente, 6 descargarlo desde el PC.

e Biblioteca de Cédigos de Punto
Los codigos de punto pueden ser seleccionados desde el fichero de la biblioteca

o Editado y Borrado de Puntos
Datos brutos, puntos de coordenadas, puntos de control y cdédigos pueden ser
editados y borrados en la estacion total

e Descarga Puerto Serie
Los datos brutos, y las coordenadas pueden ser enviados al ordenador usando el
cable serie

e Carga de Cédigos de Punto desde el Puerto Serie
Los cddigos de punto se pueden crear en la estacion y también se pueden descargar
desde el ordenador

e Carga de Datos de Carreteras desde el Puerto Serie
Los datos de alineaciones horizontales, alineaciones verticales y transversales
pueden ser cargadas desde el puerto serie

¢ Puntos de Replanteo

El programa Standard de replanteo calcula las orientaciones y las distancias, desde
el punto de estacionamiento a cada punto de medicion. Las coordenadas de los
puntos de replanteo pueden ser almacenadas y descargadas en diferentes ficheros.
Advierta que el factor de escala definido en la configuracion puede ser usado en el
calculo de las distancias de replanteo

e Cadenas de Replanteo
El replanteo de puntos por cadenas (codigos de punto) determina el replanteo de
puntos sobre una linea creada en un software.

¢ Replanteo de una Carretera
Dos opciones determinan el replanteo de puntos, por encadenamiento y offset desde
una alinearon de la carretera. Refiérase a alineacion de carretera

e Ajuste Transversal

El método para el ajuste de la pendiente del terreno es ajustado y grabado en un
transversal. El transversal es definido por entradas y salidas de puntos y puntos
intermedios determinados desde las observaciones

e Reseccion
Calculo de coordenadas desde puntos conocidos. El método de calculo es
dependiente de los datos disponibles. Se necesitan dos puntos con angulos y



distancias 6 tres puntos con angulos y distancias. Desde mas de tres puntos hasta un
maximo de 10 puntos estan disponibles. Advierta que el factor de escala definido en
la configuracion puede ser usado en el calculo

e Calculo de la Z del Estacionamiento
El calculo de la Z del estacionamiento se hace con la observacién de un punto
conocido

¢ Intersecciones
Calculo de coordenadas desde dos puntos conocidos, con cualquiera de las dos
opciones, orientacion ¢ distancia

e Inversa

Calculo de la orientacion y distancia entre dos puntos conocidos, Advierta que el
factor de escala esta definido en el MENU de funciones usado en el calculo de
distancias

e Calculo de Areas
El calculo de areas de una serie de puntos esta definido por cédigos de punto

e Radiacién
El calculo de las coordenadas de un punto puede ser obtenido introduciendo la
orientacion y la distancia

¢ Medicidén Linea Desplazada
Podemos calcular la distancia inclinada, distancia horizontal y distancia vertical entre
dos puntos

e Tape Dimensién

Es un programa integrado entre mediciones con la estacion total y una cinta de
medicion. Este programa se usa especialmente cuando queremos hacer medicines
rapidas a un objeto



9. PROYECTO

En el menu estandar de medicion, haga Click en Proyecto

Recordar Editar Prugrama|

HLEyD

Barrar

Dpciones
Factor Escala

Exportar
Irmportar

Ultirno Proyecto » |de Medicion Estandar

Salir

Este menu determina las siguientes funciones:
(1) Crea, abre y borra ficheros (2) Configuracion de trabajos
(3) Configurar factor de escala (4) Importar / Exportar Datos

El programa de medicion Standard requiere que cada vez que hagamos una
medicion creemos un trabajo con un nombre, sino, el sistema creara uno por defecto
(default) automaticamente. Todos los resultados de las mediciones seran grabadas
en este fichero



9.1 CREAR UN NUEVO PROYECTO

Crear un nuevo proyecto. El nombre de un trabajo puede tener un maximo de 16
caracteres y puede contener desde letras A-Z, numeros 0-9 y simbolos (_#%@
% + - ) pero el primer caracter no puede ser un espacio

PASOS TECLA PANTALLA
R ERY Nuevo Proyecto I
Informa e I

Provecto

Medicion:| Operadar I

Coard.:
Data: rucciones

1.) Click “Proyecto” / “Nuevo” Nuevo P Esto)

(=
Possiqd Owes[ 1]
(=

Pto FS1
[ |

i Sl Nuevo Proyecto I

2.) En la caja de dialogo, L
introduzca el nombre del Prayecto
Medicion:| Operador IJAI

proyecto, operador, Coord. — 1
Instrucciones y otra Introduzca P ] ruecones
informacion. Después de informacion il - -
introducir los datos, use el Pto FS1

puntero y haga Click en Crear =

) [ |

Proyecto Recordar Editar Programa

Informacion
3.) Después de introducir los s
datos y pulsar Crear, el fichero coord.: O
se graba. Al volver a la Crear ProEet
pantalla principal aparecera el Pto 55
nombre del proyecto *2) *3) el

Programa de Medicion Estandar

*1) Proyecto: Todos los datos de las mediciones seran grabadas en este fichero
Operador: Nombre el operador (puede ser por defecto)
Instrucciones: Informacién del proyecto 8puede ser por defecto)
Otros: El operador puede introducir otra informacién, como el modelo del
instrumento puede ser por defecto)
*2) Presione la tecla ESC para salir de esta pantalla sin grabar informacion
*3) Si el proyecto existe una pantalla de dialogo le informara que “El proyecto ya
Existe”, aunque seleccione abrir aparecer aun informacién advirtiéndole que el
trabajo ya existe




9.2 ABRIR PROYECTO

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA

Open Project i (fEE
(2] \FlashDisk\WInTSY

1.) En Proyecto, elegir Abrir, 6 e

presiones AV para

seleccionar. La pantalla Abrir

mostrara la lista de todos los

trabajos de la memoria interna Name: Type: [WinTs project (*:n
Open Project I_
(2] vFlashDisk\WinTS\kolidat
kolida.npj

2.) Haga doble Click para abrir

el proyecto, ¢ introduzca el

nombre del proyecto en el

nombre de fichero : :
MNarne: I Type: |WinTS project (*.n

3.) En la caja de dialogo, haga
doble Click en el nombre del
proyecto para abrir el
proyecto. Todos los datos de
las mediciones seran
grabadas en este fichero. La
pantalla volvera al menu de
medicién Standard *1)

|Pmyectu Recordar Editar ngrama|

tedicion:
Coord.:
Data:
Pto Est
Pto Atras
Pto 55
Pto FS

Informacion
Provectockolida. npj

u}

1

u]

Programa de Medicion Estandar

*1) Presiones ESC para volver a la ultima pantalla del menu de medicién

standard




9.3 BORRAR PROYECTO

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Borrar Proyecto
?@pcé';'r::: Proyecto Proyecto | Ultirna Wisita
, Por Defecta.npl  2010-4-8 O
1) En el menu ProyeCtO haga () Borrado Parcial k§|li’da',3npjc ke 2010-4-12
Click en Borrar 6 preSione Opciones Archivo—
V A para seleccionar. La Borrar [ Dato Raw
I t I fi d [] coordenada
pantalla mostrara el grafico de e ]
la derecha [ Data transecs I
[ Alneacion H
[ alineacion v ‘ Vista || Borrar I
i Borrar Proyecto
2.) Haga doble C_)Ilck en el Opciones — o=
proyecto que quiera borrar ® Borar Provecto (o ooforin 201048 0
{_ Barrado Parcial 2010-4-12
Opciones Archivo —
[ Data Raw
[] coordenada
[ Lienar-Cortar Il:' E'
[ Data transecc I
[[] slineacion H
[ &lineacion ‘ Vista || Borrar |
Borrar ali unos ficheros
. Borrar Proyecto X
El sistema por defecto borrara Opciones — Ton V_
. royecto Ima WIsita
todo el proyecto. Si solo desea () Borrar Prayeeta |0 ot o gy 2010-46 0
borrar algunos datos del ® Borrado Parcidl_ || kolida.nej CUIE)
. Opciones Archivo —
?royecto, hage_w (.3|ICk en [ Dsto Raw
Borrado Parcial” y luego elija [¥] Coordenada
el fichero de datos que L O T R D]
necesita borrar en Opciones 2;:2;;‘;??: [
de Archivo Fichero *1) [ Alineacion v ‘ Vista || Borrar |
Opciones Proyecto I Ultima Wisita
O Borrar Proyecto |2 Defecto.rnp | 2010-4-8 O
@Elnrrad Parria clida mni 2010-4-12
3.) Click Borrar. Aparecera una pywememwy | corrar Proyecto (I
caja de dialogo informandole Borrar EathR @ Eiminar Prayecta?
. Darclel
que ha sido borrado *2) *3) % Lerar 5]
S
i;iar:ZatcriiTacc |\FIashDisk\WinTS\P0r Defecto
[ Alineacion v ‘ Vista H Borrar |

*1) Borra todo el proyecto. Borra todo el contenido del trabajo seleccionado
*2) No admite que le proyecto sea borrado
*3) Clic “Vista” para editar el proyecto en la memoria interna




9.4 OPCIONES

PASOS TECLA
Proyecto I
Informaci ——
. . Proyectockd [-0ar Archivo
1) En el menu Proyecto, click Medicion: [@s. O off
1 H ” 74 . d.:
Opciones ,.(o presione A Y . coards A {%ﬂsgtifaf oo
para seleccionar), aparecera Opciones P o | fGrabar Coord
un grafico como el de la Pto 55 L@ S QO off
dereCh a Pto FS {%agiar CapaO o
Seteos
Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
Provectockolida, npj
Medicion: 0
. . d.:
2) Click en el item que poors ®
necesite, click Seteos para Seteos Pro st
volver al menu Pto 55
Pto FS
Programa de Medicion Estandar
Opciones:

Fijar Archivo: Archivo de punto fijo “Si” 6 “No”.

1) Si elegimos “Si” los puntos fijados pueden ser editados por coordenadas en el
dialogo de coordenadas. Cuando el punto sea grabado en la base de datos de
coordenadas 6 grabado en la base de datos. Ela informacion (coordenadas)
puede ser editada

2) Sila opcion del archivo de la estacion esta en Off, el archivo de punto guardado
no podra ser buscado para editarlo

Mostrar Coord: Muestra la pantalla de coordenadas durante la medicion

Grabar Coord: Calcula y graba coordenadas

1) si elegimos “Si” cuando el modo de medicién se H/V/SD 6 H/HD/VD, las coordinas
pueden ser calculadas y grabadas de forma automatica

2) Sielige “Off”, el calculo de coordenadas no sera grabado

Nota: En los ajustes transversales, para grabar coordenadas 6 calcular la

desorientacion desde el instrumento, esta opcion debe estar marcada con “Si”

Grabar Capa: Elija para la grabacion de puntos de coordenadas en capas.

*Advertencia: Esta configuracion se aplica a todos los trabajos, cuando se haya
cambiado, todos los trabajos se veran afectados



9.5 FACTOR DE ANAMORFOSIS

La medicién de la distancia horizontal es multiplicada por el factor de escala en el
calculo de coordenadas. Los datos brutos no estan alterados por el factor de escala.
Introduzca el factor de escala y el factor medio de elevacion en la pantalla, los datos
brutos descargados contendran un factor de escala grabado. El siguiente factor de
escala es utilizado para el calculo de coordenadas

Formula del calculo

R
1. FACTORDE ALTURA = e
R + ELEV
R: Promedio del radio de la tierra

ELEV: Altura media a nivel del mar

2. FACTOR DE ESCALA
Factor de escala: La escala en la medicidn de la estacion

FACTOR DE ANAMORFOSIS
Factor de Anamorfosis = factor de altura X factor de escala

Calculo de Distancia

1. DISTANCIA ANAMORFOSIS
HDg = HD X factor anamorfosis
HDg: Distancia anamorfosis
HD: Distancia en el terreno

2. DISTANCIA TERRENO

HD [
Anamorfosis

Introduzca el factor de escala y la elevacion

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
| Proyecto Recordar Editar Programa |
e R ||
, (u]
1.) En el menu Proyecto, Med Entrada
click Factor Escala, 6 use oo Escala
. atg Elevacion {m): IO—
V A para seleccionar) una Factor Escala o
pantalla como la del grafico POl Eccala: 1.000000
. Pto T
derecho aparecera | [hma | [ concelr | —




|Pmyectu Recordar Editar Prugrama|

'I:‘n j[Factor de Escala
1o

G Entrada

oo Escala:lﬂ
Dat : .
2.) Intr.o,duzca la escalay la b |FEEn M 1000
elevacion EED
(u]

Escala: 0.999843
Pto

| Aceptar | | Cancelar |

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

Proyecto:kolida.npj

. , Medicion: 0
3.) El sistema calculara el Comdt 0
factor de escala. Click Dato: 1

. Aceptar s [t

Aceptar. La pantalla volvera i 3

’ . . a
al menu principal Pto F5

Programa de Medicion Estandar

Advertencia:

1. Introduccién del rango de escala 0.990000 ~ 1.010000. Valor por defecto 1.00000
2. Introduccion del rango promedio de elevacion: -9999 ~ 9999. valor por defecto: 0



10. IMPORTACION / EXPORTACION DE DATOS

10.1 EXPORTACION DE DATOS
Las mediciones de coordenadas, levantamientos, secciones, etc, pueden ser
descargados a su Pc

PASOS TECLA PANTALLA
Recordar Editar ngrama|
Mueva
Ahrir
Borrar
, . Opciones
1.) En el mend Proyecto, click Exportar Eactor Eecala
Exportar e —
Exportar
Importar
Ultinno Proyecto » |de Medicion Estandar
Salir
Proyecto
Informacio
Proyectoko)
Medicion:
2.) En la caja de dialogo, click coord: 01| O conrdenadas
en los datos que quiera Exportar Pto Est O Datos Cortacos
exportar Click Exportar pme || mirces
Pto S5
P P Pto FS O o
. (") Datos CASS
Exportar
Save As... I_
[2) \FlashDisk\WinTS\kolida\
3.) Seleccione la carpeta
donde guardar los datos
exportados. Introduzca un
nombre de archivo en la casilla
Name Marne: |REERERe Type: [Tt File (*.txt)
Save As... I_

(2] \FlashDisk\WinTSkolida

4.) Click OK, luego los datos
seran exportados al lugar

apropiado. Volvera a la OK
pantalla principal del menu
medicion Mames [14. txt Type: [Text Fle (*.txt)




Exportar a USB HDD:

La estacion KTS-580 puede exportar los datos medidos a través de la funcién de
transmision USB.

Exporte los datos que necesite primero al disco interno de la estacién total. El sistema
grabara los datos tonel formato TXT. Conecte la llave USB, lego busque el icono de la
llave USB en el sistema. Copie los archivos que necesite en su USB y desconéctelo de
la estacion total. Para terminar, usted puede llevar los datos de sus trabajos a su Pc
facilmente

EXPORTAR CON SOFTWARE

Para exportar un proyecto usted necesita primero el disco interno de la estacion total. El
sistema guardara los datos en un formato TXT. Luego conecte la estacion total KTS-580
a su ordenador con el cable USB, antes chequee que tiene instalado en su ordenador el
software Microsoft ActiveSync como se muestra a continuacion:

@ Microsoft ActiveSync

Archivo  Yer Herramientas

Sincronizar Detalles | Explorar  Opciones

Conectado @
Sincronizado

Tipo de informacion Estado

Al mismo tiempo este icono aparecera en su My Computer

@ Mobile Dewvice

Ahora usted puede buscar el fichero con formato TXT en Mobile Device y copiarlo luego
en su ordenador personal. El proceso estara completado



10.2 IMPORTACION DE DATOS

Los archivos de coordenadas para replanteo, puntos de levantamiento, archivos de
bibliotecas de codigos, alineaciones y archivos de secciones de replanteo puede ser
descargados desde su ordenador a la estacion total por el puerto serie.

PASOS TECLA PANTALLA
Recordar Editar ngrama|
Muewvo
Abrir
Eorrar
, . Opciones
1.) En el menu Proyecto, click Importar et el
en Importar
Exportar
Ultimo Proyvecto » |de Medicion Estandar
Salir
Proyecto Racocd cli Dronr X
Informacio Imp Datos Proyecto
Proyectoekol 7 7iPO de Datos
Madicion: @) Coordenadas
2.) Seleccione el tipo de datos ot P | © patos Faces
que necesita importar y click Importar Pto Est O Codgos
| rtar *1 ) EED g;ras () alineacion H
en Impo PtE = () Alineacian W
(" Datos ¥-Sect
Open File o
[2) \FlashDisk \WinTS\
- kalida
-/ Por Defecto
3.) Busque el archivo a
importar
MNarne: Type: |Text File (*.txt)
Open File e
(2] \FlashDisk\WInTSY
4.) Click OK, el fichero de
datos sera importado y volvera OK
a la pantalla del menu principal
de medicion :
Marmne: Type: |Text File (*.txt)
*1) Alineacion HZ: Descarga de una alineacion horizontal para carretera con
capas. Para el formato de datos por favor dirijase al apéndice A. Hay solo un
punto de inicio que debe de estar en el listado de los datos de la alineacién




horizontal, de lo contrario puede causarle muchos problemas.

Alineacion VT: Descarga una alineacion vertical para la alineacion de una
carretera. El fichero de datos se describe en el Apéndice A.

Seccion de Datos X: Descargue secciones para carreteras. Las secciones
descargadas no pueden ser editadas. El formato se describe en el Apéndice A

Importar a USB HDD:

Este seguro que el formato de datos que necesita importar TXT esta en su llave USB.
Introduzca su llave USB, luego busque el icono de su USB en el sistema de la KTS-580.
Elija el fichero TXT que quiere transmitir. Use pegar y copiar para mover el fichero TXT
al sistema de la KTS-580. Abra el programa Standard de medicién e importe el fichero
TXT. El proceso se habra completado.

IMPORTAR CON SOFTWARE:

Conecte la estacion total KTS-580R a su ordenador con el cable USB, antes chequee
que el software Microsoft ActiveSync esta instalado en su Pc. Microsoft ActiveSync
mostrara la siguiente pantalla:

@ Microsoft ActiveSync

Archiva  Yer Herramientas ?

Sincronizar Detalles | Explorar  Opciones

Conectado @
Sincronizado

Tipo de infarmacian Estado

El fichero de datos que usted quiera descargar debe de tener el formato TXT. Use la
funcidén copiar 6 cortar de Windows para descargar el fichero TXT desde Mobile Device,
el icono que mostrara sera el siguiente:

@ Mobile Dewice

Después busque el fichero dentro del disco interno de la estacién total. Abra el programa
Standard de medicion e importe el fichero TXT. Este proceso habra terminado.



11. GRABACION DE DATOS

El menu de grabacién es el mas usado para la toma y grabacion de datos. Se utiliza
para estacionamiento, orientacion, observaciones, observaciones cortas a traves de
una seccion. En el menu de medicion Standard, click en “Recordar” 6 presione <« »

Proyecto Editar Programa |

Setear

-Informaci

F‘rcly.e!:tcl:kc Mirar Atras
Medicion:

coard.: o Mirar Lateral
Dato: 1| Mirar Adelante

Pto Est Transecc
Pto Atras
Pto 55
Pto F5

Programa de Medicion Estandar

11.1 ESTACIONAMIENTO Y ORIENTACION
Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA

Stear Est y Pto Atras
Est

Pto Atras: I Lista

AL 1.5 Info

1,) En Recordar (menu), Click Codgo: [
Setear Pto Atras

Setear *1 ) Pto Atras: I Lista
85 1.5 | Info
Acimut: |

Triseccion Elevacion | Seteos

A:

2.) En Pto Atras: introduzca

numero de punto, click Info.

A: El sistema empezara a codge [———— [0
buscar la informacion. Si el cod Cagen: [—————
numero de punto no existe en PloAl N [

la memoria interna, aparecera s D T
una caja de dialogo de » z o e
coordenadas como la del M [ codigo | [ Aceptar
grafico de la derecha Trisec e eos




B: Si le numero de punto
existe en la memoria interna,
el sistema mostrara la
informacion del punto como
aparece en el grafico de la
derecha

C: Click Lista y en la caja de
dialogo que aparece elija
Dato Fijado 6 Coordenada del
Dato. Luego el sistema
mostrara el listado de
coordenadas de los datos del
proyecto. Seleccion el
numero de punto y click para
cargarlo

Caden:

Codign [Esquina

Pto At N |1000.000

Pto A
“*E  [1000.000 ta
z  [100.000] |fe

A

C:

Trisec

Codigo | | Aceptar I

e0s

Stear Est ¥ Pto Atras
Est
i Aras: [ [Tea ] |
AL 1.5 Codigo del Dato

Codigo: m Diato Fijado

Coordenada del Dato

Pto Atras
Poaras [ Lista
As: 1.5 | Info
Acimut: |
Triseccion | Elevacion | Seteos

Cargar Coord

3.) Introduzca la orientacion
del punto

Pto Codigo Morte |
hl 1000.000
< I
Buscar Empezar Fin cargar
Stear Est y Pto Atras
Est
Pto Atras: |1 Lista
Al |1_5 Info
Codigo: Fsquina
Pto Atras
Pto Atras: I Lista
s 1.5 | Info
Acimnut: |
Triseccion Elevacion | Seteos




4.) El sistema calculara el
azimut

Stear Est ¥ Pto Atras

Est
Pto Atras: |b1 Lista
Al |1_5 Info
Codigo: Fsquina
Pto Atras
Pto Atras: |2 Lista
Asi 1.5 | Info
Acmut: | 194,6040

5.) Click Seteos para entrar
en la funcion de orientacion
del angulo horizontal

BKS: Orientacioén calculada
por el sistema o introducida
manualmente

HA: Angulo Horizontal actual

Triseccion Elevacion | Seteos

6.)

A: Si hace click en 0Set, el
angulo horizontal mostrara en
el display 0, click aceptar para
salir y la orientacién del
azimut sera 0

B: Si hace click en Seteos Se
tomara como orientacién el
angulo horizontal que aparece
en la pantalla

C: Si hace click en chequea,
las coordenadas del punto de
orientacion se comprobaran
midiendo la distancia
inclinada al punto de
orientacion

D: si hace click en aceptar la
desorientacion del angulo
horizontal sera grabada como
punto inicial de orientacion y
se usara para calcular las
coordenadas

Mirar Pto Atras
Setear Pto Atras rInformacion
EiS Est:

I 194.6040 Pto:bl
HA I N:1000.000
0ol E:1000.000
DSet |Seteos|hequed ZNIIIIT
Afras:
Presionar enter luego de Pto:2
apuntar al Pto Atras N:958.523
E:1003.524
Z:99.874

| Atras ||| Aceptar |

Mirar Pto Atras
Setear Pto Atras rInformacion

Est:
BKS I 194 .6040 Pto-b1
Ha I N:1000.000
LJUD0 E:1000.000
Seteos heques ZAD{InT
Atras:
Presionar enter luego de Pto:2
apuntar al Pto Atras N:058.523
E:1003.524
£:99.8974
Afras || Aceptar

Mirar Pto Atras
Setear Pto Atras rInformacion
BKS Est:

I 194.6040 Pto-bi
H& I N:1000.000
eI E:1000.000
0Set ||f.ieteusj heques: ZD{InT
Atras:
Presionar enter luego de Pto:2
apuntar al Pto Atras N:058.523
E:1003.524
Z:99.874
Atras || Aceptar
Mirar Pto Atras
Setear Pto Atras rInformacion
Est:
BKS I 194 .6040 Pto:bl
Ha I N:1000.000
L E:1000.000
=\ :1000.000

0Set |Seteos [;’mquei

Presiohat enter luego de
apuntar al Pto Atras

| Atras || Aceptar |

Chequeando Pto
Atras:
Chequeando
Distancia,espere




7.) Click Aceptar para
finalizar y volver al menu
principal de medicion
standard
*1) Triseccion: La tecla de la funcion triseccion es usada para calcular las
coordenadas del punto se estacionamiento

Elevacion: Esta tecla de funcion es para la medicion de la elevaciéon de un
punto

Ve mas detalles en 11.1 Triseccion y 11.1.2 Elevacion de estacionamiento

Aceptar

Advertencia: Si el punto existe en el fichero de puntos y el fichero de puntos fijados, se
usaran las coordenadas del fichero de puntos

11.1.1 Triseccion

Si las coordenadas de un punto de estacionamiento son desconocidas, con la reseccion
podemos obtenerlas con el calculo de otras coordenadas. Una triseccion consiste en la
medicion desde el punto de estacionamiento a otros puntos con coordenadas conocidas.
Es posible obtener una triseccion mediante la medicion de angulos y distancias 6 por la
medicién solo de angulos. En este tipo de mediciones, influye tener un minimo namero
de observaciones necesarias para la triseccién. En el caso de medicidn con angulos y
distancias, es necesario un minimo de 2 observaciones, mientras que en el caso de
angulos solamente es necesario un minimo 3 observaciones

PASOS TECLA PANTALLA
Codigom—
Cod Cadenel—
PioAl N |
1,) En el menu principal, ke - o—
elegimos Recordad, Setear, y 1z Jo [fo
hacemos click en triseccién. Si AN Codign | [Aceptar |
el punto no existen en la Tisecom ] Erevdrom T Seteos
memoria interna el sistema Triseccién
abrira una caja de dialogo para Triseccion
introducir las coordenadas. Pto dH dv !
Después guarde los datos
haciendo click en Triseccion
<] | ol
el:
scale:
| Anadir | Borrar | param. | Aceptar |




Medicion Punto

Entrada————Conf EDM
In PPM: O
. . . Fie PSM: O
2.) Click en Afadir, para afadir % 15 Uniad Dt etros
una nueva triseccion. Se Afadir seliiads an Comp: 2 Ejes
mostrara un grafico como el de AATL S99.004% Grabar
WA 92.9033
la derecha ©
Medir
HD
WD Modo
Medicion Punto
Entrada————Conf EDM
Pta m— FEM: O
pPSM: 0
A5 |1_5 Unidad Dist.:Metros
3.) Introduzca un numero de N° Pto i Hodo EDW ino
punto conocido asi como la Alt. Pri Ha | 194.6040
] . FPrisma — Grabar
altura del prisma v 92.9033
S0 Medir
HD
WD Modo
Sl Modo Med
i Opcion
A5 ;
i 1 ‘Metras
: : p g’#mmi Fina
4.) Click en Modo para elegir Resultg 5
tino d dicid Modo Ha [|| © FinolR]
ipo de medicion s [[| © contrus .
D I' {5 Angulo I
HD |'
- I_ I Aceptar IR
Medicion Punto
Entrada————Conf EDM
i SR <
. . A5 [15 Uriclad Dist. Metros
5.) Oriente al centro del prisma e Mad EDM: Firg
. . . Comp: 2 Ejes
y haga click en Medir para Medir ws [ 194.6045
comenzar la medicién va [ 92.8757 Grabar
S0 5.287
HD 5.254
¥D [ o500 Modo
Entrada———Conf EDM
6.) Después de la medicion Plo 11 e
haga clic en Grabar, un dialogo Er——
como el que se muestra a la
Grabar @ Grabar datos observados actudas?

derecha aparecera. Click OK
para grabar los datos en el
proyecto

50 5.287 Medir
HD 5.254
VO [ p590 Modo




. , , Triseccion
7.) El sistema volvera al menu = dH v ,
de triseccion. La pantalla
mostrara el numero de punto
medido. Si las coordenadas son
desconocidas, el sistema pedira
al usuario la introduccién de las 4] | 0]
coordenadas y luego volvera al 91=|
menu de triseccion T
| Anadir || Borrar || Param. || Coord. | Aceptar
D X
Pto dH d |
11 0,0000 -8.4452
. ~ . 12 0,0000 -5.4002
8.) Click Anadir nuevamente,
repita los pasos 2.) al 6.), —
epit pe ) ) Anadir
finalice midiendo y grabando
otras trisecciones. *1) 1] ]
el: -1396,980
scale:
Anadir || Borrar || Param. || Coord. ||Al:eptar
9.) En el caso de las mediciones
de 3 angulos 6 2 angulos y Flo g;‘m ?8‘;452 |
distancias, las mediciones tiene 12 Nore ' |—
que ser ejecutadas, las E°tr o
ste
coordenadas del punto de Corit %
estacionamiento pueden dq — b
aparecer en pantalla _ o T
presionando Coord., Click scale:
Aceptar *2) | Anadir || Borrar || Param. || Coord. ||Al:eptar

*1) En la parte inferior de la pantalla las discrepancias (e1) ¢ la desviacién standard
en N, E, Z, direccion (sN, sk, sZ) del punto ocupado pareceran en pantalla. Las
discrepancias se mostraran en el caso de dos mediciones de distancias. Seran
calculadas usando la siguiente ecuacion

e1 = HD12 (Calculado usando mediciones) — HD12 (Calculado usando coordenadas
conocidas) HD significa la distancia horizontal entre el primero y el segundo punto
*2) Si la distancia de mas de tres puntos 6 angulos 6 de mas de cuatro puntos
medidos, la desviacion standard y las discrepancias apareceran en la pantalla. El
numero de residuales mostradas dependera de los parametros seleccionados.
Generalmente, las malas observaciones tendran unos grandes residuales. Esta
observacion puede se borrada poniendo la barra sobre esta observacion y
presionando la tecla Borrar. La observacién es borrada de la lista. Las coordenadas
de estacionamiento, la desviacion standard 6 las discrepancias y las residuales
pertenecientes a las observaciones seran automaticamente recalculadas




Haciendo click en Param. Los parametros usados durante la triseccion pueden ser
seleccionados. La siguiente pantalla los muestra

rOpciones
Calc, Elevacion

Guardar Med Rese
Calc Fact Esc.
Guardar Fact Esc.

4 i ingatas || a
e [V ek Ang A

sCale:

12

Aceptar

Anadir Borrar Param. || Coord. Aceptarl

e Es posible seleccionar entre varios niveles del punto de estacionamiento, factor de
escala 6 desorientacion (Cal Ang Atras) que podran ser calculados. Es posible
seleccionar el calculo de escala 6 las mediciones realizadas.

e Después de seleccionar los parametros, haga click en Aceptar y volvera al menu
principal de la pantalla Triseccion, guardando los cambios y recalculando el punto
de estacionamiento, los residuales y los parametros requeridos

e Presione Aceptar en el menu principal de Triseccion, saldra de esta funcion y
guardara las coordenadas del punto de estacionamiento. En el caso de que no
este conforme 6 aparezca un error en pantalla, vuelva a Param., las mediciones
ejecutadas se mostraran en la pantalla y usted podra almacenarlas nuevamente.

¢ En el caso de calculo de la desorientacion, en Param., la desorientacion puede
ser calculada y situada presionando Aceptar y volvera a la pantalla del menu
Triseccion. El calculo usado en todas las mediciones se mostrara en la caja de
dialogo. El calculo de la desorientacion se hace segun.

Las residuales de angulo horizontal mostraran sus valores mas bajos

El usuario no podra cambiar el angulo horizontal cuando abandone a pantalla del

menu Triseccion

Advertencia:

1) Las mediciones pueden ser ejecutadas con una disciplina. Los numeros de punto
se mostraran en la caja de dialogo del menu triseccion a modo de angulo
horizontal.

2) Cuando se han usado 3 puntos en una triseccién usando solamente la medicion
P2

F1 F3

del angulo, debe considerar el “error circular” | Fstacionamiento




Ejemplo:

1) Sip1, p2, p3y el estacionamiento estan desordenados (desalineados,
desplomados) en el circulo el resultado no puede ser calculado.

2) Si el punto esta cerca del circulo el resultado es inseguro.

3) Las residuales usadas en estas observaciones de baja calidad seran usadas para
el calculo de la triseccidén. De manera, que en este caso un pequefio numero de
observaciones 6 una mala geometria de los puntos hace posible que una mala
observacion tenga influencia en los residuales

4) La unidad de residuales es similar a la unidad de las mediciones ejecutadas. En
este caso las residuales del angulo horizontal y del angulo vertical siempre
mostraran decimales. Ej: 3° 49°50” 6 3.4950

5) El mensaje “La coordenada del punto de estacionamiento no esta calculada” se
mostrara si el calculo de la escala no esta entre 0.9 ~ 1.1

6) Se puede realizar mas de una medicién del mismo punto durante la triseccion. En
este caso el caracter (*) aparecera delante del punto. El promedio de las
mediciones en un mismo punto se usaran en el calculo

7) La siguiente tabla las residuales como se mostrarian
AH: Residual del angulo horizontal AV: Residual del angulo vertical
ASD: Residual distancia inclinada

Advertencia: Las residuales que aparecen dependen del modo de medicién y si

la elevacién ha sido calculada

Calc. Elevacion : ON | Calc. Elevacion : OFF
Modo Medicion: H/V/SD | AH, AV, ASD AH
Modo Medicion: H/V AH, AV AH

11.1.2 Elevacion del punto de estacionamiento (Z de la estacion)
Si la Z del punto de estacionamiento no la conocemos pero conocemos la Z de un punto
conocido, la Z de la estacion la podemos calcular.

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion Punto
Entrada————— . Conf EDM
Pto Iﬁ— == |
PEM: 0O
.. 85 15 Uridad Dist.:Metras
1.) En el menu principal, — ibalas £
. .. n: 2 Ejes
elegimos Recordar, Setear y Elevacion we | 235.7304
elegimos Elevacion *1) va [ 92.9036 Grabar
=0 Medir
HD
vo [ Modo




2.) Introducimos el Punto
conocido y la altura del prisma,
y enfocamos al centro del

Introducir N° Pto.
Altura Prisma

Medicion Punto
Entrada
Pto

AS

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

Resultados Med
Ha 235.7304

) ) : Medir va [ 92.9036 Grabar
prisma. Click Medir o[ oo T
HD :
:
Entrada
Pto
A
3.) Después de la medicion Grabar
C”Ck Gra bar @ Grabar datos observados actuales?
50 4.212 Medir
HD 4.185
WD W Modo
Codign |E,
Cod Cadenal
PoAt N o
Pioaf o b M
Z 975301
o
- Codigo | | Aceptar I
TrisectT
4.) Click OK
A: Si el numero de punto no _
. == Codigo |qu
existe en la memoria interna, OK I
el sistema abriera una caja de PtoAl N [1030.25
dialogo para que introduzca POME  [o90.054 ta |
las coordenadas. Como |z fo7.5301
muestra en el grafico de la A o | [aceptar |
derecha. El sistema calcula la Trisect

Z del estacionamiento
automaticamente

Codigo Cdg
Cadern:z

Cod

Pto At M [1030,25

Pto Af
% E 999254 ta |
z  [100.029 o

Codigo | | Aceptar I

Trised 05

Acin)




B: Si la coordenada del punto
existe en el fichero, el sistema
calculara la altura del punto de
estacionamiento
automaticamente

Codigo IE.
Cod Cadenel
Pto At M 030,25
POAE 999054 o
z  [99.556 =
A
Codigo | | Aceptar I
0

Trised 5

11.2 ORIENTACION

Para grabar los datos brutos del punto de orientacion.
Solamente puede volver a hacer la observaciéon después de haber estacionado y

orientado al punto

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
r——— ”
Ha | 235.7344 Pto |15|
ve | 92.9016 25 |15
1.) En el menu principal, D Nota |
. . HD
elegimos Recordar y click en Mirar Atras -

Mirar Atras 6 presionamos
A V para elegir

Guardar

Unidad Dist.:Metros ELL

Moda ECM: Fing
Comp: 2 Ejgs

Modo

2.) Introducir numero de punto
y altura de instrumento (la
altura del prisma solo se
necesita en la medicion de
elevacioén).Enfoque al centro
del prisma, click Medir

Introduzca N° Pto.
Altura instrumento

3.) Después de la medicion
haga click en Guardar. Una

Medicion Atras

HA I 235.7344 Pto I 11

va | 92.8854 25 1.5
Mata |

Guardar

Modo |
X

Ha, I 235.7349 Pto I 11

va | 92.8544 &5 15

Unidad Dist,:Metros
Moda ECM: Fing
Comp: 2 Ejgs

Medir

Unidad Dist.:Metros
Modo EOM: Fino
Comp: 2 Ejes

. . Guardar
caja de dialogo se mostrara
como la de la derecha
4.) Click OK para grabar los
datos y volver al menu de OK

medicion standard




Advertencia: La observacién al punto de orientacion solo puede hacerse después de
estacionar y orientar el instrumento. De lo contrario el sistema mostrara una caja de
dialogo informando del estacionamiento y la orientacion

11.3 TOMA DE OBSERVACIONES TRANSVERSALES (Mirar Lateral)
Los datos de las observaciones en lineas generales son usados para calculo de

ajustes transversales.

Después de estacionar y orientar el instrumento, podemos empezar la medicion.

Ejemplo:

PASOS

TECLA

1.) En el menu Recordar, click
en Mirar Lateral 6 presione
A Vpara elegir

Mirar Lateral

2.) Introduzca numero de
punto y altura de instrumento
*1) *2)

Introduzca N° Pto
Altura instrumento

PANTALLA
adicio X
He [ 2357344 o 1
WA 92.9004 A5 1.5
5D MNota
HD Codigo
WD Cadens
Conf EDM
PFM: O
PEM: 0O

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

He | 235.7343 P01

v 929014 a5 1.7

=1 Mata
HD Codigo
VD Caden:

Guardar ” Medir

3,) Introduzca cddigo 6 click
en Codigo para tomarlo del
listado de codigos. El sistema
listara los cédigos grabados.

Cargar Codigos

4.) El sistema mostrara un
cuadro de dialogo. Click OK
para seleccionar el codigo y
volver a la pantalla de
medicion

OK

L |Cd3attnD

Cargar Codigo

@ Cargar Codign Seleccionado?




Ha 0do =¥ X
WA I_ Opcion
5.) Para cambiar el modo de [ ] .
T . . “ HD l_ () Fina[i]
medicion, click Modo, click “o Modo w0 []| O FnelR] —
para elegir y modo y Aceptar conf g | O Continu
FRM: 0O O,.'.\ngub
LPJSTJ:EJDI: Medir
M3l
Modo EC) deeptan | :
Zomp: 2 Ejes Codigo
. . i He | 235.7343 P02
6.) Click Medir. Después de la [ 929036 a5 |17
medicidn, el resultado se
mostrara en pantalla. Click Medir
Guardar, el sistema le pedira Guardar
la confirmaciéon como en el
grafico de la derecha Guardar | Medir
He | 2357342 o 2
e | Q2 anzz a1 7
so [ | Norte [ 996.456
7.) Click OK, las coordenadas WO [T Este [ 97772
P OK VD l_ q  EEry=y=yaep——
N, E, Z apareceran en pantalla Cenit | 1000.269
Medir
Unidad Dist, :Metros
?S;E:Eg Ej:e?m Modo Codigo
8.) Click Aceptar, el resultado
sera guardado. La pantalla
. . Aceptar
volvera al menu principal de
medicion
11.4 TOMA OBSERVACIONES ( Mirar Adelante)
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion S5

1.) En el menu Recordar, elija
Mirar Adelante 6 presione ¥V A
para elegir

Mirar Adelante

Ha I 235.7344 Pto |15

WA 92.9011 AS 1.683
=1 Mota

HD Codigo

D Cadena

) . Guardar | Medir Modo
Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino ) .
ey - Codigo HV.R |Function



Medicion 55

H 235.7340 Pto |15
WA 92.9093 AS 1.683
SD B Miota
2.) Introduzca numero de
) . Introduzca N° Pto HD Codigo
punto, altura de instrumento y Medir VD -
haga click en Medir *1), *2), *3)
Guardar Medlr ..... Modo
Codigo HV.R |Function
he | 2357343 pw 15
3.) Después de la medicion, el va | 92.9007 A [1.683
resultado se mostrara en
pantalla. Click Guardar, y Guardar
aparecera una caja de dialogo
como la del grafico derecho cuardar | Medir | Modo
Codigo HV.R |Function
H | 235.7342 Pto |16
W | Q2 an47 ac 1 Ren
SD Norte | 996.456
HD T aae o5 |
. Este Q97 772
4.) Click OK, las coordenadas VD Cenit 10003585 —
N, E, Z, apareceran en pantalla e
PSM; o Guardar | Medir Modo
Unidad Dist, :Metros
qunciz:Eg r;j:e?m Codigo HV.R |Function
OK
he | 2357343 pw J10
Si el punto existe aparecera va | 929028 #5  [1683
. . sD
una CaJa de d|a|ogo o Datos Guardados
informénd0|e YD & 10Pto ya existe, sobreescribir?
Conf
PPM;
PSM: O Guardar | Medir Modo
Unidad Dist, :Metros
qunciz:Eg r;j:e?m Codigo HV.R |Function
5.) Click Aceptar, el resultado
de la medicién se guardara.
Aceptar

Repita los pasos 2.) al 5.)
hasta finalizar la medicién

*1) click Modo, para seleccionar modo de medicion Fino (s) / Fino (N) / Fino (R) /

Continuo / Angulo

*2) Click Cédigo para buscar en la lista de codigos

*3) HV.R: Funcion usada para grabar datos brutos de los angulos




TECLAS DE FUNCION

En la pantalla de trabajo anterior, click en la opcién Funcion, y vera la siguiente caja
de dialogo

Medicion S5
Ha, I 235.7341 Pto IID
va | 92,9074 a5 [1.683
5D | 4.212 Mota |
HD 4.186 Codigo
o 0.468 Cadena
Conf EDM
Egmi g Medir Offset
= Guardar|
Unidad Dist.:Metros Offset Plano
Moo EDM: Fino Codiao Moda Punto a Linea
Comp; 2 Ejes - Entrar Control
]

11.4.1 Medir Offset
Aplique el siguiente procedimiento a un punto que no puede ser medido
directamente. Los datos medidos cambian a datos brutos directamente.

Radiacion (adelante) '!E Punto y
offset requerido
Tangencial
(derecha)
Punt.o offset
medido

Una radiacion (adelante) offset orientada a una sefal lo largo de una linea, con
distancia positiva desde el instrumento, y una tangente (derecha) offset perpendicular
a la linea de orientacion y positiva a la derecha, como se ve desde el instrumento. El

Vertical offset es positivo hacia arriba.

e La compensacion debe ser introducida manualmente si es medida con una
cinta métrica, 6 calculada por la medicion a un segundo angulo de otro punto
requerido.

La compensacion tangencial debe de ser calculada grabando un segundo angulo

a la interseccion con la compensacion perpendicular desde la actual observacion.

Este método puede ser usando para obtener una posicién aproximada al centro

de un objeto, por ejemplo a un arbol. Haga una medicién al objeto. Cuando la

pantalla offset sea seleccionada, enfoquemos al centro del objeto, y presione

Horizon para leer el angulo horizontal. Una compensacion perpendicular desde la

linea original del objeto sera calculada e introducida en la pantalla.



C

\

El calculo de la compensacion vertical (elevacién remota), hace una observacion a
un punto accesible sobre 6 debajo del punto deseado. Cuando en la pantalla
offset, enfocamos al punto deseado, y presionamos Vertical. El angulo vertical
sera usado para el calculo de la diferencia de elevacion desde el terreno al punto
arriba 6 abajo. La compensacion aparecera en la pantalla. Confirme la altura del
objetivo que fue introducido dentro de la pantalla codigo de punto antes de la

seleccioén (offset)

Grabe una observacion como cierre final al punto deseado

PASOS TECLA PANTALLA
=10 D b
he | 2357344 pm |15
o va | 92.8970 a5 [1.683

1.) En el menu principal, =) 4.216 Nota

Recordad, Mirar Adelante, Medir HD 4.189 Codign

enfoque al centro del prisma. Wl 0469  Caena

. . Conf EDM

Luego click Medir PP 0 : :
PSM: D_ Guardar Medir I Modo
Unidad Dist.:Matros ; i
réqooriz:Eg Ee?m Codigo Function
edicio b
he | 235.7343  pwo 15
WA 92.8966 AS 1.683

. . 5D 4.216 Mot

2.) Click Function. Un cuado de e

dialogo aparecera como en el Function VD 0469 Cadera

grafico de la derecha Conf EDM
PPM: 0O :
FSM: 0 Guardar Medir Offset
Unidad Dist.:Metros Offset Plano
Modo EOM: Fino Codi Modo Punto a Linea

Comp: 2 Ejes 099 e control




*®

Ha, I 235.7345 Pto I 15

:g I Medir Offset [
’ . . Afuera I e
3.) En el menu Function, click D 0
- Offset Dereche |0 —
Medir offset Vertical [o
; Horizon | Vertical |2
o |Horeonvertcalpetad) -
: : l Codigo HVY.R |Function
Ha, | 235.7345 Pto |15
va | : .
. . dir Off
4.) Introduzca la distancia offset cp [ A
era e
manualmente Introduzca D S —
Afuera: Situado lejos de la linea distancia offset vertid o

de enfoque

Hl:lrizcan Vertil:al"Al:petal-'I

o - Modo
: .: l Codigo HV.R |Function
5.) colime le punto y presione
Horizon 6 Vertical, el valor ha | 235.7344 pw |15
offset sera calculado y se Medir Offset
mostrara en la pantalla afeera 2 b———
Derecha: El valor offset para la Horizon Dereche o —
direccion Derecha / Izquierda o] conf EDM| /1= [0.2265
(corresponde a la tecla vertical P | Horizon] o
Horizonta|) Uridad Dist,:Metros oo
s Moda EDM: Fino di .
Vertical: El valor offset para la Comp: 2 Ejes codigo | HV.R]Function
direccion Vertical (corresponde
a la tecla Vertical)
20 [ X
HA 235.7346 Fto |15
) YA 92.8794 AS 1.683
6.) Click aceptar para volver a la 0 4.216 Nota
pantalla del menu Medicién SS. HD 4.189 Cocig
A Aceptar D 0.469 Cadena
Modo offset aparecera en .
pantalla Modo Offset
Guardar Medir Modo
Codigo HV.R
i | a7 aeig pe [ Ao
. . D Mort
7.) Click Guardar, el sistema o o |ma
Este 297.770
calculara las coordenadas del Guardar VD L ——
Cenit 1000.286
punto Conf ED
FPM: 0O
PSM: 0 . Guardar Modo
Uridad Dist.:Metros
Ao BOE (D Codigo HV.R |Function

Comp: 2 Ejes




HA 235.7345  pwo |17
VA 92.8840 45 [1.683
SD 4.216 Mata
8.) Click Aceptar para volver a HD 4.189 Cacligo
I Aceptar VD 0469 Cadens
la pantalla Medicion SS .
Guardar | Medir Modo
Codigo HV.R |Function
11.4.2 Plano Offset
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion 55
ha | 235.7346  pto |17
WA 92.8803 45 |1.683
. . sD 4 216 kot
1.) Click Function en la pantalla o o
. e . . 4,189 Codigo
Medicion SS (Recordar, Mirar Function VD 0460 Cadena
Adelante)
] B Medir Offset
Unidad Dist.:Metros Guardar  oreot plann
Modo EDM: Fino Codi Modo Punto a Linea
Comp: 2 Ejes M ey G
x
He | 235.7345 po |17
va |
2.) Click Plano Offset. 50
En el cuadro de dialogo que se HD Plano no definido
. .. 9 .q Plano Offset YD I :
muestra, click Definir. Click No [Plano Offset: No
para volver a Medicién SS _ Definir |
e = Guardar | Medir Modo
Uniclad Dist.:Metros
qurdnE:Eg E:eilm Codigo HVY.R |Function
Medicion Punto |
Entrada Conf EDM
FPM: D
Fta |P|ana|1 bt 0
AS |1 683 Unidad Dist.:Matros
. Modo EDM: Fino
3.) Enfoque al primer punto del , Resultados Med —————|comp: 2 Ejes
plano, click Medir Medir Ha | 2357345
’ VA 92.8828 Grabar
sD Medir
Hx
YWD Modo




4.) Después de la medicion

Entrada Conf EDM

Pt [Planoil Egmf g

. Grabar
haga Clle en Grabar @ Grabar datos observados actuales?
sb 4.213 Medir
HD 4.187
VD 0.470 A
Medicion Punto
Entrada Conf EDM
; . pSM: O
5:) R_eplta los pasos 3') 4,') AS [1.683 Uniclad Dist.:Metros
Finalice la medicion despues de — Modo E0H Fino
realizar la medicién de otros we [ 235.7346
dos puntos para introducir el va [ 92.8800 Grabar
plano de referencia sD 4.213 Medir
HD 4.187
vo [ p.470 0 Modo
Ha, | 263.5972 Pto |17
6.) Después de definir el Plano, va | 92.8956 a5 __I1.683
. 5D Set Plano Offset
el sistema mostrara un cuadro _
de dialogo como el del grafico Si IPlano Definido
g . . g |Plano Offset: Mo
de I_a derechg. Click Si para [Dotnir | No |
abrir la funcién Plano Offset *1) o | ot | modo
Unidad Dist.:l\_-ﬂetrcns
Eq;dna:EzD g:e?m Codigo HY.R |Function
Medicion 55
ha | 261.4353 pw |17
7.) Comience la medicién del - 85-::;5 :St 1.683
) ota
Plano Offset. Enfoque a un o — .
punto del plano. La distancia VD — o
desde el punto al instrumento Modo plano Offset
se mostrara en pantalla cuardar | medir | Modo
Unicizd Dist. Hetios
Comp: 26w || Codg0 | VR [Function
x
HA | 261.4340 pto |18
WA, | 25 QAQ7F se 1 Ao
= [ | Norte [ 997.559
8.) Click Grabar para almacenar Guardar W [ Este [ 996.476
los resultados del Plano Offset ® [ cenit [ 1000.779
Conf EDY Offset
PPM: O
PSM: O

Guardar Modo

Unidad Dist.:Meatros
Modo EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

Codigo HV.R |Function




— %

. Ha, 261.4346 Pto |18
9.) Click Aceptar para guardar VA 859471 45 |1.683
los resultado medidos. =) 4.393 Nota
Repita los pasos 7.) ~ 8.) D 4.286  Codigo
Aceptar o 0.962 Cadena

Finalice la medicion después
de realizar la medicion de otros

puntos sobre el plano Uridad Dist. Metros
Modo EDM: Fino

Modo plano Offset

Guardar | Medir Modo

Codigo HVY.R |Function

Comp: 2 Ejes

*1) Sl: Esta tecla de funcién es usada en la pantalla Plano offset. En la pantalla
Medicion SS se mostrara Modo plano offset
No: Esta tecla de funcion es usada en Plano offset

11.4.3 Modo Punto a Linea (Para la medicion desde un punto a una linea)
Este modo es usado para la medicion de coordenadas de un punto que consideramos A
(0, 0, 0) como el origen y la linea AB como el eje N. Como vemos:

Straight Line

Pln,e z)

Estacionamiento

A: Punto de referencia 1 B: Punto de referencia 2
e Después de la medicién de coordenadas del punto A, B, entre en el Modo
Punto a Linea. Situe A, B como regencia de punto 1, 2. Tome nuevamente las
coordenadas en el sistema de modo que A es el origen y la linea AB como eje
N. Comience la medicion nuevamente. (Nunca cambie la informacion del punto
de estacionamiento durante este proceso)



Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA
Medicion S5
He | 2444412 po 16
. YA 20.0000 AS 1.6
1.) Mida las coordenadas del 0 Mota
punto A, B grabelas en la M . 2 Cocign
. ., . odo Punto a Linea

memoria. En medicion SS click v Cadena

(Modo Punto a Linea) —
Uriidad Dist,:Metras Guardar) .ot plang

Modo Punto a Linea

Maoda ECM: Fino

2.) Defina la linea base.
Introduzca el numero de punto
de inicio y el punto de
finalizacion. Si los puntos no
existen una caja de dialogo nos
informara, presione Aceptar

3.) Después de definir la linea
base, click Si para introducir el

Si

Codigg Entrar Control
X
Ha, I 244 .4405 Pto |16
VA l_ Pto a Linea
=D |_
Pto 1 —
HD |_ I
¥} l_ Pto 2 I |
conf ED| Modo PTL [ No]
PPM: 0O A |
Unidad Dist,:Metros
Moda ECM: Fing . .
i 2 (EiEE Codigo HV.R |Function
X
Ha, I 244 .4406 Pto |16
va |
SD

Il
B

numero de punto. Modo e
medicion Li?mea *i) Conf ep) Modo PTL [ Si ] Linea
|:5' -“

Unidad Dist.:Metros
Moda EDM: Fino Codigo HV.R |Function
2dicio =
He | 2444414 po 16
WA 89.9985 85 |1.6
sSD 4.089 Mota

4.) Enfoque al centro del Medir HD 4.039 Cadigo

. . . WD

prisma, y click Medir 0.640 Cadena
Conf EDM Modo pto a Linea
PSM: D_ Guardar éMedir I Modo
Unidad Dist.:Metros ; H
Mada EDI: Fino Codigo Function
He | 244.4409 P 16
va | 90.0037 a5 [1.6

5.) Después de la medicion

) P Guardar

haga click en Guardar

Guardar Medir Modo

Codigo HV.R |Function




Hi | 244.4408 Pt |17
WA | an N7 sz 1A
D Norte |  2.394
6.) Click OK en el cuadro que OK HD Este [ -0.192
se muestra Cenit [ 1000.540
1B Linea
Guardar Modo
Codigo HV.R |Function
Medicion 55
Ha, | 244 .4409 Pto |17
7.) Click Aceptar para guardar Al 900025 A5 1.6
. =/ 4 089 Mota
los resultados. Repita los pasos Codign
4.)~ 5.’). Finalicg la medicié_n_’ Aceptar ol
después de realizar la medicion Modo pto a Linea
a OtrOS puntOS Guardar | Medir Modo
Codigo HV.R |Function
*1) Si: Se usa para activar Modo Punto a Linea
No. Se usa para desactivar Modo Punto a Linea
11.4.4 Entrar Control
Esta funcién se utiliza para editar la cadena y el cédigo del punto
Ejemplo.
PASOS TECLA PANTALLA
Medicion 55
Hay | 244.4416 Pto |17
WA 89.9926 AS 1.6
sD 4 089 kota
1.) En Medir Adelante, click Codigo
. Entrar Control i
Entrar control desde Function

2.) Introduzca el codigo de
control, Codigo 2 y Cadena 2.
Para llamar al codigo en la
libreria de codigos, click Codigo

Introducir mensaje

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Comp: 2 Ejes

Unidad Dist,:Metros
Modo ECM: Fino
Comp: 2 Ejes

Modo pto a Linea

Medir Offset

Guarda Offset Plano

Codig
Entrar Contral

Moda Punto a Linea

| 2444598

*

|17—

Contral I

Cadena2|

4
CDd|g02| ———

Cudlul Aceptar I

Modo

Codigo HV.R

3.) Click Aceptar, la pantalla retornara a la pantalla Medicién SS

Function




11.5 MEDICION DE UNA SECCION

La medicion de puntos a través de una seccién, pueden ser medidos y descargados en
una sucesion (cadena) de puntos, offset y con formato de nivel.

La operacion es similar para ambas caras de la observacion. Cada secciéon debe tener
un punto en la linea central para calcular las sucesiones (cadena) de puntos y los offset

Code =4 |

Chainage =120
!
E
Chainage =100
Ejemplo:
Estacione y oriente a un punto
PASOS TECLA PANTALLA
1) En el menu Recordar’ al Proyecto Recordar Editar Programa |
elegir Transecc, nos mostrara ;ﬁ;gg%&a -
una caja de dialogo como el Medicio ranscc
grafico de la derecha Transecc ool - :
- i odigo CL m—

_ o Introducir Codigo CL i e

ey ey S OLvle |y Casens | [E2
Programa de Medicion Estandar

* Antes debemos de estacionar
2) Cqmlen;a la mec_i|C|on de la Medicion 55
seccion. Primero mida el punto s | 244.4605 P 17
de la linea central. Introduzca el VA 399965 a5 16
cédigo de la linea central (El = ol I — Nota
cbédigo mostrado sera el mismo Medir Cg Codiga [Transeccion
que el coédigo de la ultima = Cadona) 25
pantalla. El programa lo PR 0

identificara como el centro de la
linea de medicion. Pulse Medir
para comenzar la medicion

Guardar EMedir I Modo

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Zomp: 2 Ejes

Codigo HV.R |Function




Medicion 55

Hi 244.4597 Pto |17
WA 90.0051 AS 1.6
Mota

3) Después de la medicion la
pantalla mostrara el resultado
del punto de la linea central

Codigo | Transeccion
Cadena|25

) . Guardar Modo
Unidad Dist.:Metros ;
Modo EDM: Fino Functi
Zomp: 2 Ejes et

HA 244.4601 pto |17

va | 90.0007 a5 |16

4) Click Guardar y los resultado ¥
-y Guardar VD
de la medicién se guardaran

PSM; O _ Guardar | Medir Modo
Unidad Dist.:Metros

Modo EDM: Fino
Zomp: 2 Ejes

Codigo HV.R |Function

He, I 244 .4599 Pto |19
W | an_Nn2e ae A

5) Click OK, la pantalla
mostrara las coordenadas del OK

punto. Click aceptar para Aceptar
guardar los resultados

Norte | 996.901
997.399  pccion
1000.541

Modo

Guardar

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Zomp: 2 Ejes

Codigo HV.R |Function

., Medicion 55
6) La sucesion d'e puntos o in | 294.9600  pro |19
(cadena) volvera a la medicién VA 00033 & [16
standard. Introduzca el codigo 5D 4.096 Nota

de cada punto de la seccidon y Cadigo [Transeccion

repita los pasos 2) al 5) hasta Cadena[25
terminar la medicion de los

demas puntos y guardar sus o ratra || GUardar | Medir | Modo
resultados o e™ | codigo | HV.R |Function

7) Después de haber tomado

todos los puntos de esta

seccion, click Xl en Medicion SS ha [ 1916692  po [23

y aparecera una caja de dialogo :s 89.9787 45 |16

como la de la derecha. B ey -
Introduzca la cadena de la VD Alneacion[1419,.4306
seccion. (el numero de la Conf E

primera cadena puede ser B P T
introducido a mano, las D NS o :
siguientes cadenas pueden ser Camp: 2 Ejes Codigo | HV.R ]Function

calculadas)




8) Cuando la seccién sea
grabada, la pantalla mostrara el
cédigo de la linea media y la
cadena. Click Aceptar para
confirmar el mismo cddigo 6
introduzca un nuevo cédigo.
Click x]para salir de Transecc
al menu Recordar

Aceptar

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

Proyectockolida.npj

Medicio =
Coord.- |G

Codign &L [Transeccion

J Cadena 25

Programa de Medicion Estandar

9) Repita los pasos 2) al 5) para
finalizar la medicion de los
puntos de la seccién de otras
cadenas

Medicion 55
HA, | 191.6710 Pto |23
WA 89.9791 A5 [1.6
=0 Miota
HD Codigo [Transeccion
WD Cadena| 25

EGuardar Medir Modo

Unidad Dist.:Metros
Modo EDM: Fino
Zomp: 2 Ejes

Codigo HV.R |Function

NOTA:

(1) EI méximo numero de puntos para cada seccion es de 60
(2) El numero de la cadena aparcera automaticamente en la pantalla y sera
calculado como distancia horizontal desde el punto de estacionamiento al

punto central




12. EDITOR DE DATOS

El menu editor dispone de varias opciones para editar datos brutos, coordenadas de los
puntos, biblioteca de puntos y biblioteca de cédigos

| Proyecto Recordar Programa |

Informacion — | DatoRaw 1
Proyvecto:kalida.rpj Coordenada del Dato
Medicion: 21 Dato Fijado
Coord.: 16 Codigo del Dato
Dato: 1 Llenar-Cartar dato
Pto Esthl
Pto Atras10
Pto 5522
Pto FS2

Programa de Medicion Estandar

12.1 EDITOR DE DATOS BRUTOS

La edicion de datos brutos desde el trabajo activo se obtiene seleccionando Dato Raw
desde el menu Editar

Editar Raw

Pto Estilo Codigo -
i Pto Est,

10 Pto Atras

11 Pto Atras-Me. ..

1 Pto Adelante-... TR2

2 Pto Adelante-... Cd3

1 Pto S5-Medir ...

2 Pto 55-Medir ...

15 Pto S5-Medir ...

10 Pto 55-Medir ...

15 DOto SS-Medie

4 5T

Buscar Iniciar Fin Editar

Funciones de las teclas de la parte inferior de la pantalla

Iniciar: Va al principio del trabajo

Fin: Retorna al final del trabajo

Buscar: Busca un punto especifico, cédigo 6 cadena del trabajo



Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA
Estilo Codigo -
Pto Est. |_|
, . . 10 Pto At
1) En el menu Editar, haga click 1 Pto Atracte. .
en Dato Raw, el sistema Dato Raw : Pio Adointon.. (42
mostrara una lista con todos los ! pio SShledr ... (DA
datos de medicién del proyecto 15 Pto SS-Mecr .
10 Pto SS-Medi ...
15 Pt S5-Megdir
A | of
Buscar | Iniciar || Fin || Editar |

2) Busque el dato que necesite
A: click en la barra para ver
todos los datos. Click sobre el
numero de punto que necesita
cuando aparezca en la pantalla
Puede presionar sobre ¥ Aen la
pantalla de datos

B:

Click Buscar y una caja de
dialogo aparecera pidiéndole
Pto., Codigo y Cadena,
seleccione entre Nom. Completo
y Nom. Partido. Click Buscar
para comenzar

3) Después de encontrar el dato
que necesita, click Editar la
medicion. Una caja de dialogo
de del editor de datos aparecera

ditar Ra
Pto Estilo Codigo ~
b1l Pto Bst,
10 Pto Atras
11 Pto Atras-Me...
1 Pto Adelante-... TRZ2
2 Pto Adelante-... Cd3
1 Pto S5-Medir ... (DS
2 Pto 55-Medi ...
15 Pto S5-Medir ...
10 Pto S5-Medir ...
15 Dt SE-Marir dﬂ
4] I
Buscar || Iniciar || Fin || Editar |
X
Pto B ar Dato X -
bl
10 Entrada
11 Pta I
! Codiga |
o L8]
1 Cadena I
2
ig Mam. Completc_) Mom. en Part
15
4| | Buscar I
Buscar Iniciar Fin Editar
Editar Dato Medido
Pto Adelante ———— [ Informacion
pto: Iﬂ HR: 2353.7346
AS: 1.7 ¥: 02.8953
Mota; 1:4.213
Codioa: TR 2 H:4.186
See L V:0.469
Cantral:
Codigoz: ‘ Codigo
Cadenaz:
| Guardar




Pto Estilo Codigo ~
b1 Pto Est,
10 Pto At
4) Introduzca un nuevo dato y 11 Pto Atraste...
después haga click en Guardar, Pt Adeante... (3
el sistema volvera a la ultima g o SS'MEg!r o (A2
talla, 1) y 2) 15 Pt ek
an Med ..
P ’ 10 Pta SS-Med ...
1'-T.I Ptr C‘.C‘._I'l.ﬂcllriir E*E
4
Buscar || Iniciar || Fin || Editar |I

1) Dato, la medicion no puede ser modificada
2) Presione ESC para volver al menu de medicion Standard

NOTA: 1) Elrango de cada coordenada va desde -9999999.999 a 9999999.999
2) Las coordenadas introducidas o cambiadas, redondearan a tres decimales
12.2 COORDENADA DEL DATO

Las coordenadas generadas desde el trabajo activo pueden ser editadas 6 los puntos de
coordenadas pueden ser introducidos manualmente

En el menu Editar Coordenadas, haga click en Editar

Editar Coordenada

Pto Estilo | Codigo MNorte | &

17 | MEZ 0.000

1z MNEZ 1000.0
10 MEZ (Cdg 1020.2!

hi NEZ Base 1000.00

1 NEZ TRZ 006, 43¢

2 MEZ  Cd3 206, 45¢
15 NEZ Q06, 45¢
17 MNEZ Q07 55"

B MNEZ Q05,49

g o7

YR i

Buscar || Adherir || Borrar || Editar |

12.2.1 Editor de datos de Coordenadas

PASOS TECLA PANTALLA
Editar Coordenada
Pto Estilo | Codigo Morte |«
17 ] MEZ 0,000
, . . 12 MNEZ 1000, 0
1) En el Menu Editar, click 10 NEZ  Cdg 1030.2
Coordenada del Dato, el Coordenada del o e D e
sistema mostrara todo el listado Dato % == Cotz 2904
de datos del proyecto 17 NEZ 997,55¢
o MNEZ Q935,40
[ =rg qq‘fﬁi‘
4 I |
Buscar || Adherir || Borrar || Editar |




2) Busque los datos de
coordenadas que necesite

A:

Click en la barra lateral del
listado de coordenadas. Haga
click en el numero de punto
cuando aparezca. Usted puede
presionar ¥ A para ver los
datos

B:

Click Buscar en la caja de
dialogo, introduzca Pto, Codigo,
Cadena y elija entre Nom.
Completo 6 Nom. En Parte.

dita pordenada -

Pto Estilo | Codigo Morte |«
11 MEZ 0.000
12 MEZ 1000,
NEZ  (Cdg 10302
b1 MEZ  Base 1000, 00
1 MEZ  TRZ2 995,456
2 MNEZ Cd3 9965, 45¢
15 MEZ 995, 45¢
17 MEZ Q97,550
A MEZ Q835,49
[F7 097
Buscar || Adherir || Borrar || Editar |
B:
X
Pto Buscar Dato % fite [~
11 [n}
12 Entrada 0.0
10 Pto I 0.2

bl : 0,0C
1 Codigo I 45t
2 Cadena | A3t
15 45¢

Click Buscar y comenzara la Y Nom. CompleteD) Nom. en Part | 25
busqueda H‘| [ Buscar | ﬁzl
Buscar Adherir Borrar Editar
dita pordenada x
Pto Estilo | Codigo Morte |~
11 MEZ 0.000
P 12 MEZ 1000, 0
3) Después de encontrar el dato NEz Cdg 1030.2
que necesite, click en Editar. o N B Lo,
Una caja de dialogo del editor z NEz oot
de coordenadas aparecera 17 NEZ 937,55
A MEZ 995,49
= q97
4
Buscar || Adherir || Borrar " Editar
X
Pto Elely WEeile XJrorte |«
11 Pto m— 0.000
R o r—
4) click Edit, la caja de dialogo bt | cadene ———— fiooor
H 1 005, 45¢
de este numero de punto Editar 5 N 10305 oot

aparecera

15 E I— EEERT
17 999.2>4 EERRSE

2] e

& Z  [09.556 95,49
4| Codigo | | Aceptar I Iji?z'

Buscar | Adherir | Borrar | Editar |

5) Introduzca el nuevo dato

Introduzca el dato

%
Pto ZLELF (el X Morte |
11 N
12 "0 fioooo
10 Codign [Nuevo 1030.2
b1 Cadenz 1000, 0r
1 06, 45¢
2 N [1030.25 106, 45¢

15 E

I EERT
17 999.254 po7.55¢

5] a7

& Z  [oo.556 995%3

4| Codigo | | Aceptar I

Buscar | Adherir | Borrar | Editar |




(] d OoOrde d(id ><
Pto Estilo | Codigo Morte |~
. 11 MEZ 0,000

6) Click Aceptar, la pantalla 1 NEZ 1DDU.DU
retornara al listado de =N 1000,
A 1 MEZ  TRZ 996.45¢
coordenadas. Los datos habran Aceptar 3 . g
sido rectificados en la caja de 15 NEZ 936 45¢
. 17 MEZ 097,550
dialogo de coordenadas A NEZ 995,49

= qq7
— i
Buscar || Adherir || Borrar " Editar L

12.2.2 Insertar datos de coordenadas

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Editar Coordenada
Pto Estilo | Codigo Morte |«
11 NEZ 0.000
, . . 12 MEZ 1000, 0
1) En el menu Editar, click en 10 NEZ Muevo 1030.2
Coordenada del Dato, el Coordenada del o ey P
sistema listara todos los datos Dato 2 NEZ 3 .
de coordenadas del trabajo 17 NEZ 997 55¢
A MEZ 995%3
[ =rg ag7
4 | |
Buscar Adherir Borrar Editar
X
Pto =]y \Helalae A piorte [«
. . . 11 Pt 0.000
2) Click Adherir, el dialogo del 12 CD;gD |—| 1000.0
editor de coordenadas . T o
A 1 1 205, 456
aparecera en pantalla como Adherir s N0 e
aparece en el grafico de la = . R
derecha A z o 05 40
=] o7
4| Codigo | | Aceptar I ﬁzl
Buscar | Adherir | Borrar | Editar |
X
Pto ZLELF (el X florte |«
11 Pt |— h.000
12 CDEIJ:iIgD 99— 1000,
CD4 1030, 2
. Introduzca Pto., o e
3) Introduzca Pto., Codigo, . o Caden [Cadena 1 o0
Caodigo, Cadena y N 1001258 poo
Cadena y coordenadas N, E, Z 2 : EEE
coordenadas N, E, Z 15 N CTTNEY. I
A Z  [101.254 05 406
R a7
1| Codigo | | Aceptar I ﬁzl
Buscar | Aafierir | Borrar | Editar |




*

Pto Estilo | Codigo Morte |~
26 MEZ  Transeccion 1000, 0=
. 23 NEZ T i 100008
4) Click Aceptar y retornara a la 24 NEZ Trameccon 1000,
H 27 MEZ  Transeccion 995,952
pantalla anterior. El dato se Aceptar 28 NEP Trawecoon 9%
mostrara en la parte inferior del o NEZ  Tramsecdon 897,09
listado 1002 NEZ 0,000
NEZ (D4 10012
4] |
Buscar " Adherir || Borrar || Editar
12.2.3 Borrar datos de Coordenadas
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
dita pordenada X
Pto Estilo | Codigo Morte | &
26 MEZ  Transeccion 1000.0<
23 MEZ  Transeccion 1000.08
. 24 MEZ  Transeccion 1000.0«
1) Busque el dato que quiera 27 NEZ Tramseccion 096,058
i 28 MEZ  Transeccion 996,95¢
borrar por el procedlmlento > NEo qameecoen 2eme
descrito anteriormente 1001 MNEZ £.340
1002 NEZ 0.0a0
99 NEZ D4 1001.2
K1
Buscar || Adherir || Borrar || Editar
X
Pto Estilo | Codigo MNorte | &
26 MEZ  Transeccion 1000.0¢
. 23 AnseCCion Qo0.os
2) Click Borrar, un cuadro de 24 0
dialogo de confirmacién como el B 2 =
orrar og ho
de la parte derecha nos 2.
aparecera 1002
99 MNEZ D4 10012
K1
Buscar Adherir Borrar Editar
[] DoOro (] ><
Pto Estilo | Codigo Morte | &
25 NEZ Pt4 1052.2:
. , 26 NEZ  Transeccion 1000.0¢
3) Click OK y el dato sera 22 NEZ Transeccon  1000.0%
borrado. La pantalla retornara y OK = e e e
A 28 MEZ  Tranzeccion 995,95
el CUI‘SOI'.Se movera un punto o ez Trameorion 0 05
mas abajo £.340
D4 1001.2
Buscar || Adherir " Borrar || Editar |

NOTA:

1) El rango de cada coordenada va desde -9999999.999 a 9999999.999

2) Las coordenadas introducidas o cambiadas, redondearan a tres decimales




12.3 FIJAR UN DATO

El editor de la biblioteca de puntos fijados, se selecciona desde el menu Editar, Dato
Fijado. Esta funcién es usada como editor de datos de un punto de control. El editor de
Datos Fijados es similar al editor de Datos de Coordenadas

12.4 CODIGO DEL DATO

El editor de la biblioteca de Cddigos se selecciona desde el menu Editar, Codigo del
Dato

Editar Codigo

Borrar | Editar ” Adherir " Salir

Borrar. Borra una capa

Editar: Renombra una capa
Adherir: Inserta una Capa
12.4.1 Crear una nueva capa

Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA

1) En el Menu Editar, click
Caddigo del Dato, el sistema

listara todos los datos del Codigo del Dato

trabajo
Borrar Editar Adherir Salir
X
Adherir Codigo
. . -1 Entrad
2) Click Adherir y un cuadro de Ea;:: ’ B
dialogo como el de la derecha : _
g Adherir eE |
se mostrara. Introduzca Capa, T
Caddigo y Atributo

Borrar | Editar || Adherir || Salir




3)

A:

Introduzca un nuevo cdodigo
sobre la capa existente,
introduzca cddigo y atributo

B:
Para introducir nueva capa,
introduzca codigo y Atributo

11
!

=
| Adherir Codigo
“1 -Entrada
""" Capa: |2
Codigo: ICD55
ﬂtributo:ll
Borrar | Editar || Adherir || Salir

4)

A:

Se pueden insertar nuevos
cédigos bajo la capa

B:
Un nuevo codigo de capa 'y
cédigo seran creados

i Adherlr Codigo
Entrada
---- Capa: ICapaS‘I
Codigo: ICD55
ﬂtributo:ll
Borrar | Editar || Adherir || Salir
Editar Codigo
-2
Borrar | Editar " Adherir || Salir
Editar Codigo

Borrar | Editar || Adherir Salir




12.4.2 Editor de Capas / Cédigos

PASOS TECLA PANTALLA

Editar Codigo

1) Use el puntero para hacer Borrar | Editar " Adherir || Salir
click sobre la capa 6 codigo a —

X P 9 B: Cddigo
editar

Editar Codigo

Borrar | Editar || Adherir Salir

A: Editar Capa

E..

..... Entrada
& | Layer: IE

Borrar | Editar || Adherir || Salir

2) Click Editar e inserte el
nuevo dato

Editar

B: Editar codigo

Entrada

Codigo Iﬂ
Attr |1D—

Borrar | Editar || Adherir || Salir




3) Después de Editarlo, click

Borrar I Editar || Adherir || Salir

Aceptar
Aceptar 4
P B: codigo
Editar Codigo
Borrar Editar || Adherir Salir
12.4.3 Borrar Cédigo
PASOS TECLA PANTALLA
Editar Codigo
1) Use el puntero para hacer E Capa 3
click en el cédigo a borrar
Borrar Editar Adherir Salir
*
B2
Lol Akt
-Capa 2
2) Click borrar, un cuadro RS Ecitar Codiao
informativo como el de la Borrar

derecha aparecera

& Confirrna barrar el Codigos0?

Borrar | Editar || Adherir || Salir




Editar Codigo

3) Click Ok y la pantalla
retornara, y el codigo sera OK
borrado *1

Borrar Editar || Adherir || Salir

*1 La capa no podra ser borrada cuando contenga codigos

12.5 CORTAR - PEGAR DATOS
Cortar — Pegar datos puede3 ser visualizada desde Editar — llenar — Cortar Dato

La pantalla mostrar las coordenadas guardadas durante un replanteo y la diferencia
entre las coordenadas cargadas

Se mostrara un grafico como el siguiente:

Llenar-Cortar

Pto Codigo Morte |
25 P14 1052.236

26 D45 1010.000 !
10 Cdg 1030.250 [
4] |

| Buscar || Siguiente || Iniciar || Fin

e Esta funcién puede hacer busquedas para cortar y pegar datos
e Cortar y pegar datos no puede editarse




13. PROGRAMA

Este menu incluye las siguientes funciones

1) Capa

2) Caminos
3) COGO

4) Traverse
5) Tabla

6) Medir Linea

13.1 CAPA
El menu Capa se muestra desde el menu Programa, Capa. Esta opcién es para
estacionar, por puntos, cadenas, alineaciones.
e La rutina de estacionamiento es similar para todos los métodos, excepto para los
datos cargados y secuencias de inicializacion
e Estacionamiento de puntos, seguidos por numero de punto y por orden.
Estacionamiento por cadenas 6 por cédigo de puntos, en el orden que lo puntos
hayan sido cargados sin la cadena. Estacionamiento de alineaciones a través de
secciones, puntos especificados por secuencias y referencias offset de
alineaciones cargadas

13.1.1 Estacionamiento y Orientacion
En el menu Programa, click Capa — Setear, en el cuadro de dialogo que aparecera,
introduciremos el Estacionamiento y la Orientacion. El estacionamiento es similar al
realizado en el Menu Recordar
¢ Si existiesen datos de alineaciones, la pantalla de estacionamiento cambiara
incluyendo las cadenas y los offset

Stear Est y Pto Atras
rEst
Pto Atras: Ibi Lista
AL 1.5 Info
Codiga: IBase Apuntar
rPto Atras
Pto Afras: |1}' Lista
25 1.6 Info
Acirnuit: | 261.4368 Apuntar
Triseccion || Elevacion " Seteos

e Aqui el método usando alineaciones es estacionar y orientar a un punto
introducido



Ejemplo:

PASOS TECLA PANTALLA
Est
Pto Atras: IE]_ Lista
_ AL 1.5 Info
1) En Menu, Programa click en Capa Codloo: [Base Apuntar
Capa — Setear, introduzca el Pto Atras
, : ; . Setear Do Afras: ;
Estacionamiento y la orientacién eikast|17 Lista
AS: |1.5 Info
acmut: | 261.4368 | Apuntar
Triseccion | Elevacion | seteos
2) Si existen datos de alineacion
P Est
en una memorla.lnterr.]g, puede PoAs bl Lista
hacer click en Alineacion para PP — <
es,tamonar en un pqnto. En este < O [car
método, para estacionar Bt 4 —
o . . Apuntar ptod Ot o
utilizamos a la Alineacion e 0
introducimos el Acimut. En Est,
hacemos click en Alineacion pomut: [ 261.4368 @
para empezar usando las Triseccion | Elevacion | Seteos
cadenas para estacionar
Stear Est ¥ Pto Atras
Est
Pto Atras: |CH1.000+1.50 Lista
Introduzca la d’”’ 1.5 Info
. .y Codigo:
3) Introduzca las cadenas y los informacion de la e | P
Offset y haga click en Aceptar Estacion o I
Aceptar s [16 —
acmut: | 36,0850 | Apuntar
Triseccion Elevacion | Seteos

4) Introduzca la altura de
instrumento y cédigo, luego click
en Apuntar, en el campo Pto
Atras. En la caja de dialogo
introduzca la Cadena y offset y
click en Aceptar

Est

Pio Alras: ICH 1.000+1.50 Lista

Datos Alineacion . [
Co ar
Alineacion IO tar)
Pto A e 3
Pto A

Adimnut: I 36.0850 Apuntar
Triseccion Elevacion |

Seteos




Mirar Pto Atras

Setear Pto Atras rInformacion

. . EIKSI . Est:
5) El sistema calcula el Acimut " % PLo:CH1.000+1.500
haciendo click en Seteos. En ' E:980.000
una pantalla como al de al Seteos OSet |Seteos hequed |~
derecha veremos el Acimut de oradorar anter s Atras:
. ., gode | Pto:CH2.000+1.800
la desorientacion apuntar al Pto Atras N:999.877
E:082.056
Z£:50.000
Atras !
Alignment Layout
Setup
) _ Chainage m— Increment |0—
6) El punto de estacionamiento Lofiet o Rafet Jo
y la desorientacion son LHEDIF o R.HtDiFfg
almacenados y luego la T
alineacion de estacionamiento Chainage [ - wors | roes |
A Offset
aparecera en pantalla o g o | e |
R. HE |0—‘ Slope " Layout |

¢ Sirealmente usted ha introducido la estacién y la orientacién desde los
menus Recordar 6 Capa, usted puede saltar estas rutinas e ir directamente a
Estacionar Puntos, Cadena, Alineaciéon 6 Transecc

13.1.2 Replantear Puntos

Después de haber estacionado y orientado al punto, puede comenzar a tomar puntos

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Proyecto Recordar Editar
Informacion Setear
Proyecto:kolida.n e Caminos
Medicion: 48 Cadena OGO
Coord.: 26 Traverse
] i Dato: 1
1) En el Menu Programa, click Capa P L ns . TrASEC Ta::_a _
en Capa — Puntos Puntos Pto AtrasCH2.000+1,800 Medir Lines
Pto S529
Pto F52
Programa de Medicion Estandar
2) En la caja de dialogo que A:
aparece, introduzca el N° Pto. y | Proyecto Recordar Editar Programa |
Altura de Prisma Informacion —
Proyecto:kolida.npj
A Co PRt
. : a
Si las coordenadas del numero o e 1%2-000“-800
. . a ra 5
de punto existen en la memoria PR ] o]
el sistema llamara al punto Pt =2
automaticamente Programa de Medicion Estandar




B:
Si las coordenadas del punto no

B:

Proyecto Recordar Editar Programa
Informaci| [ LE e ]

estan almacenadas en la
. . Provectork| pro |53—
memoria, el sistema le Mieciician ,
d introd | Coard.: CDd'QDI
recomendara que introduzca los pate: || cadere————
datos del punto de s D T
. . Pto Atra 0
estacionamiento Possad | E o
Fto F52 7
|0
Codigo | | Aceptar I
Pto Codigo Morte -
. 17 | 0.000
C' 12 1000.000 U
i i 10 Mugwo 1030.250
El punto de estacionamiento e hue 1oan.2a0
puede estar preservado en el : r e
proyecto, haga click en Lista 15 996,456
para elegirlo o B
B I | 097 73R
4
Buscar || Empezar || Fin || Cargar |
3) Después de elegir el punto de X
estacion, click Programa — Wa | 103.8015 Res | 103.8018
Capa — Puntos y confirme con va | 87.2323 o | -0.0003
=10} I
ENT. Enfoque al centro del Programa o L —
prisma, click Medir para Capa VD b
comenzar Puntos Conf EDM otal
PPM: O
PSM: O
*1 ) Unidad Dist.:Metras | |
Modo EDM: Fino
Comp: Mo
Capa
Ha | 103.8018 Reg | 103.8018
4) Gire el instrumento hasta que va | 87.2328 G|  0.0000
. sD Afuery 2.059
en el cuadro Girar se muestre 0, o o
e indique al portaprismas que se VD Derec
mueva con el prisma a la Conf EDM ota
. e FRM: O
posicion P O
Unidad Dist.:Metros | L Modo |
Modo EDM: Fino
Comp: Mo Coord Aceptar
apa >
5) Enfoque al prisma y pulse wa [_103.8018  Rea [ 103.8018
Medir. Indique al portaprismas Ve | 87.2328 G| 0.0000
. . SO 4.362 Afuera -2.215
que se mueve hacia delante 6 o <574 e =i
hacia atras. Qbserve la opcion Medir VD 0869  Derecd]  0.000
Afuera e indique al portamiras lo Conf EDM Corta 0.769
que se debe alejar hasta que Bew 0 —
este a O Unidad Dist.:Metros | [ Medir ]| Modo |
Mado ECM: Fino
Comp: Mo Coord Aceptar




6) Cuado las cuatro opciones X

Girar, Afuera, Fd y Derech se Ha | 103.8018 Req | 103.8018
muestren en 0 se habra g S OR R I ORI
.2 Sh Afi o
encontrado el punto. La opcién D g 1 o000
Corta, indica la cota arriba 6 VD 0059  Deed]  0.000
abaJo. pc;n:lllf EDDM Carta ~0.041
PsM: 0 5
Cuando es positiva debemos (o St oMot ]  modo |
. . K Moda ECM: Fino
bajar, cuando negativa subir Cormp: No Coord Aceptar
Proyecto Recordar Editar Programa
) Informacion
7) Después de localizar el Proyectazkolida.np)

punto, click en Aceptar para
salir. La pantalla mostrara el
grafico de la derecha. Repita los
pasos 2) al 6) hasta finalizar el

replanteo Pragrama de Medicion Estandar

Aceptar

8) En Pto Capa, haga click en
para volver al menu de Medicion
Standard

*1) Click Modo para elegir entre Fino (S); Fino (N); Fino “R”; Continuo

EXPLICACION
Capa El Angulo que se muestra en la pantalla como Req. es el
Ha | 103.8018  FRed | 103.8018 angulo horizontal que buscamos, Donde aparece Girar
[ = e TR BN e es el angulo que tenemos que girar hasta encontrar el
SD 2.060 Afuers 0.000 . . . . . y
o g o — angulo, Afuera significa la distancia desde la estacion al
VD == bere 0000 punto de replanteo y Corta es la diferencia de Cota
Conf EDM Carta -0.041
Pott 0 — La pantalla muestra la distancia Offset desde el punto
:\qu;g;dEgeq:.;:l\i-:;;:ros medido hasta el punto requerldo en el replanteo en
Comp: Mo cood | memar | formato Offset

Req.: Es el angulo que buscamos desde el punto de orientacion hasta el del replanteo
Girar: Nos muestra el angulo que tenemos que girar. Cuando es 0 la orientacion del
angulo es correcta

Afuera: La distancia desde el prisma la punto de replanteo. Si es positivo indica que el
prisma se debe alejar del instrumento. Si es negativo indica que el prisma se debe mover
hacia el instrumento. El valor indica la distancia que se debe de mover

Fd 1: Es la distancia del instrumento al prisma y si es positiva se debe de alejar del
instrumento. Si es positiva indica que el punto esta en la linea.

Derech — : Es la perpendicular a la linea de replanteo, si es positiva, debe de girar a la
Izquierda, si es negativa debe de girar a la Derecha

Corta: Es la diferencia de elevacion del punto. Positivo indica que el punto esta por
encima del valor calculado. Negativo indica que esta por debajo del valor




e En cualquier momento usted pude hacer click en X] en la parte superior derecha
de la pantalla y retornara al N° de Pto, puede introducir un nuevo punto de
replanteo. Si elige Lista podra llamarlo de la memoria de la maquina. Si el punto
es nuevo, el sistema recomendara que introduzca las coordenadas

13.1.3 Replanteo de cadenas

Después de estacionar en el punto y orientar, usted puede empezar a replantear

cadenas
Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
Proyecto:kolida.npj
Medician:
. PrO rama Cuor?l.: £l Cadena Capa
1) En el menu Programa — Capa Cg Date: 1 Cadign
apa Pto EstCH
Cadena
— Cadena Cadena o e
(u]
Pto F52
Programa de Medicion Estandar
2) IntrOduzca IaS CadenaS de Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
punjtos a replantear y pulse Capa. royectokoidan
El sistema empezara a buscar Medicion; 42
Ly . d.:
automaticamente. Si la cadena s
esta establecida, se mostrara su Capa Pro e
. Pto Atrasc| -3HENa
primer punto. Se mostrara un Pto 5520
grafico como el de la derecha. Fo e
Click Capa. Introduzca altura de Frograma cie Mecicion Estandar
instrumento *1)
Layout
HA | 269°00'44" Req | 225°00'00"
_ va | 87922'34"  Tum| 44000'44"
3) Enfoque al centro del prisma 'y 5D sway[ 1414.214
pulse Medir. El método de Medir HD Fd
replanteo es el mismo que para el 0 beef
P t Cut
punto T :
PSM: -30
Dist Urit: Meter LATEREIE | Aane |
EE:LM I\S?fde:Flne[S] ?l
Proyecto Recordar Editar Programa
Informacion
4) Después de replantear el Proyectoikeida
. edicion: =2
punto, haga click en Aceptar para SR Cadena Capa
1 H Dato: 1 :
salir. El sistema le mostrara el Aceptar ] Codao
Pto Afrasc| C3dena

segundo punto de la cadena, click
capa para replantear el siguiente
punto

Pto 5529
Pto F52

Programa de Medicion Estandar

NOTA. Un punto fijo no puede ser usado en un replanteo de cadena




13.2 CAMINOS

13.2.1 Definir Angulo Horizontal

En el menu Camino, seleccionar Definir Angulo Horizontal. Para conocer como calcular

una alineacion, vea el apéndice B

e La alineacion horizontal consiste en los siguientes elementos. punto inicial, linea
recta, curva circular y curva transito. Primero defina el punto inicial

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
| Proyecto Recordar Editar a0 & E]
Informacion—— | tama
prof  Definic Angula Haorizontal Caminos
, . . . Med Editar Angulo Horizontal COGO
1) En el Menu prlnmpal, eleglmos Coo|  Dpefinir Angulo Vertical Traverse
Programa y click en Caminos, Caminos ot _ Editar Angulo Vertical Tabla
Definir Angulo Horizontal en la P10 AtrasCH2.000+1800 Medr Linea
(u]
pantalla emergente Pto F&2
Programa de Medicion Estandar
A:
Definir Ang H
Estado
Tipo: Alineacion | 0.000
Inicio- 1 Orientacionl 0.0000
2) Primero introduzca los detalles Alineacion  [SHNTS Recto
de inicio de punto y final de punto: Herte —fo.000 :;:';
Alineacion, Norte y Este St Jo.000 —
. . Cargar
A: Pueden ser introducidos Guardar
manualmente
Cargar Coord
L. . Pto Codigo Morte -
B: Automaticamente, click en 17 0.000
Cargar, para cargar los datos i — oo L
H b1 B 1000.000
directamente desde un proyecto i g 296 408
2 Cd3 995,436
15 095,436
17 Q97,559
o 995,496
R Qa7 7FaA
l |
Buscar || Empezar || Fin || Cargar |
Definir Ang H
3) Después de introducir la Sitade” py— 5000
informacioén del punto de inicio, Definir  orientacion[—0.0000
click Guardar para almacenar la v—
informacion. Luego siga Guardar Arco
introduciendo alineaciones, tal y TRNS
como se muestra en la pantalla de Pto
la derecha .Cargar




Cuando elegimos Definir Angulo Horizontal, la pantalla de trabajo, nos muestra la
alineacion y la orientacién del angulo (la tangente desde la alineacion) asi como varias
teclas de funcion (para crear nuevas lineas). El sistema dispone de cuatro funciones a
nuestra derecha Linea Recta, Arco, Transicion a curva y Punto. Seleccione una de las
opciones, introduzca informacion detallada de la alineacién, los elementos de la
alineacion seran creados. Click Guardar, la nueva alineacién y el angulo de orientacion
sera calculado automaticamente y en lineas generales la alineacion de la pantalla sera
restablecida. Ahora otro estilo de linea puede ser definido. Presione ESC para salir de la
pantalla. Las modificaciones del elemento introducido, pueden ser editadas en la opcion
“Editar Angulo Horizontal”, los nuevos elementos pueden ser adheridos solamente al
final del archivo de alineacion original

Linea Recta

Cuando el punto de inicio u otro estilo de linea es definido, es cuando esta permitido
definir la linea recta. La linea recta consiste en una orientacion del angulo y una
distancia, el valor de la distancia no puede ser menor.

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Definir Ang H
Estado
No. 2 Alineacion | 0.000
1) En | talla d Click o |
n la pantalla de procesos, Clic acto
Recto, la pantalla mostrara los Recto —

factores para definir la linea recta

Cargar

Guardar

Definir Ang H
Estado

Tipo: Alineacion | 0.000

Str.- 2 Orientacionl 0.0000

Recto

Introduzca —
. e MEATACoN |35 000
orientacion y o TR Arco

Distancia TRNS
Pto

2) Introduzca la Orientacion y la
Distancia de la linea

Cargar

Guardar

3) Después de introducir la Definir Ang H
: ;2 : Estad

informacion click en Guardar para o plneacn | =
almacenar los datos de la Definir  orientacion| 24,9999

alineacion y se mostrara el fin de la
alineacion y la orientacion.

Recto

Arco
TRNS

- Luego usted puede definir otros Pto
ArCOS Cargar

- Cuado la linea recta esta en el L
centro de la Alineacion, la
orientacion de la linea recta es




calculada sobre la base de los
factores previos. Para modificar
esta orientacion, usted puede
introducir una nueva orientacion
manualmente

Arco
Longitud Arco

Radio
El Arco puede ser definido en el menu Definir Angulo Horizontal, click “Arco”. El Arco
consiste en una Longitud de Arco y un Radio. Valor del radio: la distancia hacia delante
de la curva. Cuando la curva gira a la derecha, el valor del radio es positivo. Cuando la
curva gira a la izquierda, el valor del radio es menor. La longitud del arco no puede ser
menor

Ejemplo.
PASOS TECLA PANTALLA
Definir Ang H
Estado
Tipo: Llineacion | 42.420
Arc- 3 Origritacion| 54.9999
1) En la pantalla de procesos, o
; Radio I" ecto
Click Arco, la pantalla mostrara Arco g o A
los factores para definir el Arco TRNS
Pto
Cargar
Guardar
De Ang X
Estado
Tipo: Alinsation | 48.420
Arc- 3 Orientacionl 24 9999
2) Introduzca el Radio y la Introduzca Radio y Rado  [>00 Recto
Longitud Longitud Longde  [>3.141] e
TRNS
Pto
Cargar
Guardar
De Ang X
Estado
No. 4 Alinsacion | 71.561
Definir Orientacionl 32,3659
3) Después de la introduccion, Recto
click Guardar y los datos seran Guardar =
almacenados en esta alineacién TRNS
Pto
Cargar




Transicion a Curva

"\, Arco

Radio

]
Arco ‘. Radio

linea Recta

linea Recta

Presione TRN en el menu Definir Angulo Horizontal, para definir la transicién de curva.
La transicidon de curva contiene un radio minimo y una longitud de arco. Valor del radio:
la distancia hacia delante de la curva. Cuando la curva gira a la derecha, el valor del
radio es positivo. Cuando la curva gira a la izquierda, el valor del radio es menor. La
longitud del arco no puede ser menor.

PASOS TECLA PANTALLA
Definir Ang H
Estado
Tipo: Alingacion | 71.561
TRNS- 4 orientari
1) En la pantalla de procesos, e RS
Click TRNS, la pantalla mostrara Racio [ Recto
- TRNS Arco
los factores para definir la longde g —
Transicion a Curva nto
Cargar
Guardar
Definir Ang H
Estado
Tipo: Alineacion | 71561
TRNS- 4 Orientacionl 32 3659
2) Introduzca el Radio y la Introduzca radio y Rado  [100 | _Recto
Longitud de Arco longitud de arco Lorade  [1000] ::;';
Pto
Cargar
Guardar
Definir Ang H
Estado
No. 5 Alneation [ 1071.561
Definir

3) Después de introducir los
datos, click Guardar y los datos
de esta Alineacion se
almacenaran

Guardar

Orientacionl 350.6758

Recto

Arco

TRNS

Pto

Cargar




Punto o

A

£
/ Clotoide Parametro = A2
Clotoide Parametro = A1 |

Pt Previo Pt Siguiente

Presione Pto en el menu Definir Angulo Horizontal, para definir el punto. El elemento
punto, consiste de coordenadas, radio y parametros de clotoide A1y A2. Los radios A1y
A2 no pueden ser menores. Si el radio es introducido, un arco es insertado con las
especificaciones del radio. Si los parametros de la clotoide A1 6 A2 estan introducidos,
una clotoide es insertada entre la linea recta y el arco con las especificaciones de la
longitud

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
De Ang X
Estado
Tipo: Alinsarion [ 28411181.215
PT- 8 Orientacionl 57.0592
1).En la pantalla de procesos, e [ |_Recto
Click Pto, la pantalla mostrara los Pto Ecte IE Arco
factores para definir el punto Rade o TRNS
a1 IO Pto
Az IO Cargar
Guardar
Definir Ang H
Estado
Tipo: Alineacion | 38411181.215
_ PT-8 ientari
2) Introduzca Norte, Este, Radio y Introduzca i I 50
A1, A2. Puede hacer también click Norte  [1800 Recto
coordenadas, Ect Arco
en Cargar datos de coordenadas . ste [2000]
radio y arco Rado | TRNS
desde el proyecto 0
a1 IO Pto
Az IO Cargar
Guardar
De Ang x
Estado
MNo. 9 Alingacian | 38411181.215

Definir Orientacionl 209 .9999

3) Después de introducirlos, click —
en Guardar y los datos de la Guardar Arco

alineacion se guardaran TRNS
Pto

Cargar




NOTA: Cuando usted quiera introducir A1, A2 desde las clotoides L1, L2, siga las
siguientes ecuaciones:

A=+l Radiu
_.r‘g_q . "'.ll_L-z Fadiv

Cualquier cambio en la Alineacién se debe hacer usando la opcién del editor de
alineacion.

13.2.2 Editor Alineacion
Desde el menu Caminos, elija opcion Editar Angulo Horizontal

PASOS TECLA PANTALLA

Proyecto Recordar Editar

Inform
Prov
Med OG0
” H H Coo[  Definir Angulo Vertical Traverse
1) En el menu Caminos, click Editar Angulo Eta;_ Editar &ngulo Vertical Tabla

Medir Linea

Editar Angulo Horizontal, para Horizontal e

entrar en la pantalla del Editor Pto 55
Pto FS

Programa de Medicion Estandar

2) La pantalla mostrara los A:
ultimos datos de alineacion. Editar Ang H
H Estad
LBusque los datos con el editor ST?p;: pre—y 28 430
1) ) ) o Sr-1 Orientacion| 24 9999
A: Click Anterior / Siguiente para po— e
. rientacion _—
buscar y Editar los datos de R S =
. ., istancia |48.42 in
alineacion Anterior
Siguiente
Buscar
Salir

B: Click Buscar, y un dialogo se
mostrara, introduzca la cadena y
haga click en Buscar

| Buscar I nterior

Siguiente

Buscar
Salir




Editar Ang H
Estado

Tipo: Alingacion | 71.561

Arc- 2 Orientacionl 22.3659
3) Busque la cadena especifica, o od _inao
y se mostrara en pantalla. I e T
Introduzca nuevos datos Anterior

Siguiente

Buscar
Salir

Estado
Tipo: Alinsacion | 48.420
Str-1 Orientacion] 24 9099
4) Click cualquier opcion de la — o] | —
panta”a’ (’Como SlgUIGnte y |OS Distancia | &na Harz ha sido guardada Fin
datos seran almacenados Anterior
Siguiente
Buscar
Salir
*1) Inicio: Presione esta opcion para ir al principio del archivo
Fin: Presione esta opcidn para ir al final del archivo

Anterior: Presione esta opcion para visualizar el dato anterior
Siguiente: Presione esta opcidn para visualizar el siguiente dato
Buscar: Presiones esta opcién para buscar un dato, después de presionar esta
tecla, introduzca la cadena requerida y presione ENT, los datos de la
cadena se mostraran en pantalla
Salir: Presione esta opcion para salir de esta pantalla
Es posible editar y modificar datos brutos usando estas teclas de funcion. Después de
haber modificado cualquier dato, presiones cualquier tecla de funcion sobre la pantalla y
los datos modificados se grabaran. Para salir sin grabar datos, presione la tecla Salir

13.2.3 Definir Angulo Vertical

Una curva vertical consiste en una serie de interseccion de puntos. La interseccion de
puntos consiste en una sucesion de puntos, elevacion y longitud de curva. El principio y
el final de la interseccién de puntos debe ser un cero en longitud de curva

/

Sucesioén 1000 1300 1800 2300
Elevacion 50 70 60 90
Longitud Curva 0 300 300 0




La interseccion de puntos puede ser introducida en cualquier orden. Después de
introducir los datos de un punto, click (Guardar) para almacenar los datos del punto e
introducir el siguiente. Presione ESC para salir sin guardar.

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Proyecto Recordar Editar
Informacion—— | Capa
proy  Definic Angulo Harizontal
. . .y Med Editar Angulo Harizontal COG0

1) E.n- Cam|nos, ele_g” opcion o &5 Definir Angula Vertical Traverse

Definir Angulo Vertical para Definir Angulo oot Fsitar Anguio Vertica Tabla

introducir la definicion de la Vertical Pto Atrs Medr Line

. ., . ]
alineacion vertical Pt F5

Programa de Medicion Estandar

Proyecto Recordar Editar Prugrama|

Informacion

2) Introduzca la (cadena) Bl e
sucesion de puntos, elevacion Introduzca g [Erace Fade
. P ’ 'ONY | Cadena, Elevacion | ||g|#m= [0 Inicio:
longitud de curva. Luego click : Al Eevacion  [5p
L . y Longitud de i —
Guardar. El principio y el final de Curva. Guardar  |Large de Curvag
la longitud de curva debe ser cero ' i Guardar
iR L i ) Lulm

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion
Definir Ang V
. q rEntrada Estado —

3) La pantalla seguira mostrando d|#ineason B [[No.
el dialogo para la introduccion de AlEevacon o 2
mas puntos o |Largn de Curvalo

R

L | Guardar

T TTTCT oT T T e T¥ e T T T o Lot T




13.2.4 Editor de Alineacion Vertical
Para modificar los datos de la alineacién vertical, los pasos son los mismos que con la

alineacion horizontal

PASOS TECLA PANTALLA
| Proyecto Recordar Editar
Informacion
proy  Definic Angula Horizontal
Med Editar Angulo Horizontal COGD
. . . . Coo|  Definir Angulo Vertical Traverse
1) En Caminos elegimos Editar Editar Angulo Gl _Ecitar Anouio ertcal Tabla
angulo Vertical Vertical Pto At Medr Line
(u]
Pto FS
Programa de Medicion Estandar
2) La pantalla mostrara el primer A:
dato de a|ineacién, buscar el | Proyecto Recordar Editar Programa |
dato es necesario para poder Informacion
ser editado *1) Editar Ang V
. . . . Edit. Estado—
A: click Anterior / SlgUlenfte para ] lneacion ooo -
buscar el dato de alineacién que floeasen o 1
necesite ser editado f |Larga de Curva g
H
—| Inicion I Fin IAnterianiiguientd Buscar I -
B:
B: ClICk Buscar y una Caja de | Proyecto Recordar Editar Programa |
dialogo aparecera como la del Informarion
grafico B de la derecha.
Introduzca la cadena y click ]
Buscar F
E Largo d | Buscar I
H T
—| Inicion I Fin IAnterianiiguientd Buscar I -

T T LT o T T e TN T LT T

3) Especifique la cadena a
buscar y se mostrara en
pantalla. Introduzca un nuevo
dato

| Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
j|Editar Ang v
¢ rEditar Estado —
o | Alineacion |1100 Fin:
A | Elevacion |60 2
H
d Largo de Curva |0
H
H inicion | Fin_[anterior !




|Pruyectu Recordar Editar ngrama|

Informacion

leatarangy x|
4) Click en cualquier tecla de la ] P o g v ,tf:'dn_
pantalla Ej, Anterior, los datos | Bevaton| g v ha sido quardado 2
seran guardados | et

—F Inicion Fin |Anterior Siguielrllt Buscar |-

13.2.5 Replanteo de una Alineacion
Después de introducir los datos de una carretera, usted puede empezar a replantearlos
Para un replanteo de una alineacion horizontal debe de haberla cargado previamente
desde su ordenador usando Capa — Alineacion.
e La alineacidn vertical es opcional, pero es requerida para calculos cortar y pegar.
El método de definicion es el mismo que la definicion de alineacion horizontal

Regla:

Offset Izquierda: Distancia horizontal desde el punto de replanteo izquierdo a la linea
central

Offset Derecha: Distancia horizontal desde el punto de replanteo derecho a la linea
central

Diferencia de cota: Izq / Drch, es la diferencia de elevacion entre 1zq / Drch del punto de
replanteo y el punto de la linea central

Center line
i

1

)

7
I

Ht. Diffl—)
///I
|
L  Offset | R Offset

|
i | :

|

|- - —+ 510
i
|
1

— +520 Chainage

= *|—530

Center line

L Offszet = Offset

Increment




Ejemplo:

Por favor primero estaciones y oriente con un acimut conocido

PASOS TECLAS PANTALLA

1) Programa, Capa, Alineacion. Alinamiento

En la pantalla que nos muestra, i;;‘:;’onm—mcremtclo—

introducimos la alineacion, Offetlmlp  Offet o

incrementos y la distancia Dftgak[y DfDeratlg

horizontal desde el punto de =

replanteo a la linea central. Para Hinexionp offset 1za | offset Der|

comenzar con los datos de OfEt o e | o |

llenado / vaciado, necesitamos la Dif lfurs fo

diferencia de altura Ao pondients|| _capa_|
Alinamiento
Setear
Alineacion I Incrementc I

2) Después de la imposicion, la Offset Iqui— Offset ﬁlos—

linea central dispone de los datos DftgA[g;  DfDeratlg

de inicio de la cadena de puntos =

que se mostraran en la pantalla, dinsacon[]——— offset Iza | Offset Der|

H Cffzet

haga click en Capa Dif Altura |g ‘ s ” He |
Altura IO—‘Pendiente“ Capa |
apa >
ha | 365.3513 Rea [ 299.9999

3) Aqui estipule: replantear punto VA 96.0508  Grar [ 65.3513

o linea central, y luego replantear = Afuers] 20,000

puntos a la derecha / izquierda de HD Fd

la cadena de puntos *1). e C5Es

Introduzca la altura del prisma, y i o

click en Replanteo Pl O | Medr | modo |

Unidad Dist.:Metros
Mado ECM: Fino

4) Enfoque al prisma y pulse
Medir para comenzar la medicién
y calcular la diferencia de
parametros entre la medicion del
punto y el punto de replanteo

Comp: Mo Coord Al:eptar
apa x
Ha 365.3512  Rem 299.9999
WA 96.0507 Girar 65.3512

D 3.986 Afuera 16.021

HD 3.979 Fd 6.377

vD 0.247 Dered|  -17.110
Conf EDM Corta a950.147
PRM: O

PsM: 0

Unidad Dist.:Metros | [ AL ]| Modo

Moda ECM: Fino
Corp: No

Coord Aceptar

5) Gire el instrumento hasta que
en “Girar” y “Derecha” se pongan
a 0. Indique al portamiras la
nueva posicion

he | 299.9709 Rea [ 299.9999
VA 96.0508 Girar -0.0290
SO 4.339 Afuera 15.669
HD 4.331 Fd 15.669
vD 0.269 Derec 0.009
Conf EDM Carta 950.169
PFM: 0O

PSM: O

Unidad Dist.:Meatros Modo

Mado ECM: Fino
Comp: Mo

Aceptar




apa >
i His 299.9711 Req 299.9999
6) Enfoque al prisma y pulse Vi 96.0508  Giar 0.0288
“Medir” para comenzar la ol S — Afuera
medicion. Informe al portamiras si HD e
se debe mover Adelante 6 Atras, e f berec
hasta que en la pantalla “Afuera” g core
PsM: 0 5
se muestre como 0 Unidad Dist.:Metros | 220l ]| o |
Eﬂ;nciE:Er\Engl + Fina Coord Aceptar
Layout
7) cuando los 4 datos estén a 0 he | 66°13'43"  Ren [ 26956'25"
(Girar, Afuera, Fd, Derecha), el - | 25923256 ;“m| QR0MI00
e i d
punto estara replanteado. Corta o g'zgz e ' g'ggg
nos indica la diferencia de cota. VD 0.056  Rott| 0,000
Cuando es positiva , ahi que parameters at [ 999,761
desmontar tierra, cuando es e ;
. ~ .y Dict Urit: Mater | Measure ]| Mode |
negativa hay que anadir tierra B e
Tit: O?f SHHne Coord | Enter |
i o Alinamiento X
8) Después de finalizar el Setear
replanteo del primer punto, click Alnzzston e
Aceptar para salir. La pantalla ;’_‘:SIEt :fh Eft mt|1-5
7 , IT 12 I Lar
volvera al menu Replanteo de 40,2 fo
alineacion. Click Offset 1zq / Der 6 Capa
> Al|neaC|0n|21 || Offset Der
CHG + / - para repetir los pasos i l— -
i 1 CHG | -CHG
2) al 6) y realizar el replanteo de Df ltwralg 2 -
otros puntOS *1) Altura I ‘Pendlente” Capa |

*1) Presione FOCET lzq / Der de la cadena de puntos correspondiente y la diferencia de
altura se mostrara en pantalla. Las cadenas de puntos y FOCET, pueden ser
introducidos manualmente. Si el offset es negativo, el punto se situa a la izquierda de la
linea central. Si el offset es positivo el punto se situa a la derecha de la linea central

Explicacion de la pantalla del menu principal de replanteo:

Alinamiento
Setear

Alineacion I 1 Incrementc I 10

Offzet Izq|1 Offset |1.5

Dif Izq f-\ltlo_z Dif Der Alt IO

Capa

Alinearion 21 |bffset Izq| ‘Offset Derl
Offset

leAIturaIO ‘ +CHG ” ~CHG |
Altura | ‘Pendlente” Capa |

Offset lzq: Este botdn es usado para replantear a la izquierda. Presionelo sobre la
pantalla y vera cambiar la diferencia de altura

Offset Der: Este botdn se rusa para el replanteo a la derecha. Presiénelo sobre la
pantalla y ver cambiar la diferencia de altura

+CHG: Esta tecla se usa para incrementar la cadena de puntos

- CHG: Esta tecla se usa para decrecer la cadena de puntos

Pendiente: Esta tecla es usada en replanteo de pendientes




13.2.6 Replanteo de Pendientes

El replanteo de pendientes puede ser realizado como una parte 6 una opcion del
replanteo de Alineaciones. Solamente después de definir la alineacién Vertical y
Horizontal, es posible realizar el replanteo de la pendiente. Click en Pendiente y se

mostrara el siguiente menu de trabajo:
Pendiente

Entrar
Tzg(Lin) Der(l:n)

Cortar |0 |0
Llznar |0 |0

|Izqmerda|| Derecha |

La entrada Cortar / Pegar es donde se introduce el ratio

1
1:n

La pendiente izquierda y derecha puede ser introducida en ambos Cortar y Llenar.
Introduzca la pendiente requerida usando numeros positivos para ambos, tanto Cortar
como Llenar. El software selecciona la pendiente apropiada desde la tabla dependiendo
de la situacion si a la izquierda o derecha y si necesita excavar o poner tierra.

El desmonte de tierra esta determinado por el nivel estimado offset del punto (bisagra,

articulacion), si el nivel esta por encima del nivel del punto (bisagra, articulacion),

usaremos el corte en la pendiente, de lo contrario pondremos tierra en la pendiente
CL

Dif.
Altura

Punto bisagra

Calculo Interseccion

1 Il
: n/
2 Calculo Interseccion
Offset '
N‘OX_,\ Llenar CL \

. 2N
Dif.

Altura [ Punto bisaara

Vaciar

o 2 |

Offset I




Ejemplo:

PASOS TECLAS PANTALLA
3 0 >
Setear
Alineacion |1— Incremente Im—
Offset Izq|1— Offset |15—
1) Introduzca la cadena de puntos DfAk[gp  DfDersltlg
que necesite para proceder a la =
pendiente Alneacion[1 1 Offset Izq ||
Offset
Dif mtura|g— +CHG -cHa |
Altura I[]— ‘Pendiente” Capa |
Pendiente b
Entrar Izgil:n) Ceril:n)
2) Click Pendiente para comenzar Cortar [g 0
Después introduzca el ratio de Lienar Jo 0
Desmonte y la pendiente derecha / |_Izauierda | Derecha
Izquierda. A continuacion elija
pendiente a la Izquierda 6 Derecha
3) Introduzca la pendiente en el Pendiente
menu. Desplace el ayudante con el Bt ) Dertim)
prisma al lugar aproximado del Cortar [T 35 M.z
punto de replanteo y pulse Llenar [} [1.65
Izquierda / Derecha y en el menu | izauierda |[ Derecha

siguiente Medir. Los datos
apropiados de la pendiente estan
seleccionados desde los datos

Medir Pendiente
Afuerz 1092.105

Derechcl 697 701 Modo

introducidos en los pasos Fino[S] i
anteriores. Una vez realizada la
primera medicion debe de
desplazar tanto el prisma como
girar la maquina hasta que los
valores de Afuera / Derecha sean 0
Pendiente
Entrar Lzqil:nd Deril:n)
4) Después de haber finalizado el CLID;::IPS EES
primer punto, pulse Retornar, para e berecha |

elegir 6 introducir un nuevo punto y
seguir el mismo método

NOTA: 1) Una interseccion no puede ser calculada una gran cantidad de tierra pasa a

través del punto (bisagra, articulacién)

3) El desmonte no aparece porque esta calculado como punto cero




13.2.7 Replanteo de secciones
Para replantear una seccion debemos de elegir en el menu Capa, Transecc.
El replanteo de una seccién es similar al de una Alineacién, los puntos deben ser

cargados, Offset y el formato de nivel deben de existir, asi como una referencia de
alineacion

Center Line (+)

(-

Chainage

12, 669

Elewation

Offget = Offset= -3, 500 Offset =3, 500

—4. 061

Offset =
5. B01

Menu Capa, Transecc

Elzvation -
-4,501 18.527
-3.500 12,553
0,000 18,658
3,500 18,553
5,501 18,493
-4.501 18.029
-3.500 12,059
n.nnn 1R. 1R A4
Chainage [0 oOffset  [-4.501 Slape
HtDiff [18.527 RHt  [1.58
| Lors || rRors | +cHG | cHg || Lavout

La pantalla muestra los datos de la seccion importados a la estacion total. Sobre el
método de transferencia, refiérase a 10.2 IMPORTACION DE DATOS.



Ejemplo:

PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar
Informacion—| S&tear :
Proyectokolida.ny Puntos Carninos
Medicion: 52 Cadena COG0
Coord.: 26 Alineacion Traverse
A A : Dato: 1
1) en el menu principal elegir o b Transecc Taﬂa |
Capa, Transecc Pto Atras10 Mty Lze
Pto 5529
Pto FS2

Programa de Medicion Estandar

Chainage Elewvation
-4.501 18,527

. -3.500 15,553
2) Los datos se mostraran en la oo Bt
pantalla como se ve en el grafico oo EEL leas -
de la derecha 12660 3500 18059
12.6/9 n.nnn 1R.174 E
Chainage I(] offset  [-4.501 Slope

Ht Diff |13_527 R.HE |1.58

LOFS | ROFS || +CHG | -cHG || Layout

X-5ection
Chainage Offset Elevation -
0.000 -4.501 18.527
. 0,000 -3,500 12,552
3) Click en CHG +/-, para buscar 0.000 0.000 18,658
0.000 3,500 18,553
los datos y Offset I1zq / Dgr para o'om g 1A
ver los offset y la elevacion de la -4.501 18,029
., 12,669 -3.500 18.059
seccion 12. ARG n.nnn 18,164 =

Chanage [12.669 | Offiet  [4.501 | giope

HEDIff [18.020 RHt  [1.58

LOFS ROFS || +cHG | -cHG || Layout

Layout
ha | 36955'09"  Rea [ 31°06'00"
4) Seleccione la cadena de va [ 117928'24"  Tun[ 504909
puntos que va a replantear, e 5D away[ 0,289
introduzca la altura del prisma. HD Fd
Luego haga click en Capa. El e Rioht
método es el mismo que para las L w |

. . PSM: -30
alineaciones Dict Unit: Meter Measure | Mode |

EDM Mode: Track
Tit: Off Coord

e El valor de Dif. Alt, es el valor de la elevacién. (diferente al replanteo de la
alineacién Horizontal)

Nota:
1) Los datos de la seccidén no pueden ser introducidos manualmente, deben ser
cargados dentro de la estacion total
PASOS A SEGUIR:
A) Crear un nuevo archivo de texto (.txt) en el ordenador y guardarlo. Vea el
apéndice A sobre formatos de secciones de datos.




B) Copie el archivo a la estacién

C) En la estacién total, importe los datos guardados a su proyecto, mediante
“importacion de Datos”, vea 10.2 Importacion de datos

2) Usted puede Usar Offset Der / 1zq en la pantalla para elegir una cadena. La
secuencia de datos que vera en la pantalla estan de acorde a los datos del fichero
txt. Introduzca los valores en el orden de los valores offset, para las cadenas de
datos haga lo mismo.

3) Cuando se editen las secciones de datos, las cadenas de datos se ordenaran de
menor a mayor

13.3 COGO
El menu COGO contiene funciones Geométricas de coordenadas. (Los datos fijados no
pueden ser usados en estas funciones)

(1) Interseccion

(2) Interseccion con 4 puntos

(3) Inverso

(4) Area

(5) Medicion a una linea

(6) Radiacién

13.3.1 Interseccion
La coordenada de un punto puede ser calculada por interseccion de dos puntos
conocidos.

PASOS TECLAS PANTALLA

Proyecto Recordar Editar JaibIEE
Capa »
Caminos 3

Informacion
Proyecto:kolida,npj
= = [nterseccion
Coord.: 26

1) Click desde el menu principal COGO Delie: L

Pto Esthl

Programa, COGO, Interseccion Interseccion PO AT
a

Pto F52

OG0

Interseccion 4 Traverse

Trverso Tabla

Ared Medir Linea
[MLP
Radiar

Programa de Medicion Estandar

2) En el dialogo emergente, Proyecto mimmmars a
introducir el numero de Punto, el Informacl pesge
. . . i to:
Acimut y la Distancia del punto A edeon || Eé—
: Coord.: 2
al B que se aplicara en la | N e
interseccion *1), *2) Pto Esthl
’ Pto Atrast [*
Pto 5529 | PO 10
Pto F52 Acimut ED—
Distancia |0
| Cargar I Calcular .




Si la identificacion del punto no
existe en el proyecto, haremos
click en Calcular e introduciremos
las coordenadas en el cuadro de
dialogo que aparece a la derecha
y pulsaremos aceptar para
calcular

Proyecto —ha

Fomm | - ditar Coord

Prayecto:l pto [{910

Medicion: )
Coord,; 2 Codige

Dato: 1| Cadenz |—
Pto Estbl N
Pto Atrasl o
Pto 5529 E IO
Pto F52 z
IO
Codigo | | Aceptar I

. — | —

3) Después de hacer click en
calcular el sistema calcula las
coordenadas de la interseccion. Si
no hay interseccién, la pantalla
mostrara “error interseccion”.
Introduzca la identificacion del
punto y Aceptar

Proyecto o
Informaci S LElRe ]

Froyectoid  pig 1020

Medicion: )
Coord.; 2| Codigo

Dato: 1 Cadenc [~
Pto Estbl N
Pto Atrasl l6.34
Posss | E 5.3
Pto F52
Z o
Codigo | | Aceptar I

| — | S—

4) Los datos son almacenados. La
pantalla retornara al menu
principal

*1) Pto: Numero de punto de la interseccion

Acimut: El Acimut desde el punto de estacionamiento a la direccion del punto de

interseccion

Distancia: La distancia desde el punto de estacionamiento a la interseccion del punto
*2) Para obtener el listado de coordenadas desde el proyecto, click en Cargar

NOTA:

Si en la interseccidn no esta especificada la orientacion, el software crea la interseccion

al punto de orientacion.

El punto de interseccion puede no ser guardado, si las coordenadas no estan en el rango

de trabajo

13.3.2 Interseccidon con 4 puntos

Las coordenadas de un punto pueden ser calculadas por la interseccion desde 4 puntos

conocidos.

Pl

Datos Conocidos

P1 Primer Punto Conocido
P2 Seaundo Punto Conocido
P3 Tercer Punto Conocido
P4 Cuarto Punto Conocido

a Linea entre P1 v P2

b Linea entre P3 v P4

Dato Desconocido

P5 Coordenadas del Punto




PASOS

TECLAS

PANTALLA

1) En COGO, hacer click en
Interseccion 4

Interseccion 4

Proyecto Recordar

Editar

Informacion
Proyectoskolida.npi
Medicion: 53
Coord.: 28
Data: 1

Pto Estbl

Pto Atras10

Inverso
Area

Interseccion
Interseccion 4

Programa
Capa 3
Caminos 3

COGE0
Traverze
Tabla

Medir Linea

Pto S529
Pto F52

MLP
Radiar

Programa de Medicion Estandar

2) En el cuadro de dialogo que
nos aparecera, introducimos los
datos de los cuatro puntos. Si
los puntos introducidos no
existen en el proyecto, el
programa le requerira la
introduccion de las coordenadas
*1)

Proyecto Recordar Editar Prugrama|

Informacion

i 4-Interseccion

Pta (Linea) A- |12
A-2 |10

Pto 4 Ptolinea)B-1 [

B2 |25

Cargar Calcular |

3) Después de introducirlos,
haga click en Calcular y se
calculara la coordenada de la
interseccion. Si la interseccién
no existe mostrara “ No
interseccion”. Introduzca el
numero de punto y click en
Aceptar

Calcular

Proyecto

Recordar FEditar Programa

Codigo

Cadens |—

N [1044.9859 —
E  [1008.6333 —

z o

Codigo | | Aceptar I

4) Los datos seran
almacenados y la pantalla
volvera al menu principal

*1) Para obtener el listado de coordenadas del proyecto, haga click en Cargar

NOTA:

*1) si no hay interseccion entre los puntos, se mostrara el mensaje “No interseccion”

*2) si en la interseccion no esta especificada la orientacion, el software creara la
intersecciéon con del punto de orientacion
*3) El punto de interseccidn no podra ser guardado, si la coordenada no esta en el rango

permitido




13.3.3 Inverso

Ejemplo:
PASOS TECLA PANTALLA
Proyecto Recordar Editar J0ENE
Informacion— | tama ’
Proyecto:kolida.np Caminos 3
Medicion: 52 Interseccion
Coord.: 28 | Interseccion 4 Traverse
1) En el menu COGO, click en Data: 1 Tahla
Inverso Pto Esthl L
|nverSO Pta Atrasin Area Medir Linea
Pto 5529 ML
Pto FS2 Radiar

Programa de Medicion Estandar

Proyecto _BRacaord
Informaci
. e Proyecto:k| Desde I
2) Introducir el punto inicial y el Medcon: | ypo [
punto final. Si el punto no existe S
en el proyecto, el programa le Plo Bstbl
pedira que introduzca las Pto 5529
coordenadas. *1), *2) Fio 2
| Cargar " Calcular
Proyecto

3) Después de introducirlos,
click en Calcular para calcular
las coordenadas. *3)

Informaci

Proyectoik| Desde | 10
Medicion: | s
A Pto I
Coord.: 2| 12
Dato: 1| ;Resultado

Pto Estbl :
e el Acimut 236.0850

Pto 5528 | | H:35.858
Pto F52

¥:1.556

4) Presiones ESC para volver al
menu Estandar de medicién

*1) Para editar el listado de coordenadas del proyecto, click en Cargar

*2) Punto Inicial. Muestra el inicio, donde esta el punto
Punto Final: Muestra el punto final

P. Inic
\» P. Final

*3) Acimut: Acimut desde el punto inicio al punto final
HD. Distancia entre los dos puntos

VD: Diferencia de cota entre los puntos. Si es positiva el primer punto esta mas
elevado que el segundo, de lo contrario seria el punto final es que estuviese mas alto




13.3.4 Area

Los puntos usados en calculo del Area pueden ser obtenido por dos vias: utilizar puntos
especificados 6 puntos con un cédigo comun

13.3.4.1 Area usando Puntos Especificados

Un area puede ser calculada con un minimo de 3 puntos

Ejemplo:
PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar Qa0
Informacion Capa b
Provecto:kolida.npi Caminos b
Medicion: 52 Interseccion
Coord.: 28 | Interseccion 4 Traverse
Dato: 1
. . Inverso Tabla
1) En COGO, click en Area Area Pio Bstbl Med Linea
Pto Atras10
Pto 5529 MLP
Pto FS2 Radiar
Programa de Medicion Estandar
Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
Proyecto:kplida.nni
Medi;ion: Calculo de Area
. . C a2 5
2) En el cuadro de dialogo elegir Dator 1 fgcr:mes -
. arcar Ptos
“Marcar Puntos” y click en Aceptar Fi (Eoil

Aceptar. *1)

Pto Atrasll | () Una serie de Ptos
Pto 5529

Pto F52

i Aceptar

Programa de Medicion Estandar

3)

A: Click Marcar para seleccionar
el punto a usar en el calculo de
Area. *2)

B: También puede hacer click
en Buscar para encontrar un
punto del proyecto

Pto Marca Codigo -
T
12
10 Muevo
b1
1 TR2
2 Cd3
15
17
4] |
Marcar | Borrar |I
Buscar | Marcar todos todos Calcular

Buscar Datos

Entrada

10 Fto I
b1 )

1 Codigo I
2 Cadena I
15

i Mo, Carmplete ) Mo, en Part E|E|
< I | Buscar I

o DO

Buscar | Marcar | _ | Calcular
I I todos I todos |




Proyecto Recordar Editar Prugrama|

. Informacion

4) Click Calcular cuando oo esuitado Area
tengamos marcados los puntos Coord,: || ~OH9%:

HR f Dato: Cadena:
a utilizar. El numero de puntos Calcular Pt Estd | 1ot 3
utilizados y el calculo del area PO AN srex 302.913 musq

(n] ‘ -

se mostrara en la pantalla. *3), Pto FS2
*
4) Programa de Medicion Estandar

5) Click Aceptar para salir y
volver al menu principal de Aceptar
medicién

*1) Marcar Ptos. Especifique que puntos mostrados seran usados para calcular el area
Una Serie de ptos: Calcule el area de una figura cerrada por puntos con un codigo
comun
*2) Buscar: Busque el punto que necesite desde el fichero de datos
Marcar: Marca el punto que sera usado en el calculo del area
Marcar Todos: Marca todos los puntos de un proyecto, y los usa lego en el calculo
Borrar Todos: Borra todas las Marcas
*3) Total: Es el numero de puntos que se han usado en el calculo
Area: Es el calculo del area de los puntos que estamos utilizando para el calculo
*4) Un area puede ser calculada por el marcaje de un minimo de 3 puntos, si hay mas
de 3 puntos el programa seguira mostrando ventanas para introducir puntos (Minimo 3
puntos)

13.3.4.2 Area usando cédigo

Se puede calcular el area de una figura delimitada de puntos con una codificacion
comun. Después de la grabacién de las observaciones de un punto, daremos a cada
punto un mismo codigo.

Ejemplo:

PASOS TECLAS PANTALLA

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

Proyecto:kplida.nni
=R Calculo de Area
Coord.: 2 Opciones

1) En la opcion de area, elegir Dato: 1
' () Marcar Ptos

“Una serie de puntos” y click Aceptar Pto Esth1
Pto Atrasll

Aceptar. *1) Pto 5520
Pto Fs2

Aceptar

Programa de Medicion Estandar




2) Introduzca el codigo y cadena
usado para el area, click en
Aceptar

Proyecto Recordar Editar Prugrama|

Informacion

Proyecto:kaolida.npi
Medicion:
e | Calculo de Area

Dato: CDdigD I

Pto Esth

Pto Atras| Cadena I

Pto 5529 I—I
Pto FS2 Aceptar

Programa de Medicion Estandar

3) Luego el programa buscara los
puntos con los datos requeridos y
calculara el area

Project Record Edit ngram| [ [T}

*

Information

Project;plefuls
Maas D4 rArea Calc. Result

coord | €042 5
Fixed D4 | String:
Occ PR Total:

BS Pt:1
85.946 m.sq

55 pi; 1 | 4183
FS Pt

Standard Measurement Program

4) Click aceptar para salir y volver
al menu principal de medicion

Aceptar

2 2
Usualmente (M) 6 ( ft ) son usados como unidades para calculo de un area. Si el area
fuese mas grande de 10000 m2, las unidades seran cambiadas a Hectareas. La unidad
cambiara a Acres si el area es superior a 43560 Pies 6 mas.

NOTA:

(1) El area no es calculada correctamente si las lineas no estan debidamente

unidas

(2) Si tiene menos de 3 puntos marcados, el software mostrara el mensaje “se

requieren 3 puntos"

(3) El archivo de puntos fijos no puede ser usado con este programa

13.3.5 Medicion a una linea

Esta funcién puede ser usada en el calculo de longitud de una linea medida desde un

punto inicial a otro final.

Usted debe de estacionar y orientar antes de hacer la medicion

Caminas

COGE0

Traverse

Medir Linea

Ejemplo:
PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar E{il]&nE]
Informacion
Proyecto:kolida.npi
Medicion: 53 Interseccion
Coord.: 29 | Interseccion 4
. Dato: 1 Inverso Tabla
1) En COGO, elegir MLP MLP PoEstol |

Pto Atras10
Pto 5520
Pto FS2

Capa »

Programa de Medicion Estandar




2) Introduzca los puntos usados
para la medicién MLP *1)

Si el estacionamiento y la
orientacion no estuviesen
definidas, un cuadro de dialogo se
mostrara para que lo realice

Si el punto introducido no existe
en el proyecto, el programa
requerira la medicion de este
punto

Proyecto  Recordar Editar  Programa

Informad s
Proyecta:| MLP Ptod |—
Eﬂgggo‘n. MLP Ptoz |—
Dato: 1 ;Resultado———M—
Pto Estbl]
Pto Atras
Pto 5529
Pto FS2

| Cargar " Calcular |

Estacione y Oriente el punto

Stear Est y Pto Atras
Est
Pto Atras: |111 Lista
AL (1.5 Info
Codige: [Transeccion
Pto Atras
Pto Atras: |110 Lista
5 [1.6 | Info
Acmut: | 299,9999
Triseccion Elevacion | Seteos

El punto no existe en proyecto

Medicion 55

Hf-\l 299.9711 Pta |111

va |

96.0510 25 [1.6

sD

Mota

HD

Codigo |Transeccion

WD

Conf EDM
PPM: O
PSM: O

Modo EDM:
Comp: Mo

Uridad Dist.

Cadena|25

Guardar I Medir
Metros ;

Modo

.
ne Codigo | HVR

3) El resultado aparecera
calculado en la pantalla

dH: Distancia horizontal entre los
dos puntos

dV: Diferencia de cota entre los
dos puntos

dl: Distancia inclinada entre los
dos puntos

Proyecto  Recordar  Editar  Programa E
Informacfas

Function

Proyecto:| MLP ptol |111—
Medicion:
Coord,: | MLPPta2 |110
Dato: 1 ;Resultado———
Pto Esthl| [Desde:111A:110
Pto Atrazd | d H:0.003
Pto 5511
pto rsz | |d V:0.000

d 1:0.004

Cargar " Calcular

4) Presione ESC para salir y
volver al menu principal de
medicion

*1) Para obtener el listado de puntos del proyecto, click Cargar

Nota: dV esta definida como la altura del segundo punto menos la altura del primer

punto. Por este motivo dV puede ser negativo.
dl: esta definido como la distancia a la linea

dH: esta definida como la distancia de la proyeccion de una linea en un plano horizontal.

dl y dH siempre son positivas



13.3.6 Radiacion

La coordenada de un punto puede ser calculada mediante un acimut y una distancia

A(10, 10, 107

Orientacion

45"

Distancia = 10m

Ejemplo:
PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar Ja{bIENE]
Informacion Capé »
Proyecto:kolida.hpi Caminas ~ »
Medicion: 5S4 Interseccion COG0
coord.: 31 | Interseccion 4 Traverse
Data: 1
, . . . Inverso Tabla
1) En el menu COGO, click Radiar Radiar Fio ii:gsllu Aren v Linas
Pto 55110 MLP
Pto F52

Programa de Medicion Estandar

2) Introduzca desde el Pto.,
orientacion y distancia, click
Calcular. *1)

Si el punto no existe en el
proyecto, el programa le pedira la
introduccién de sus coordenadas
Después de la introduccion haga
click en Aceptar para calcular

Proyecto Recordar Editar Prugrama|

Informacion
Proyectokolida nind
Medicion: |ES[E

Coord.:
Dato: Desde

Pto Estbl| Crientaciar |0

Pto Atras] .

pto 55110 Distancia IO

Pto FS2 | Cargar " Calcular I

Programa de Medicion Estandar

Proyecto Recordar Editar Programa

Frmmee| F ditar Coord

F‘rov_e_cto: Pto ISOO— L
Medicion: )

Coord.: Codiga I

Dato: Cadenz |—
Pto Estbl N

Pto Atras o

Pta 5511

Pto F52

Z o
Codigo | | Aceptar I




3) El nuevo punto de coordenadas
sera calculado y se mostrara en
pantalla. *2)

Proyecto Recordar Editar Programa

Informaci
Proyecto:
Medicion:
Coord.:
Dato:
Pto Estbl
Pto Atras
Pto 5511
Pto F52

Editar Coord

Fta m— !
Codigcn'—
Cadenel—
N fioss53s
BN 55 5606
z |0—

Codigo | | Aceptar I

*1) Para obtener el listado de puntos del proyecto, click Cargar
*2) El valor de la elevacion no puede ser calculado, solamente puede ser introducido
manualmente, los datos son almacenados en el fichero de coordenadas

13.4 PERFIL TRANSVERSAL

El método de ajuste del arco (regla de la brujula) es usado para grabar transversales. El
transversal esta definido por una entrada de puntos desde un inicio a un final y una serie
de puntos intermedios determinados desde unas observaciones previas. Las

coordenadas de inicio y final de los puntos deben ser conocidas.
Si las coordenadas iniciales del punto son conocidas, el software calcula la

Punto Inicial: 111
Puntos conocidos: 110

orientacion desde los datos del punto.

La opcion “Mirar Lateral” debe ser usada para grabar observaciones de puntos
transversales y el punto final observado debe tener un numero de punto diferente

al punto conocido.

El ajuste de angulos del punto final debe ser ocupado y una medicién de una
observacion a un punto conocido para cerrar el angulo. El numero de punto usado
para esta observacion debe ser diferente del punto conocido también.

110 i

1
1
I
|
|
|
1
111 &

Punto Orientacion: 110

-

117(417)

116 (916]

Punto Final: 116

Punto Cierre: 117




Ejemplo:
1. medicion

PASOS TECLAS PANTALLA
Stear Est y Pto Atras
Est
Pto Atras: |b1 Lista
1) Seleccione un punto conocido y & [15 nfo
estacione el instrumento sobre el Codigo:
. Recordar
. . Pto Atras
punto (Por Ej. Punto 111) . Setear o Aira _
Introduzca el Punto 110 y oriente ' [10 Lista
el instrumento. Pulse Seteos As [1.6 _Info
deimut: [ 398,4303
Triseccion Elevacion | Seteos
Mirar Pto Atras
Setear Pto Atras -Informacion
ms[ 398.4303 || ESt
2) El programa calcula la 3984303 |l ptoba
. ., . HA I 209 9711 N:1000.000
desorientacion del Angulo, click E:1000.000
Seteos para confirmar como 0Set |Seteos nequed| 1077027
acimut de orientacion y click en oros Atras:
resionar enter luego de Pto:10
Ace ptar apuntar al Pto Atras N:1030.250
E:999._ 254
Z:99.556
Atras  ||: Aceptar
Proyecto Editar Programa
Informacig -=tear
Provectorkd  war atras
Medicion: ——
Coord.: 24 |"-"|l-:|l L-I-:l'
3) En Recordar elegir “Mirar Recordar Eoioy | BLa AC=EE

Lateral”

Mirar Lateral

Pto Estbl Transecc
Pta Atrasll
Pto 55110
Pto FS2

Programa de Medicion Estandar

4) Vise al punto transversal 112 y
use Guardar para almacenar las
coordenadas medidas. Desmonte
el instrumento y Iévelo al punto
PT112

Medicion FS
Ha | 299.9711 e Ji12
WA 96.0511 A5 1.6
sSD Mota
HD Codign 5|
D Cadens
Conf EDM

PSM: O Guardar || Medir
Unidad Dist.:Metros

Modo EOM: Fino )
Ha, I 299.9711 Pto |112

as N510 s g
Norte | 999,998

Este 995.670

—I—%I—I_
|

Medir

Modo | Codigo

Unidad Dist,:Metros
Modo ECM: Fino
Comp: Mo




5) Estacione en el punto PT112.
Encienda el instrumento y
seleccione Recordar, estacione
en el punto PT112 y oriente al
punto PT111, enfoque al punto
PT113. Click Guardar

Medicion FS

He | 2268961 po 113
WA, 96.0531 AS 1.6

Sh Mota

HD Codigo [5

VD Caden:

Conf EDM

PRM: O

PSM: D Guardar:| Medir
Unidad Dist.:Metros

rg;izfﬁgq + Firo Modo Codigo

6) Repita los pasos 1) al 4)
midiendo y grabando las
coordenadas de cada punto
transversal. (el numero de puntos
transversales es introducido a la
distancia y precision requerida)

7) Cuando el instrumento lo
desplacemos al punto PT115, la
medicion del punto conocido
(916), sera grabada como PT116

8) En el calculo transversal, usted
estacionara sobre PT116, y
orientara a un punto conocido
(como 917), mida y grabe como
PT117. Aqui el PT117 es el punto
de cierre

HAI 226.8954 Pto |114

aR N5 s 1 g

Norte | 996.486

|

] [o%6.a86 [
Ho [ Este 994 092

l_ P—

Cenit 1000,308

Cl:lnlf ED
: Medir
Modo | Codigo
Medicion FS
| 2108928 pw 117

va | 96,0531 &5 |16

5D Mota
HD Codigo |5
i Caden: 2|

Guardar | Medir

Modo Codigo

2. Ajustes
PASOS TECLAS PANTALLA

Proyecto Recordar Editar E{il]&nE]
Informacion— | a3 >
Prayecto:kolida.npj Camninas — #
Medicion: 62 COGE0 3
Coord.: 32

1) Click en el menu principal Date: 1 Tabla

) p p Trave rse Pto Estl12 Medir Linea

Programa, Traverse

Pto Atraslll
Pto 55110
Pto FS117

Programa de Medicion Estandar




|Pruyectu Recordar Editar ngrama|

Informacion

Medicion: .
Coord.: Pto Inicio —
oL o Dato: P [y
2). Introduzca el punto de inicio y Punto inicio Do Bt
click Aceptar Aceptar Pto Atrag
Pto 5511
Pto FS11
| Aceptar I
. Proyecto Recordar Editar Programa |
3) Cuando introduzca el punto de —
inicio, debe ser el mismo inicial de provectol e < |
la memoria interna, la pantalla Coord: P;tﬂ Final ——
: Data: o |113
mostrara un dialogo para que o] | i [
introduzca el punto final. PO Atras
. Pto 5511
Introduzca el punto final (Punto Pto F511
Medido) y punto conocido, estos [ Aceptar |
dos puntos deben ser diferentes
Proyecto Recordar Editar Programa |

4) Después de introducir el punto
final y el punto conocido, click
Aceptar, el programa calculara la
diferencia del cierre y la pantalla
mostrara el resultado. Click
aceptar para confirmar

Informacion

Proyecto) g ge &

Medicion:
Csorlgllfn Resultado

Diato: Cerrar 7.750

Pta Est1d ) acimut 70.0503

Pto Atras e
Pto 5511 1:0
Pto F511

Diferencia

| Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
5) Aqui el cuadro de dialogo nos provecto|Traverse L x|
pregunta si queremos hacer el oo | R
ajuste de coordenadas, e ]
confirmamos con OK, para ajustar Pto atras || Alustar Coordenasas?
las coordenadas. Para no cambiar T
los datos pulsar Aceptar |
| Proyecto Recordar Editar Programa |
Informacion
6) Del mismo modo nos pmy_e_cta
aparecera otra pantalla Medion Res

preguntandonos si queremos
ajustar la elevacién. Click OK para
ajustar. Si no queremos cambiar
los datos

Dato: Cerr Traverse  [I4

Pto Est1] [
Pto Atras| |
pta 5511/ | Dife
Pto F511

Ajustar Elevacion?

Aceptar |

7) La pantalla volvera al menu de
medicion Standard




Si el punto de cierre es medido (el paso 1y 2 es como se ha descrito mas arriba)

PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar Programa | ﬂ
3) Después de introducir el punto Informacion
de inicio el sistema mostrara el Mecicion| e
. . 0 d.: - ]
cuadro de dialogo para introducir S |
el punto final (humero de punto PoEstL] | Fiar
medido) y el punto conocido, Pto 5511
Pto F511
gitos dtos puntos deben ser [ceptar |
iferentes
Proyecto Recordar Editar Programa | ﬂ
Informacion
. Medicion: "
4) Introduzca el punto de cierre S [T e
: Data: 0 113
(numero de punto medido) y el protste] | i [
punto conocido, estos dos puntos i L
. e (u]
deben ser diferentes también Pto F512
Aceptar |
Proyecto Recordar Editar Programa | ﬂ
Informacion
PFDY_EFtUi Traverse
. . . Eﬂ;;lrl;lfn: Resultado ————
5) La diferencia de cierre es Dato: | |Cerrar 1.496
calculada y mostrada en pantalla, PO EStL acimut 327.9693
click Aceptar ptg 5511| | Diferendia 1:3
Pto F512
Project Record Edit Program | [T} X
Information
F‘YDJ'ECt:d{ Traverse
6) El resultado del acimut se e o] rResult —
mostrara en pantalla. Si el angulo Fixed Dat | Known A 1221955 26
e occ Pl Cale. A 22{055'23"
esta en el rango permitido de BS PH:11 _ -
. . . . S5 P14 Close Diff [ 020003
diferencia de cierre, click Aceptar g
Project Record Edit Program | [ [T
Information
7) Click Aceptar, el sistema peas DAl Result
calcula el ajuste del angulo y el Ficed Datl |Close Diff | 4.243
Occ PELY 1 agi, angls | 225200'00
resultado se mostrara en pantalla, Bspriald [ - T3
click Aceptar i :
FS Pti114




|Pruyectu Recordar Editar ngrama|

Informacion

8) Aqui aparecera el dialogo —— X

Medicion:

emergente “Ajuste Coordenadas”, oo oK
presionamos OK para aceptar. Si Pio Esti)
no queremos cambiar ningun Pto 5511
. % Pto FS12
dato, click ’Tptarl

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

Res

Mediciar:

9) Nuevamente aparecera otra Coord. Traverse [0
pantalla “Ajuste Elevacion”. Click Date: | ;Z—”

OK para ajustar. Si no queremos Pto Atras || Alustar Elevarion?
cambiar ningun dato, click D

Aceptar |

10) La pantalla volvera al menu
estandar de medicion

13.5 BORDILLOS
Cuando tomamos puntos, particularmente para pilares de edificios, es usualmente
necesario marcar un punto con un offset para que el punto pueda ser reutilizado
posteriormente después de haber trabajado en la zona de trabajo. En este caso
podemos utilizar la opcion Bordillos: el punto interseccidn (en un bordillo, la linea que
conecta dos puntos que tiene que ser replanteados) puede ser marcado. Mas tarde,
podremos utilizar los puntos usados en esta interseccidn. En este caso los puntos
pueden ser reutilizados

e Hay dos vias a seguir
La primera es usando dos puntos en el bordillo. El usuario advertira que el uso de este
método es el que caso de que se necesite una alta precision, se requiera un control de
medidas 6 un extremo del bordillo sera usado para marcar mas de una interseccion de
puntos. Refiérase al capitulo 13.5.1
La segunda via es usando un punto en el bordillo. El usuario advertira que este es un
método rapido. Refiérase al capitulo 13.5.2

13.5.1 Método 1: Usando dos puntos en bordillo

Los dos puntos de la medicion se muestran en la pantalla. Ponga el reflector sobre uno
de estos, introduzca un numero para este punto (BB punto 2) y presione Aceptar.
Procedimiento:

(A) Dos puntos ubicados (S1y S2) estan seleccionados y un punto del bordillo esta
medido (BB1)

(B) El otro punto del bordillo es medido (BB2). El punto de interseccion del bordillo y
la linea entre los puntos S1y S2 es calculada. A continuacion, la distancia (D1)
desde BB1 al punto de interseccién y la distancia (D2) desde BB2 al punto de
interseccion sera calculada.




(A) (B)
1l il
BB1 ] — - T
- 1 E— [T, BBZ
D - DL—~" D2
| -
=
(C)
Ejemplo:
PASOS TECLAS PANTALLA
Proyecto Recordar Editar Ja{DIEE]

Informacion

Capa »

Proyecto:kolida.npj Camninos — #
Medicion: 65 COE 3
Coord.: 43 Traverse
1) En el Menu del Programa, elija e Tabla
Tabla Pto Atras11l
Pta 55110
Pto FS120
Programa de Medicion Estandar
2) A:
A: |ntr0duzca el Punto P1 y | Proyecto Recordar Editar Programa |
presione Aceptar Informacion
MEERDefinir tabla
r,;q;gr';'o Definir P1
Data: Definir P2
Pto Est
Pto At Tabla P1 |

B:
Si el punto es desconocido, un
cuadro de dialogo se mostrara

para introducir las coordenadas,

después imponga con Aceptar

Pto 551 Tabla P2

—

Pto FS
| Lista | 5.0. |Aceptar|

Proyecto Recordar

Editar

Programa

Codigo | | Aceptar I




3) Introduzca el punto P2y
presione Aceptar

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

RE'E Definir tabla
; Definir P1
Dato: | Definir P2 O
Tabla P1

Pto 551 Tabla Pz
Pto FS

Lista

I

4)

A: Ahora defina el bordillo,
introduzca el P1 del bordillo y click
Aceptar

B:

Si el punto es desconocido utilizar
el dialogo de medicion (Recordar,
Mirar Adelante). Después de la
medicion el dato estara grabado
en el proyecto

A:

|Prnyectn Recordar Editar Prngrama|

Informacion
EMEE Definir tabla
Definir PL1
Definir P2

Pto Est |—999
DB abia p1

Pto Atr 1
Pto 551 Tabla Pz

| Lista | 5.0. |Aceptar|

B:
Medicion 55
He | 2506215  pta |159
VA 96.0556 A5 |1.6
s Mata
HD Codigo [5
VD Cadena|25
Conf EDM
PRI 0O
PsM: 0

Uridad Dist.:Matros

Guardar | Medir Modo

Modo EDM: Fino
Comp: Nao

5) Introduzca el P2 del bordillo

Proyecto Recordar Editar Programa

Codigo HVY.R |Function

[x]

Informacion
EMEE Definir tabla
Definir PL

Dato: | Defirir P2 lggg—

Pto Atr Tabla P1 1

Pto 551 Tabla Pz 153
Pto F51
Lista 5.0. | Aceptar |

—_————

6) Un cuadro de dialogo nos
mostrara las distancias desde la
interseccion a PT1y PT2. *1)

Project Record Edit Prngraml [T}

Informgts
Project:

Occ Pt Dist to Pt1:0.021
BS Pti1j Dist to Pt2:4.567




Layout

He | 221°03'41"  Rea [ 225°00°00"
WA, 81023'31" Turn -3956'19"
=) Ay 0.274
7) Click OK, la interseccion se HD i
WD i
establece et
Parameters Cut
FPM: 0
PSR -30
Dist Unit: Meter Measure | a2 |

EDM Mode: Track

Tilt; off Coord

*1) Click %1 para salir del programa

e El establecimiento de este punto de interseccion es igual al establecimiento de
punto, que se discutio en 13.1.3, excepto por dos diferencias

1) Lainterseccion del punto se cambia automaticamente a estacionamiento (punto
conocido)

2) Desmontar no se muestra en esta pantalla

NOTA:

1) Si el punto de interseccidn no esta en la linea del bordillo, se mostrara un mensaje
informando que no hay punto sobre bordillo

2) En el caso que una linea de borillo sea utilizada dos veces y la posiciéon no haya
cambiado, no es necesario realizar otra medicion a los puntos del bordillo. Use el
mismo numero para cada punto del bordillo.

3) El mensaje de error “valor invalido”, se mostrara si el bordillo y la linea de
conexion de los dos puntos conocidos es paralela

4) Las coordenadas calculadas del punto de interseccion estan grabadas en el
fichero de coordenadas. El numero de este punto de interseccién es comparado
con el numero mas alto del listado, incrementandolo en uno mas

13.5.2 Método 2: Usando un punto de bordillo
Clcik S.O. en el caso que usted quiera medir solamente un punto del bordillo

(A) (B)
,_nr']
EB1I _LI i} - -
e T
g = -
g

Procedimiento
(A) Dos puntos conocidos (S1 y S2) estan seleccionados y un punto del bordillo es
medido (BB1). La distancia aproximada D1 se muestra
(B) La posicion del jalon a cambiado de acuerdo con el valor de D1 y la medicién se
ha realizado. La distancia D1 ahora es precisa. El proceso se tiene que repetir
hasta que D sea igual a cero para buscar el punto intersecciéon



Ejemplo:

PASOS

TECLAS

PANTALLA

1) Después de introducir los puntos
conocidos el P1 del bordillo, pulsar
S.0.

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion
EVER Definir tabla
|| Definir P1
Dato: | DefrirPz  [Gog
Tahla P1 n

Pto 551 Tabla Pz
Pto F51

Lista

—_—————————

2) Se mostrara una pantalla como
la de la derecha.

Dist indica la distancia desde el
jalon al punto de interseccion.
Mueva el jalon a lo largo del bordillo
y pulse Medir. La distancia que se
muestra ahora es precisa. El punto
de interseccion se establece
cuando la distancia es igual a cero

Proyecto Recordar Editar ngrama|

Informacion

NOTA:

1) Después de la primera medida al P1 del bordillo y habiendo seleccionada (S.0O.),
se asume que la orientacion del bordillo es perpendicular a la linea formada por
los dos puntos conocidos. La distancia D1 es calculada teniendo en cuenta este
detalle. A continuacion un segundo punto del bordillo sera medido. Desde ahora la
distancia D1 sera calculada usando una correcta orientacion del bordillo. D1 sera

ahora mas precisa.

2) El mensaje de error “valor invalido”, se muestra si el bordillo y la linea de puntos

conocidos es paralela

3) Las coordenadas calculadas en el punto de interseccion son grabadas en el
fichero de coordenadas. El numero de este punto de interseccion es, comparado
con el numero mas alto existente, incrementandose en uno.

13.6 CINTA DE MEDICION

Cinta de Medicion es un programa que integra la medicidén con una estacion total y con
una cinta de medir. Este programa es usado especialmente cuando necesitamos una
medicion rapida a un objeto. Se asume que todos los angulos del objeto son

rectangulares




Ejemplo: Midamos un objeto con este programa. Dos esquinas del objeto han sido

medidas usando la estacion total y una linea de referencia definida. Las otras caras del

objeto han sido medidas usando una cinta de medir. Cuando la ultima cara ha sido
medida, el error de cierre se mostrara.

Ejemplo:

PASOS

TECLAS

PANTALLA

1) En Programa, elegir Medir
Linea

Proyecto Recordar Editar a0 &) E]

Informacion
Proyectockolida.npj
Medicion: 72
Coord.: 49

Data: 1

Pto Est112

Pto Atras1ll

Pta 55157

Pto FS120

Zapa

OG0

Tabla

Caminos 3

Traverse

Medir Linea

»

»

Programa de Medicion Estandar

2) Introduzca el Pt A (Inicio) y el
Pt B (final) de la linea de
referencia y haga click en Aceptar

A: Si los puntos existen en el
proyecto, la linea de referencia
esta definida

B: Si los puntos no existen en el
proyecto, entre el menu de
medicion (Recordar, Mirar
Adelante). Mida y grabe este
punto

A:

Medir Linea

Linea de Ref

Pto & I
Pto B I

Medir ————
o [
Cistancia 0—
Pto

Codigo I

Esquema

| Izquierda I Derecha |

Fin

B:

Aceptar

Medicion 55

Ha& I 250.6215 Pto |15§

WA 96.0556

AS 1.6

sD

MNota

HD

Codign |5

WD

Conf EDM
PFM: O

Cadena| 25

PEM: 0O
Unidad Dist.:Metros

Guardar | Medir

Modo

Modo EDM: Fino
Comp: Mo

3) Después de definir la linea de
regencia, click Aceptary se
mostrara como el grafico de la
derecha

Medir Linea

Linea de Ref

Pto A |10
Pto B |12

Medir

Cistancia|(
Pto CHZ2.000+1

Pto |12

Codigo I

Codigo HV.R

Esquema

Function

| Izquierda I

Derecha |

Fin

Aceptar




4) La linea de referencia esta

A: lzquierda

definida, ahora usamos la cinta de Medir Linea
medir y medimos la perpendicular Uiz 6l [ S Nz
a la linea de referencia, y Ptoa [10
empezamos desde el punto final Pog [12
de la linea de referencia. Primero —
elegimos en la direccion que po. [loc I
vamos a medir las lineas Dist Izq |10
siguientes, e introducimos Pta 10D | Izquierda | Derecha |
distancia, punto y cédigo, y el | Fn__ | Aceptar_
Aceptar. La linea esta definida y
se muestra en la pantalla. Si la B: Derecha
linea esta a la derecha de la linea Medir Linea
de referencia presione Derecha, si Linea de Ref Esquema
esta la izquierda de la linea de poa [0
referencia presiones izquierda. pos 12
1 )’ *2) Medir
Pta [10C |
Cist Der {10
Pto 10D Izquierda I Derecha |
Codigo I— | Fin
Medir Linea
Linea de Ref Esquema

5) Repita el paso 4) y mida el
objeto segun su forma. Las
nuevas lineas de referencia se
mostraran en el grafico

6) Después del ultimo punto
medido, click Aceptar

pos [10
PoB [12

Medir —
o [1ad
Distizg 50
Pto |11D

Codigo I

Miscelaneas:
0.852

I

Izquierda I Derecha |

Aceptar

Dist Dier
Fto 121

Codigo I

Izquierda I Derecha |

I Aceptar |

| Fin

7) Click OK para volver al menu
de medicion standard

*1) Estipulaciones drecha / izquierda: Estando en la direccién de la linea, girar a la

izquierda es lzquierda
*1) El rango de distancia se establece entre 0.001 y 1000




Hay dos vias para volver al menu principal
1) Presione la tecla ESC en el caso que usted tenga medido un poligono abierto.
Todos los puntos definidos estan almacenados automaticamente
2) 2) Click Fin para salir en el caso que usted tenga medido un poligono cerrado. El
error de cierre (la distancia entre el ultimo punto y el primero de referencia) se
mostrara. Click tecla Ok para guardar todos los puntos definidos y volver al menu
principal.
NOTA:
La linea de referencia y las lineas definidas por offset, se muestran graficamente
solamente en el caso que la ultima offset ha sido introducida



